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Bu montaj ve isletme kilavuzu hakkinda not

Bu montaj ve isletme talimatlar sizin icin, cihazi giivenle monte etmenize ve calistirmaniza

yardimei olmak amaciyla haziflanmistir. Bu talimatlar SAMSON cihazlarininin kontroli igin

baglayicidir. Bu talimatlarda gosterilen gorseller sadece tanitim amaghdir. Kullanilan Grin

sekli degisiklik gosterebilir.

= Bu talimatlarin givenli ve uygun kullanimi icin dikkatlice okuyunuz ve daha sonra refe-
rans olmasi igin saklayiniz.

= Eger bu talimatlar hakkinda herhangi bir sorunuz olursa, SAMSON Satis Sonrasi Servis
Departmant ile iletisime geginiz (affersalesservice@samsongroup.com).

Bu Urinle ilgili isletme ve bakim talimatlari veya benzeri dokimanlara, in-
ternet sitemizdeki baglantidan ulasabilirsiniz; www.samsongroup.com >
Service & Support > Downloads > Documentation.

Uyan isaretlerinin anlamlari

© Nor

Eger gerekli nlemler alinmazsa ciddi yara-  Ariza veya hata mesaji
lanma veya 6lime neden olacak durum

i Bilgi
Ek bilgi

Eger gerekli énlemler alinmazsa yaralanma
veya 6lime neden olma ihtimali olan durum

Q Oneri
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1 Givenlik talimatlar ve tedbirleri

Kullanim amaci

SAMSON Tip 4763 Pozisyoneri, pnomatik kontrol vanalarinin iizerine monte edilerek vana
pozisyonunu kontrol sinyaline atamak igin kullanilir. Bu cihaz, tam olarak tanimlanmis kosul-
larda (6rnegin isletme basinci, sicaklik) calisacak sekilde tasarlanmistir. Bu nedenle operator-
ler, pozisyonerin yalnizca isletme kosullarinin teknik verilere uydugu uygulamalarda kullanil-
masini saglamalidir. Operatorlerin pozisyoneri belirtilenler disindaki uygulamalarda veya
kosullarda kullanmak istemesi durumunda, SAMSON ile iletisime geginiz.

Cihazin kullanim amacina uygun kullanilmamasi sonucunda ortaya cikan zararlar veya ha-
rici kuvvet ya da harici etkenlerin neden oldugu zararlar icin SAMSON hicbir sorumluluk
kabul etmez.

= Uygulama sinirlari ve alanlari ile olasi kullanimlar igin teknik verilere bakin.

Makul diizeyde ongérilebilir hatal kullanim

Tip 4763 Pozisyoner su uygulamalar icin uygun degildir:

- Kalibrasyon sirasinda ve teknik verilerle tanimlanan sinirlarin disinda kullanim
Ayrica asagidaki faaliyetler, kullanim amacina uymamaktadir:

- Orijinal olmayan yedek pargalarin kullaniimas

- Talimatlarda agiklanmayan bakim faaliyetlerinin yapilmas

Isletme personelinin nitelikleri

Pozisyonerin montaii, calistirlmast ve bakimi endistri konusunda bilgili, tam egitimli ve yet-
kilendirilmis personel tarafindan yapilmalidir. Bu montaj ve isletme talimatlarina gore; egi-
timli personel, yurirlikte olan standartlar hakkinda bilgileri ile kendi bilgileri, deneyimleri ve
uzmanlasmis egitimlerinden dolayi olasi tehlikelerin farkinda olan ve tahsis edilen isi deger-
lendirebilecek bireyleri ifade etmektedir.

Bu cihazin patlama korumali versiyonlari, yalnizca 6zel egitimden gecmis ya da tehlikeli

alanlarda patlama korumali cihazlar izerinde calisma yapmaya yetkili personel tarafindan
cahstirlmalidir.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

Kisisel koruyucu ekipman

Pozisyonerin dogrudan kullanimi igin herhangi bir kisisel koruyucu ekipman gerekli degildir.
Cihazin montaiji veya sokillmesi sirasinda kontrol vanasi izerinde galisma yapilmasi gereke-
bilir.

= Vana dokimanlarinda belirtilen kisisel koruyucu ekipman gerekliliklerine uyun.

= Diger koruyucu ekipman ile ilgili ayrintilar igin tesis operatory ile gorusin.

Revizyonlar ve diger degisiklikler

Uriinde yapilabilecek revizyonlara, déniistirmelere ve diger degisikliklere SAMSON izin
vermez. Kullanicr bu tir islemleri riskini kabul ederek yapar ve bu tir islemler 6rnegin emni-
yet tehlikelerine yol agabilir. Ayrica bu tir islemlerden gegen trin, kullanim amacinin gerek-
liliklerine artik uymayabilir.

Artik tehlikelere karsi uyan

Pozisyonerin, kontrol vanasi izerinde dogrudan etkisi vardir. Kisisel yaralanmalari veya mal
zararini nlemek igin tesis operatorleri ve isletme personeli tarafindan proses akiskani, islet-
me basinci, sinyal basinci ya da hareketli pargalar yizinden kontrol vanasi iginde olusabile-
cek tehlikelerin engellenmesi icin uygun onlemler alinmalidir. Tesis operatorleri ve isletme
persone|i, bu montaj ve isletme kilavuzunda yer alan, ézellikle kurulum, calistirma ve bakim
isleri ile ilgili tim tehlike beyanlari, uyari ve ikaz notlarina uymalidir.

Besleme basincinin bir sonucu olarak pnomatik tahrik tnitelerinde kabul edilemez hareketler
veya kuvvetler olusursa, uygun bir besleme basinci disirme istasyonu kullanilarak sinirlandi-
rilmalidir.

Operatérin sorumluluklar

Operatorler, uygun kullanim ve emniyet diizenlemelerine uyulmasindan sorumludur. Opera-
torler, bu montaj ve isletme kilavuzunu isletme personeline vermekle ve isletme personelini
dogru isletme konusunda yonlendirmekle yikimlidir. Ayrica, operatorler, isletme personeli-
nin ya da Ugincy taraflarin higbir tehlikeye maruz kalmadigindan emin olmalidir.

isletme personelinin sorumluluklar:

Isletme personeli bu montaj ve isletme kilavuzu ile verilen tehlike beyanlarini, uyarilari ve
ikaz notlarini okuyup anlamalidir. Isletme personeli gegerli saglik, givenlik ve kaza onleme
dizenlemelerini de bilmeli ve bunlara uymalidir.

1-2 EB 8359-2 TR



Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

Referans standartlari, yonetmelikler ve diizenlemeler

CE isareti olan cihazlar, su Direktiklerin gerek|i|ik|erine uyar:

- Tip 4763-0: 2014/30/EU, 2011/65/EU

- Tip 4763-1/-8: 2014/30/EU, 2014/34/EU, 2011/65/EU

EAC isareti olan cihazlar, TR CU 020/2011 sayili Yonetmeliklerinin gerekliliklerine uyar.
Uygunluk beyanlari ve EAC sertifikalari igin 'Sertifikalar' bolimine bkz.

Referans dokiimanlar
Bu montaj ve isletme kilavuzuna ek olarak asagidaki dokimanlar gegerlidir:

- Pozisyonerin monte edildigi bilesenlerin (vana, tahrik Gnitesi, vana aksesuarlari vb.) mon-
taj ve isletme talimatlar.

1.1 Olasi ciddi kisisel yaralanmalar ile ilgili notlar

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle 8limcil yaralanma tehlikesi.
Pozisyonerin potansiyel olarak patlayici ortamlarda yanlis montaii, isletimi veya bakimi
atmosferin tutusmasina ve sonunda &lime neden olabilir.

= Tehlikeli bolgelerde kurulum icin su dizenlemeler gegerlidir: EN 60079-14
(VDE 0165, Kisim 1).

= Pozisyonrerin kurulumu, isletimi veya bakimi, yalnizca 6zel egitimden gegmis ya da
tehlikeli alanlarda patlama korumali cihazlar Gzerinde ¢alisma yapmaya yetkili per-
sonel tarafindan yapilmalidir.

= Patlama korumasiyla ilgili ozel talimatlar okuyun (bkz bolim 1.4).

1.2 Olasi kisisel yaralanmalar ile ilgili notlar

Sinyal basincini bagladiktan sonra acikta kalan tahrik Gnitesi milinin olasi hareketi ne-
deniyle yaralanma riski.

= Tahrik Unitesi miline dokunmayin ya da bloke etmeyin.

EB 8359-2 TR 1-3



Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

Yanls elekirik baglantisi, patlamaya karsi korumayi giivensiz hale getirecektir.
= Terminal atamasina uyun.

2 Muhafaza icindeki veya Gzerindeki emaye vidalar gevsetmeyin.

Kendinden giivenlikli cihazlarda dahili giivenligin etkisiz hale getirilmis olmasi.

Pozisyoner, fesis icinde olmasa bile her calistirldiginda (6rnegin bakim, kalibrasyon ve
ekipman Uzerinde calisma sirasinda), kendinden givenli devreler igin kosullarin gozetil-
mesi saglanmalidir.

= Yalnizca kendinden emniyetli devrelerde kullanilmasi amaglanan kendinden emniyetli
cihazlari, onaylanmis kendinden emniyetli giris baglantili Gnitelere baglayin.

= Onaylanmamis kendinden givenli giris baglantili Gnitelere baglanmis kendinden gu-
venli cihazlari tekrar calistirmayin.

= Kendinden giivenli elektrikli ekipmani (U; veya UO, |. veya 10, P, veya PO, C; veya CO
ve L, veya LO) birbirine baglarken, EC tip inceleme sertifikalarinda belirtilen izin veri-
len maksimum elektrik degerlerini asmayin.

1.3 Olasi mal zaran ile ilgili notlar

O DIKKAT

Yanls bir elekirik sinyali, pozisyonere zarar verecektir.
Pozisyonere gi¢ saglamak icin bir akim kaynagi kullaniimalidir.

= Sadece akim kaynagi kullanin, gerilim kaynagi asla kullanmayin.

Terminallerin yanhs atanmasi, pozisyonere zarar verecek ve arizaya yol acacaktir.
Pozisyonerin diizgiin calismasi icin, dngorilen terminal atamasina uyulmalidir.

= Elektrik kablolarini, dngdrilen terminal atamasina gére pozisyonere baglayin.

Hava kalitesi gerekliliklerine uyulmamasi nedeniyle ariza riski.
= Sadece yag ve kir icermeyen kuru besleme havasi kullanin.
= Giris basinal distirme istasyonlari icin bakim talimatlarini okuyun.

= Baglanti borularinin iginde tikaniklik olmamasina dikkat ediniz.

1-4 EB 8359-2 TR



Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1.4 Patlama korumasiyla ilgili 6zel talimatlar
Zon 2/Zon 22'de kullanilacak ekipman

= EN 60079-15:2003 uyarinca koruma tipi Ex nA II'ye (kivileim ¢ikarmayan ekipman)
gore calistirlan ekipmanlarda, yalnizea kurulum, bakim veya onarim sirasinda enerj
verilirken devreler baglanabilir, kesilebilir veya anahtarlanabilir.

= Set degeri igin kablolari kablo rakorundan gegirerek muhafaza iizerinde bulunan 11
(+) ve 12 (-) terminallerine yonlendirin.

= Toprak baglantisini muhafazanin igine veya disina baglayin.

Patlama korumal cihazlarin bakimi

= Patlamaya karsi korumayla ilgili bir bolimdeki ekipmana bakim yaparken asagida-
kilere uyun:

- Ekipman, kalifiye bir denetci ekipmani patlamaya karsi koruma gerekliliklerine
gore degerlendirene, bir denetim sertifikasi diizenleyene veya cihaza bir uygun-
luk isareti verene kadar tekrar calistirnlmamalidir. Uretici, cihazi tekrar calistirma-
dan 6nce rutin bir test yaparsa, kalifiye bir denetci tarafindan muayene yapilma-
s1 gerekli olmaz. Cihaza bir uygunluk isareti ilistirerek cihazin rutin testi gectigini
belgeleyin.

- Patlamaya karsi korumali bilesenleri yalnizca tretici tarafindan rutin olarak test
edilen orijinal bilesenlerle degistirin.

- Daha dnce tehlikeli alanlar disinda calistirilmis olan ve gelecekte tehlikeli alanlar-
da kullanilmasi amaglanan cihazlar, bakim yapilan cihazlarda yer alan givenlik
gereksinimlerine uygun olmalidir. Tehlikeli alanlarda ¢alistirmadan 6nce, patla-
maya karsi korumali cihazlarin bakimina yonelik teknik 6zelliklere gore cihazlar
test edin.

Ekipman izerinde bakim, kalibrasyon ve ¢alismalar

= Tehlikeli alanlarin icinde veya disinda ekipmani kontrol veya kalibre etmek Gzere ken-
dinden givenli devrelerle ara baglanti icin yalnizca kendinden giivenli akim/voltaj
kalibratorleri ve dlcim aletleri kullanin.

= Kendinden giivenli devreler iin sertifikalarda belirtilen izin verilen maksimum deger-
lere uyun.
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Cihaz tzerindeki isaretler

2 Cihaz Uzerindeki isaretler

2.1 isim etiketi

SAMSON 4763

Supply 1
Input 2
A See technical data for

ambient femperature

Model 5
SAMSON AG D-60314 Frankfurt

i/ p Posifioner single-acting

VardD ' 3 Serialno.” 4

Date 8
Made in Germany

SAMSON 4763
i/ p Positioner single-acting
Input 2

9

* See technical dota and
explosion-profection certificate for

A permissible ambient femperature
and maximum values for connection
to certified infrinsically sofe circuits.

Mat. 3} SN 4
Model © 5
SAMSON AG D-60314 Frankfurt

Supplymax. © 1

Date 8
SAMTO HY 11

Made in Germany

1 Besleme basina

7 Veri Matris kodu
(elektronik isim plakasi)

2 Sinyal aralig
3 Konfigiirasyon ID/ Malzeme numa- 8 imalatyih
rasi 9 Patlama korumas: isareti
4 Seri No 10 NAMUR Onerisi NE 53 (ic spesifi-

5 Model numarasi

kasyon) icin kod

6 Onaylar (CE, EAC, UKCA vb.) 11 Donanim versiyonu

EB 8359-2 TR
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Cihaz tzerindeki isaretler

2.2 Parca kodu

Elekiropnomatik Pozisyoner Tipd763- x 1 x 0 0 x x x x 0 x 0 x x O
Patlama korumasi
Yok 0 2/7
ATEX: 11 2G Ex ia IIC T6 Gb 1
CCCEx: ExiallCT4~T6Gb
EAC: 1Ex ia IC T6/T5/T4 Gb X
CSA: Ex ia IC T6; Sinif 1, Zon O 3

Sinif I, 11, B3l 1, Grup A, B,C, D, E, F, G

Simif 1, I, B&l. 2, GrupA,B,C,D,EFG
FM: Sinif |, Zon 0 AEx ia IIC

Simf 1,11, 11, B3l. 1, Grup A, B, C, D, E, F, G

Sinif |, B3l. 2, Grup A, B, C, D;

Sinif ll, Bl. 2, Grup F, G; Sinif 1ll;
ATEX: I 3G Ex nA ic IC Té Ge 8 2/7
Yay
Yay 1, strok = 15 mm
Yay 2, strok = 30 mm, bdlme araligi 15 mm
Yay 3, strok = 60 mm, bslme araligi 30 mm
Pnoématik baglantilar
1SO 228/1 G Va 1
4-18 NPT 3
Elektrik baglantisi (kablo rakoru)
M20x1.5 mavi (plastik) 1
M20x1.5 siyah (plastik) 2
M20x1.5 (nikel kaplamali bronz) 7 2
i/p konvertorleri
Tip 6109 1
Tip 6112 2
Set degeri
4ila 20 mA 0
0ila 20 mA 2 2
1ila 5 mA 2 3
2-2 EB 8359-2 TR



Cihaz tzerindeki isaretler

Elekiropnomatik Pozisyoner Tipd763- x 1 x 0 0 x x x x 0 x 0 x x O
Sicaklik aralig |
Standart 0
-45 °C'ye kadar disik sicaklik 2 2

Ozel versiyon
Yok

EAC patlamaya karsi koruma sertifikas

000
010

i Not:

Asagidaki cihazlar, 2-3sayfasinda listelendigi gibi iriin kodu ile isaretlenmistir:

~Tip 4763, cihaz indeksi.03

—Tip 4763, cihaz indeksi .04 (bazilar halihazirda kullanilan makale kodludur)

Tip 4763 cihaz indeksi .04

Patlama korumasi

Yok

ATEX'e gore Il 2 G Ex ia IC Té
FM/CSA'ya gore Ex ia

JIS'e gore ex

ATEX'e gore Il 3 G ExnA Il T6

Kol

Kol 1 (40 ila 127 mm uzunlugunda)

Yay

Yay 1, strok = 15 mm

Yay 2, strok = 30 mm, bélme araligi 15 mm

Yay 3, strok = 60 mm, bolme araligi 30 mm

Ozel versiyon
Yok

Japonya
Japonya

N N O

o O o

NN

o O

EB 8359-2 TR



Cihaz tzerindeki isaretler

Tip 4763 cihaz indeksi .04 x x x x 0
Pnématik baglantilar

1ISO 228/1 G Vs 1

V4-18 NPT 3

1ISO-7/1-Re Va 4

Elekirik baglantisi (kablo rakoru)
1SO 228/1 G %2

M20x1.5 mavi (plastik)
M20x1.5 siyah (plastik)

Harting konektdri HAN 7D
M20x1.5 mavi (metal)

M20x1.5 (metal)

—_

N O O N

i/p konvertor
Tip 6109
Tip 6112

Set degeri
4 ila 20 mA
4ila 20 mA
0ila 20 mA
1ila 5 mA

EB 8359-2 TR



3 Dizayn ve Calisma Prensibi

Elektropnématik pozisyoner, vana pozisyo-
nunu (kontrol edilen degisken) giris sinyaline
(set degeri) atamak icin kullanilir. Pozisyoner
bir kontrol sisteminin kontrol sinyalini kontrol
vanasinin hareketiyle karsilastirir ve pnéma-
tik tahrik Unitesine bir sinyal basinei (gikis
degiskeni) verir.

Pozisyoner, bir elektropnomatik konvertor
Unitesi (21) ve bir kol (1), saft (1.1) ve aralik
yayi ile donatilmis bir pnomatik Unitenin ya-
ni sira nozul, klape plakasi ve giclendiricili
pnémdtik kontrol sisteminden olusur. Kontro-
[6r tarafindan verilen DC kontrol sinyali, or-
negin 4 ila 20 mA, elektropnomatik konver-
tor Unitesine (i/p konvertdr) iletilir ve burada
oransal basing sinyali p,'ye dénistirilir.
Giris akim sinyalindeki herhangi bir degisik-
lik, pnomatik kontrol sistemine beslenen ha-
va basinci p,'sinde orantili bir degisiklige
neden olur.

Hava basinci p,, dlgim diyaframinin (8) yi-
zeyine etki eden ve aralik yayinin (6) kuvve-
tiyle karsilastirilan bir kuvvet Gretir.

Ayni zamanda, dl¢iim diyaframinin (8) hare-
keti hissedici pim (9,1) Gzerinden klape pla-
kasina (10.2) aktarilir ve noziil (10.1) basin-
ai serbest birakir. Hava basinci p, veya vana
govdesi konumundaki herhangi bir degisik-
lik, nozilin asagr akis yoninde bagli olan
guglendiricide (12) basincin degismesine ne-
den olur. Serbest birakilan sinyal basinci p,
klape milinin set degerine gore bir pozisyon
almasina neden olur.

Ayarlanabilir ses sinirlamasi Q (14) ve Xp
(kazang) sinirlamasi (13), pozisyonerin kont-
rol dongisini optimize etmek icin kullanilir.

Dizayn ve Calisma Prensibi

Degistirilebilen aralik yayi (6), hem nominal
vana hareketine hem de set degerinin agikli-
gina atanir.

Sek. 3-1 ve Sek. 3-2 icin gosterge metni

1 Vana hareketini saglayan kol
1,1 Mil

2 Pim

2,1 Somun

3 Kovan

4 Baslangig noktasi ayarlama
5 Sabitleme vidas

6 Aralik yay:

6,1 Braket

7 Sabitleme vidasi

8 Ol¢me diyaframi

9 Diyafram plakasi

9,1  Hissedici pim

10 Nozil blokaiji

Nozil

Menteseli kapakgik levhasi
11 Kapak plakas

12 Booster (giclendirici)

13 Xp kisitlamasi

14 Hacim kisitlamasi Q

15 Vidalar sabitleme deligi
20 Plaka

21 i/ p konvertér

EB 8359-2 TR
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Dizayn ve Calisma Prensibi
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Sek. 3-1: Kapag cikarilan pozisyoner
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©
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o&%m - 14 13; J
38 113104
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Artan/azalan <> calisma ydni igin nozul/
kanatcik plakasi dizenlemesi

e
e

21

Sek. 3-2: Fonksiyonel diyagram
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3.1 Teknik Bilgiler

Dizayn ve Calisma Prensibi

Kontrol edilen degisken (strok
aralig)

7,5 ila 60 mm, kol uzatmali: 7.5 ila 90 mm

Set degeri !

Blme araligi 0 ila 50 % ya da
50 ila 100 % set degeri aralig
(50 mm stroga kadar)

4 ila 20 mA (Ex), R =250Q2
4 ila 20 mA (patlama korumasi olmadan), R, = 200 Q2
0ila 20 mA, R =200Q72
Tila 5mA, R =880Q72

Aralik yay:

Secim icin 'Devreye Alma' kismina bkz.

Besleme

Besleme havasi: 1.4 ila 6 bar (20 ila 90 psi)

ISO 8573-1'e gore hava kalitesi: maksimum partikil boyutu ve
yogunlugu: Sinif 4

Yag igerigi: Sinif 3 - Basing giglenme noktasi: Sinif 3

Sinyal basinci py; (gikis)

Maks. O ila 6.0 bar (0 ila 90 psi)

Ozellikler Lineer ozellikler

Terminal bazli uygunluktan sapma <1.5 %
Histerezis <0,5%
Hassasiyet <0,1 %

Hareket Yoni

Ters cevrilebilir

Orantili bant Xp (1.4 bar besle-
me havasinda)

1ila 3.0 % yayh 1
1ila 2.0 % yayh 2
1ila1.5%yayh 3

Sabit durumdaki hava sarfiyati,
Xp=1%

1.4 bar besleme havali: 0.19 m 3/s
6 bar besleme havali: 0.5 m 3/s

Hava cikisi

Ap 1.4 bar: 3.0 m3/s - Ap 6 bar: 8.5 m 3/s

Tip 3271 “mil iten” Tahrik Uniteli
gegis suresi

175cm% <1.8 s
350cm2:<2.5s
750 cm2 <10.0 s

izin verilen ortam sicakligi 3

Tip 6109 i/p Konvertor:
20 ila +70 °C
=35 ila +70 °C (metal kablo rakoru)

Tip 6112 i/p Konvertor:

20 ila +80 °C

-40 ila +80 °C (metal kablo rakoru)
-45 ila +80 °C (6zel versiyon)

Etkiler

Sicaklik: <0.03 %/1 K

Besleme havasi: < 0.3 %/0.1 bar

Titresimler: <2 % ila 10 arasinda 150 Hz ve 4 g'ye kadar
180° ile dondiriilen degisken pozisyonu: < 3.5 %

EB 8359-2 TR
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Koruma derecesi

IP 54 - Cekvalf izerinden havalandirma (1790-7408): IP 65

Uygunluk

C€ Al

Elektromanyetik uygunluk

EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 ve EN 61326-1 ile uygundur

Agirlik

Yakl. 1.2 kg

Malzeme-
ler

Muhafaza

Dakiim aliminyum, krom ve plastik kaplamals

Harici parcalar

Paslanmaz celik

1 Uygunluk sertifikasinda listelenen veriler Ex ia IIC koruma tipine sahip versiyon igin gegerlidir.
2 R, = Bobin direnci (yaklasik 20 °C) + 7 % tolerans
3 Patlamaya karst korumali versiyonlar icin uygunluk sertifikasindaki limitlere uyun.

3.2 Patlamaya karsi koruma onaylarinin 6zeti

Tip Sertifika Koruma tipi/yorumlar
No. PTB 02 ATEX 2078 )
ATEX . Il 2G Ex ia IC T6 Gb
Tarih 19.07.2002
No. 2021322307003870
Tarih 05.04.2021
CCCEx SU fqrihe 04.04.2026 Exia ICT4 ~Té Gb
4763'] kodor ge-
cerli
No. RU C-DE.HA65.B.00510/20
Tarih 18.03.2020
kadar ge-
cerli
No. 1607873 Ex ia IIC T6; Sinif I, Zon O
. Sinif I, 11, B3l. 1, Grup A, B, C, D, E, F,
CSA Tarih 16.09.2005 G
Sinif 1, 1I, B3l. 2, Grup A, B, C, D, E, F,
G
4763-3
Sinif |, Zon O AEx ia IIC
No. 3020228 Sinf1, 11, 1ll, B3I, 1, Grup A, B, C, D, E,
FM Tarih 12.10.2015 FG
Sinif 1, B3l. 2, Grup A, B,C, D;
Sinif I, B3l. 2, Grup F, G; Sinif lll;
No. PTB 03 ATEX 2183 X
4763-8 | ATEX ) I 3G Ex nA ic IC Té Ge
Tarih 30.09.2003

34
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3.3 mm cinsinden boyutlar

Dizayn ve Calisma Prensibi

Kullanilabilir kol uzunlu-
gu l:

40 ila 127 mm

(kol uzatmali 40 ila
200 mm)

Pndmatik baglantilar:

69
15 ~=—
M
[

=
_

I

79

44

1ISO-228/1-G Va

Kablo rakoru:

Cihaz indeksi .02 ve al-

ti: Pg 13.5

Cihaz indeksi .03 ve Gsnput
t0: M20x1.5

Qutput

G Vs baglantisi
38

G dislisi muhafazasi
ya da

V8 NPT baglantisi

NPT dislisi muhafazasi

Supply

——]

>

114,5

_ &
o

o]

2

27,7 |=—

99
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4 Nakliye ve sahada tasima

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gerceklestirilecektir.

Teslim edilen Grunlerin ka-

bulu

Gonderiyi aldiktan sonra asagidaki adimlari
izleyin:

4.1

1. Teslimat kapsamini kontrol edin. Pozisyo-
nerin isim levhasi Gzerindeki spesifikas-
yonlarin teslimat notundaki spesifikas-
yonlarla eslesip eslesmedigini kontrol
edin. isim etiketi bilgileri igin "Cihaz
Uzerindeki isaretler" bélumine bakin.

2. Tasima sirasinda hasar gorip gérmedi-
gini tespit etmek icin gonderiyi kontrol
edin. Varsa tim hasarlari SAMSON'a ve
tastyan araciya bildirin (teslimat notuna
atifta bulunun).

4.2 Pozisyonerden ambalaijin
cikarilmasi
Asagidaki sirayr takip edin:

= Kurulumdan hemen dncesine kadar am-
balaji ve pndmatik portlar Gzerindeki
koruyucu kapaklari cikarmayin.

= Amboalaji yerel mevzuata gore bertaraf
edin ve geri donistirin.

Nakliye ve sahada tasima

4.3 Pozisyonerin tasinmasi

= Pozisyoneri, tasima kosullarina uygun se-
kilde ambalaijlayin.
Tasima talimatlan

—  Pozisyoneri harici etkilere (6rnegin dar-
be) karsi koruyun.

- Pozisyoneri nem ve kire karsi koruyun.

— lzin verilen ortam sicakligina bagli ola-
rak tasima sicakhigina dikkat edin ('Tasa-
rim ve calisma prensibi' bolimine ba-

kin).

4.4 Pozisyonerin depolanmasi

O DiKkAT

Yanls depolama nedeniyle cihazda hasar

riski.

= Depolama talimatlarina uyun.

= Uzun siire depolamaktan kaginin.

= Farkli depolama kosullari icin SAMSON
ile iletisime gegin.

i Not:
Uzun depolama sirelerinde pozisyonerin ve
mevcut depolama kosullarinin dizenli olarak
kontrol edilmesini 6neriyoruz.

Depolama talimatlan

— Pozisyoneri harici etkilere (6rnegin dar-
be, sok, titresim) karsi koruyun.
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Nakliye ve sahada tasima

— Korozyon korumasina (kaplama) zarar
vermeyin.

- Pozisyoneri nem ve kire karsi koruyun.
Nemli ortamlarda yogusmay: onleyin.
Gerekirse bir kurutma maddesinden ve-
ya isitma yonteminden yararlanin,

- Ortam havasinda asit veya baska asin-
dirict madde olmadigindan emin olun.

— lzin verilen ortam sicakligina bagl ola-
rak depolama sicakligini gozlemleyin
("Tasarim ve ¢alisma prensibi' bolimine

bakin).

— Pozisyoneri kapagi kapali olacak sekilde
muhafaza edin.

— Pnomatik ve elekirik baglantilarini kapa-
tin.

— Pozisyoner Ustine herhangi bir nesne
koymayin.

EB 8359-2 TR



5 Devreye Alma

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gerceklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle

olimcil yaralanma tehlikesi.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlarda
pozisyoner izerinde calismak icin EN
60079-14'e (VDE 0165, Bolim 1) uyun.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlardaki
calsmalar yalnizca 6zel egitim veya tali-
matlardan gecmis veya tehlikeli alanlar-
da patlamaya karsi korumali cihazlar
izerinde calisma yetkisine sahip perso-
nel tarafindan gerceklestirilmelidir.

Vana iizerindeki hareketli parcalardan do-

lay: olusan ¢carpma tehlikesi.

= Kontrol vanasi ¢alisirken hareket halinde-
ki herhangi bir vana parcasina dokun-
mayin.

= Pozisyoner lzerinde herhangi bir montaj
veya kurulum ¢alismasi yapmadan énce,
besleme havasini ve kontrol sinyalini ke-
sip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi
birakin.

= Yoke baglantisi icine cisimler sokmak su-
retiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin
hareketine engel olmayin.

Devreye Alma

O DIKKAT

Yanls monte edilen parcalar/aksesuvarlar-

dan dolayi bozulma riski.

= Pozisyoneri monte etmek ve kurmak icin
yalnizca bu montaj ve kullanim talimat-
larinda listelenen montaj pargalarini ve
aksesuarlari kullanin. Baglanti tiriine

dikkat edin.

5.1 Devreye alma kosullan

Calisma konumu

Pozisyoner icin calisma pozisyonu, operator
personelin bulundugu konumdan gorilen
pozisyoner Uzerindeki calisma kontrollerinin
onden gorinimudur.

Operatorler, pozisyonerin kurulumundan
sonra operator personelin gerekli tim isleri
guvenli bir sekilde yapabilmesini ve ¢alisma
konumundan cihaza kolayca erisebilmesini
saglamalidir.

Montaj yoni

Vana monte edildiginde govde kapagindaki
havalandirma klapeleri asagi bakmalidir.
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Devreye Alma

5.2 Devreye alma hazirhg
Montajdan 6nce asagidaki kosullarin sag-
landigindan emin olun:

—  Pozisyoner hasar gdrmemistir.

— Hava beslemesi heniz pozisyonere bagli

degildir.
- Akim heniz pozisyonere bagl degildir.
Asagidaki adimlar izleyin:

= Montaj calismasinda kullanilacak gerekli
malzeme ve dletleri hazirlayin.

=> Pozisyonerin kontrol déngUsUnUn calisma
yoniini belirleyin (bkz bolim 5.2.1).

= Pozisyonerin vananin hangi tarafina
monte edilecegini belirleyin (5.2.2bolu-
mine bakin).

= Pnomatik baglantilardan koruyucu ka-
paklari cikarin.

5.2.1 Pozisyonerin kontrol
déngisinin ¢alisma yo-

niniun belirlenmesi

Calisma yéni artan/artan <<

— Sinyal basinci p,, giris sinyali p, (set de-
geri) yukseldikge yikselir

— Sinyal basinci py, giris sinyali p, (set de-
geri) azaldikea azalir
Calisma yéni artan/azalan <>

- Sinyal basinci p,, giris sinyali p, (set de-
geri) yukseldikge azalir

— Sinyal basinci py, giris sinyali p, (set de-
geri) azaldikea yikselir

Menteseli kanateik plakasi Gzerinde, calisma
yonu sembollerle gosterilir (dogrudan <<,
ters <>). Menteseli kanatcik plakasinin konu-
muna baglh olarak, ayarlanan ¢alisma yoni
ve ilgili sembol gorinir durumdadir. Gerekli
calisma yoni gorinir sembole karsilik gel-
miyorsa veya ¢alisma yoni degistirilecekse,
asagidaki sekilde hareket edin:

= Kapak plakasi izerindeki her iki viday:
sokiin ve nozul blogunu kapak plakas ile

birlikte kaldirin.

= Nozul blogunu 180° dondirin ve kapak
plakasi ile birlikte tekrar yerine yerlesti-
rin. Nozul blogunun ve menteseli kanat-
cik plakasinin Fig. 5-1'da gosterildigi gi-
bi hissedici pimin istinde veya altinda
dogru sekilde yerlestirildiginden emin
olun.

= Nozul blogunu sabitleyin.

5.2.2 Pozisyonerin vananin
hangi tarafina monte
edilecegini belirleme

Pozisyoner, tahrik Unitesinin hareket yonine

ve pozisyoner kontrol dongisinin ¢alisma

yonune bagl olarak vananin sol veya sag
tarafina monte edilir.

= Bkz Fig. 5-2 ila Fig. 5-5.
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Devreye Alma

- Aralik yay: -
Kapak plakas r

Nozil blokaii

Hissedici pim isaret Menteseli kapakeik

levhasi
Calisma yoni << Calisma yoni <<
Hissedici pimin altindaki menteseli ka- Hissedici pimin Ustindeki menteseli
nateik kanateik

Sek. 5-1: Noziil blogunun konumu, kapak plakasi cikarilmis

Tahrik Gnitesi yay kapatan (FA)

o Jr—20
LI |
Plakanin (20) Ustinde bulunan kol (1) Plakanin (20) altinda bulunan kol (1)
Sek. 5-2: Calisma yoni << Sol baglant: Sek. 5-3: Calisma yoni <> Sag baglanti

Tahrik Gnitesi yay acan (FE)
Pst Pst ;
> ’ <<| w K]

! Om l —~—W 0 >I !“.I.

Plakanin (20) altinda bulunan kol (1) Plakanin (20) istinde bulunan kol (1)
Sek. 5-4: Calisma yoni << Sag baglanti Sek. 5-5: Calisma yoni <> Sol baglant:
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Devreye Alma

5.3 Pozisyoner baglantisi
5.3.1 Dokim yoke baglantil
vanaya baglanti

Gerekli aksesuarlar:
montaj kiti 1400-5745

Fig. 5-6
= Vidalari (21) kullanarak plakay (20) va-
nanin govde konektorine (22) sabitleyin.

= Pozisyoner kapagini sokin ve sabitleme
vidasini (15) kullanarak pozisyoneri va-
na yoke baglantisina sabitleyin.
Montaj kitinde gelen O-ring, gerekli de-
gildir.
Pimin (2) tel kayisin icinden gegirildigin-
den ve sonug olarak plakaya (20) kenet-
lendiginden emin olun.

Kolun (1) ve plakanin (20), "plakanin Gst
kisminda bulunan kol" veya "plakanin alt
kisminda bulunan kol" konumlarinin
dogru oldugundan emin olun

(Fig. 5-2ilaFig. 5-5).

5.3.2 Cubuk tipi yoke baglan-
tilh vanaya baglanti

Gerekli aksesuarlar:

montaj kiti: 1400-5745 ve 1400-5352
Fig. 5-7

= Plakayi (20), vidalari (21) kullanarak

klape milinin (23) hareket gostergesine
(24) ortalanmamis olarak sabitleyin.

= Hem destegi (28) hem de sikistirma pla-
kasini (26) cubugun (27) tzerine yerles-
tirin ve hafifce sabitleyin. Vana, vana
hareketinin yarisindayken hem plakanin
(20) hem de destegin (28) merkezi hiza-
lanana kadar destegi hareket ettirin.

= Destegi ve sikistirma plakasini sikica sa-
bitleyin.

3. Sabitleme vidasini (15) kullanarak pozis-
yoneri destege monte edin.
Pimin (2) tel kayisin icinden gegirildigin-
den ve sonug olarak plakaya (20) kenet-
lendiginden emin olun.

Kolun (1) ve plakanin (20), "plakanin Gst
kisminda bulunan kol" veya "plakanin alt
kisminda bulunan kol" konumlarinin
dogru oldugundan emin olun

(Fig. 5-2ilaFig. 5-5).

5.4 Pnomatik baglant

Sinyal basincini bagladiktan sonra acikia

kalan tahrik initesi milinin olasi hareketi

nedeniyle yaralanma riski.

= Tahrik initesi miline dokunmayin ya da
bloke etmeyin.

Pnomatik baglantilar istege baglh olarak
NPT veya ISO 288/1-G V4 dislisi ile bir delik
olarak tasarlanmistir. Metal veya bakir boru-
lar ile plastik hortumlar igin standart baglan-
t1 uclarini kullanabilirsiniz.
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Devreye Alma

g 1 Kol

2  Pim

2,1 Somun

15  Sabitleme vidasi
20 Plaka

21 Vida

22 Mil baglantisi
23 Klape mili

24 Strok gostergesi
26 Sikistirma plakasi
27 Cubuk (situn)
28  Destek

AL
NER

Sek. 5-6: Yoke baglantilari olan vanalara baglanti (NAMUR kiris)

21 24 23

15 1 28 27 26 20 2.1

Sek. 5-7: Cubuk tipi yoke baglantili vanalara baglant
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Devreye Alma

© DIKKAT
Hava kalitesi gerekliliklerine uyulmamasi
nedeniyle ariza riski.

= Sadece yag ve kir icermeyen kuru besle-

me havasi kullanin.

= Giris basinci diisirme istasyonlari igin
bakim talimatlarini o/(uyun,

= Baglant borularinin icinde tikaniklik ol-
mamasina dikkat ediniz.

5.4.1 Basing gostergeleri

Pozisyoneri gorintilemek icin, besleme hava-

st ve sinyal basincina basing gostergeleri
monte etmenizi 6neririz (b3lim 5.8'deki ak-
sesuarlara bkz).

5.4.2 Besleme basinci

Gerekli besleme havasi basinci, yay ayar sa-

hasina ve tahrik Gnitesinin hareket yonine
baglidir (emniyet konumu hareketi).

Tezgah aralig, isim plakasinda ya tezgah
araligi ya da sinyal basinci araligi olarak
yazilir. Calisma yonu FA veya FE veya bir
sembol ile isaretlenmistir.

Tahrik Unitesi yay kapatan (FA)

Emniyet kapali
(glob ve agili vanalar igin)

Qerekli besleme basinci =
Ust tezgah aralik degeri + 0.2 bar,
minimum 1.4 bar

Tahrik Unitesi yay acan (FE)

Emniyet acik
(glob ve agili vanalar igin)

Siki kapanan valfler igin maksimum sinyal

basinci pst,, kabaca su sekilde hesaplanir:
2. .
pst . = F+ d.m-dp [bar]
4. A
d = Yuvacapi[em]
Ap = Vana izerindeki fark basing [bar]
A = Tahrik Gnitesi alani [em?]
F = Usttezgah aralik degeri [bar]

Herhangi bir sey belirtilmemisse asagidaki
gibi hesaplayin:
Gerekli besleme basinci =

Ust tezgah aralik degeri + 1 bar,

Pozisyoner cikis basinci, Fig. 5-2 ila
Fig. 5-5'de gosterildigi gibi tahrik Gnitesinin
Ust veya alt diyafram muhafazasina yonlen-

dirilir

5.5 Aralik yayinin secimi

Takili kol ve pozisyonerin takili aralik yay!,
Table 5-1'teki gibi nominal vana hareketi ve
set degeri (giris sinyali) degerlerine atanir.

Normal ¢alistirmada, set degeri araligs

100 % = 16 mA seklindedir. Ornegin %50 =
8 mA gibi daha kiicik bir agiklik yalnizca
bolinmis ayrik calistirma icin gereklidir
(Fig. 5-8, sag).

Aralik yayl degistirﬂerek aciklik degistirilebi-
lir. Pozisyonerde ayarlamalar yapilirken, ha-
reket set degerine gore uyarlanmali ve bu-
nun tersi de yapilmalidir.
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Tablo 5-1: Aralik yaylar

Devreye Alma

Al b Min./maks. strok [mm] Set degeri (giris sinyali) Aralik yay:
[mm]
Kol I ile SAMSON vanalarin standart stroklari (40 ila 127 mm uzunlugunda)
. 100 % 1
15 7.5ila15 50 % 2
. 100 % 2
30 14ila 32 50% 3
60 30ila 70 100 % 3
Kol | ve kol uzatmasi ile daha fazla hareket araligi (40 ila 200 mm uzunlukta)
. 100 % 1
20 7,5ila 26 50% 5
. 100 % 2
40 14 ila 50 50% 3
> 60 30 ila 90 100 % 3
100%
100%
Actk \\ Acik
<> \\ << <> <<
Hare-
ket \ Hareket
\
\
Kapali AN
0% Kc:pu|(|)°/ Vana 2 \ , / Vana 1
4 20mA ° s
4 12 20mA
Set degeri (giris . "
sinyali) *—‘ F— Ol bant
Normal isletme Blinmis aralikli galisma, zit yonlerde calisan iki
valf
Sek. 5-8: Normal ya da ayrik calistirma
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Devreye Alma

Set degeriyle, ornegin 4 ila 20 mA, vana
tim hareket araligi boyunca %0 ila 100 ara-
sinda hareket etmelidir. Bu durumda baslan-
gic noktasi 4 mA ve Ust aralik degeri 20
mA'dir.

Bslinmis aralikli calismada, kontrolor cikis
sinyali iki kontrol valfini kontrol etmek igin

kullanilir ve valflerin her biri giris sinyali ara-

||Q|n|n ydrlsmdo tum hareket araliklar bo-
yunca hareket edecek sekilde bolinir (6rne-
gin, birinci valf 4 ila 12 mA'ya, ikinci valf
12 ila 20 mA'ya ayarlanir). Ust Gste binmeyi
onlemek icin, Fig. 5-8'da gosterildigi gibi
0,5 mA'lik bir 8li banta izin verilmelidir.
Baslangig noktasi (sifir) vidadan (4) ayarla-
nir; set degeri araligi, yani Ust aralik degeri
pimden (2) ayarlanir.

Aralik yayinin degistirilmesi (Fig. 5-9)

= Aralik yayindaki viday: (7) gevirerek
agin. Altigen soketli viday: (5) sokiin ve
kolu mil ile birlikte disari ¢ekin.

Aralik yayini degistirin. Kolu saftla bir-
likte manson (3), pozisyoner muhafazasi
ve braket (6.1) icinden kaydirin.

Aralik yayini vidayla sabitleyin (7).

Vida (5) milin dizlestirilmis kismina otu-
rana kadar braketi ve mili hareket etti-
rin.

Viday: sitkin (5). Kol (1) ile manson (3) ve
aralik yayi (6) ile pozisyoner muhafazasi

arasinda 0,05 ila 0,15 mm bosluk bira-
kin.

)

H—1

Sek. 5-9: Kapagi ¢ikarilan pozisyoner
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5.6 Pozisyonerin ayarlanmasi

Kendinden giivenlikli cihazlarda dahili gii-

venligin etkisiz hale getirilmis olmasi.

= Yalnizca kendinden emniyetli devrelerde
kullanilmasi amaglanan kendinden emni-
yetli cihazlari, onaylanmis kendinden
emniyetli giris baglantili Gnitelere bagla-
yin.

= Onaylanmamis kendinden giivenli giris
baglantili Gnitelere baglanmis kendinden
giivenli cihazlari tekrar calistirmayin.

= Kendinden giivenli elektrikli ekipmani (U,
veya UO, [, veya 10, P. veya PO, C; veya
CO ve L; veya LO) birbirine baglarken, EC
tip inceleme sertifikalarinda belirtilen
izin verilen maksimum elektrik degerleri-
ni asmayin.

> Terminal 11 (+) ve 12 (-)'deki kontrol sin-
yali girisine bir ampermetre baglayin.

Giris
kontrol sinyali

0/4 ila 20 mA

= Besleme havasini besleme girisine (besle-
me 9) baglayin.

Devreye Alma

5.6.1 Hava cikis kapasitesi ve
oransal bant X,

Sek. 5-9

1. Hacim kisitlamasini (14) gerekli konum-
landirma hizinin izin verdigi kadar ka-
patin.

Aralik yayini (6) gidebildigi yere kadar
iterek konumlandirma hizini kontrol edin.

2. Giristeki set degerini araliginin yaklasik
%50'sine ayarlayin. Ardindan sifir ayar-
layiciyr (4) vana yaklasik %50 vana ha-
reketine gelene kadar cevirin.

Xp kisitlamasini ayarlarken, Fig. 5-10'de
gosterildigi gibi besleme basinci ile iliskisini
gozlemleyin. Xp'nin dnceden ayarlanmis de-
geri yaklasik %3 olmalidir.

3. Aralik yayina (6) gidebildigi kadar kisa
bir siire basarak klape milinin salinim
egilimini kontrol edin.

Xp degeri, onemli bir asim meydana gel-
meden mimkin oldugunca kiicik olacak
sekilde ayarlanmalidir.

ilgili ayarlama ile ilgili dikkat etmeniz gere-

ken noktalar:

= Baslangic noktasini ayarlamadan once
daima Xp kisitlamasini ayarlayin.

= Baslangig noktast kaymasi durumunda
(6rn. kisitlama ayarinda veya besleme
basincinda sonradan yapilan bir degisik-
lik nedeniyle), baslangig noktasi ayarini
kontrol edin ve yeniden ayarlayin.

= Xp kisitlamasinin ayar aralig gosterge
ve durdurucu tarafindan bir turla sinir-
landirilmistir (Fig. 5-10). Gostergeyi ¢i-
karmayiniz.

EB 8359-2 TR



Devreye Alma
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Sek. 5-10:Xp kisitlamasinin ayarlanmasi

Eger gosterge yanlislikla cikarilmissa, asagi-

daki gibi temel bir kalibrasyon gergeklestiri-

lebilir:

1. Hafif bir direnc hissedilene kadar orifisi
kapatin.

2. Bu konumdan, orifisi bir V4 tur acin.

3. Gosterge 0° konumunu gosterecek sekil-
de plastik halkay itin.

4. Orifisi 90° ile 180° arasinda ayarlayin.

5. Xp'yi yukarida belirtildigi gibi ayarlayin.

5.6.2 Sifir noktasi ve aralik

a) "Mil iten" emniyet konumu
hareketli tahrik Gnitesi

Set degerini ayarlarken, tahrik Gnitesinin

toplam kapatma kuvvetinin vanaya etki etti-

ginden emin olmak icin asagidaki adimlari
izleyin:

= Calisma yoni artarken/artarken <<:
baslangig noktasini 4,5 mA'e ayarlayin
(hofifce yikseltilmis).

= Calisma yoni artarken/azalirken <>:
baslangig noktasini 19,5 mA'e ayarlayin
(hafifce alcaltilmis).

Baslangi¢ noktasi (zero) drnegin: 4,5 mA

1. Sifir ayar vidasini (4) klape mili bekleme
konumundan ¢ikmaya baslayana kadar
cevirin (hareket gostergesine bakin).

2. Giris sinyalini 0 mA'e disiriin ve yavas-
ca tekrar artirin. Klape milinin tam ola-
rak 4,5 mA'da hareket etmeye baslayip
baslamadigini kontrol edin ve gerekirse
duzeltin.

Ust aralik degeri (aralik) 5rn. 20 mA

3. Baslangig noktasi ayarlandiktan sonra,
giris sinyalini yukseltin. Tam 20 mA'da,
klape mili % 100 hareket etmis olarak
hareketsiz durmalidir (vanadaki hareket
gostergesini izleyin).

Ust aralik degeri yanlssa, dizeltmek icin
pimi asagidaki gibi hareket ettirin (2
icinde Fig. 5-6 veya 2 icinde Fig. 5-7):

4. lleri ydnde hareket
Kol ucu - Strogu artirmak icin
Fulcrum - Strogu azaltmak igin

Giris sinyalini dizelttikten sonra, baslan-
gic noktasini yeniden ayarlayin. Daha
sonra, Ust aralik degerini yeniden kontrol
edin.

Her iki deger de dogru olana kadar dizelt-
me prosedirind tekrarlayin.
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b) Emniyet konumu hareketi
""Mil ceken tahrik Unitesi''
(FE) olan tahrik Unitesi

Emniyet konumu hareketi"mil iten tahrik Gni-

tesi" olan bir tahrik Gnitesi kullanildiginda,

diyafram haznesi, tesisteki yukari akis basin-

cina karsi vanay sikica kapatacak kadar

yuksek bir sinyal basinci ile basinglandiril-

malidir.

= Calisma yoni <<: Set degerinin Ust ara-
ik degeri 20 mA

= Calisma yoni <<: Set degerinin alt aralik
degeri 4 mA

Gerekli sinyal basinci ya pozisyoner etike-
tinde belirtilmistir ya da 5.4.2 boliminde
agiklandigi gibi kabaca hesaplanabilir.

Baslangi¢ noktasi rnegin: 20 mA

1. Ampermetredeki giris sinyalini 20 mA
olarak ayarlayin.
Baslangig noktasi ayar vidasini (4) klape
mili ilk konumundan hareket etmeye bas-
layana kadar cevirin.

2. Giris sinyo|ini artirin ve yavasca
20 mA'ya kadar disirin. Klape milinin
20 mA'de tam olarak hareket etmeye
baslayip baslamadigini kontrol edin.
Baslangi¢ noktasi ayarlama vidasindaki
herhangi bir sapmayi dizeltin (4). Saat
yoninin tersine gevirmek klape milinin
son konumundan daha erken hareket et-
mesine neden olur; saat yoniinde gevir-
mek ise son konumundan daha geg hare-
ket etmesine neden olur.

Devreye Alma

Ust aralik degeri (aralik) drn. 4 mA

3. Ba$|ang|c noktasi ayar|cmd|ktan sonra,
giris sinyalini ampermetrede 4 mA dege-
rine yikseltin.

Tam 4 mA'da, klape mili % 100 hareket
etmis olarak hareketsiz durmalidir (vana-
daki hareket gostergesini izleyin).

4. Ust aralik degeri yanhssa, pimi (2) di-
zeltmek icin hareket ettirin. 20 mA'y: ye-
niden ayarlayin ve basing gostergesi ge-
rekli sinyal basincini gosterene kadar
baslangic noktasi ayar vidasini (4) cevi-
rin.

Basing gostergesi indirildikten sonra,
baslangig noktasini 19.5 mA'ya ayarla-

yin.

5.7 Elekirik baglantisi

Elektrik tesisati igin, ilgili elektroteknik yonet-
meliklerine ve kullanildigi Glkede gegerli olan
kaza onleme yonetmeliklerine uyun. Alman-
ya'da VDE yonetmelikleri ve isveren sorum-
luluk sigortasinin kaza 6nleme yonetmelikleri
mevcuttur.

Yanlis elekirik baglantisi, patlamaya karsi

korumayi giivensiz hale getirecektir.

= Terminal atamasina uyun.

2 Muhafaza icindeki veya iizerindeki ema-
ye vidalari gevsetmeyin.
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Devreye Alma

Kendinden giivenlikli cihazlarda dahili gi-

venligin etkisiz hale getirilmis olmasi.

= Yalnizca kendinden emniyetli devrelerde
kullanilmasi amaglanan kendinden emni-
yetli cihazlari, onaylanmis kendinden
emniyetli giris baglantili initelere bagla-
yin.

= Onaylanmamis kendinden givenli giris
baglantili Gnitelere baglanmis kendinden
guvenli cihazlari tekrar calistirmayin.

= Kendinden giivenli elektrikli ekipmani (U;
veya U0, [; veya 10, P. veya PO, C; veya
CO ve L; veya L0 birbirine baglarken, EC
tip inceleme sertifikalarinda belirtilen
izin verilen maksimum elektrik degerleri-
ni asmayin.

Kablo ve tellerin secimi:

Kendinden giivenli devrelerin kurulumu igin
EN 60079-14: 2008 (VDE 0165, Bolim 1)
Madde 12 hikimlerine uyun. Mad-

de 12.2.2.7, birden fazla kendinden giivenli
devrede cok damarli kablolari ve telleri do-
serken gegerlidir.

Yaygin yalitim malzemeleri (6rnegin polieti-

len) icin bir iletkenin yalitiminin radyal kalin-
ligr, 0,2 mm'den kiscitk olmamalidir. ince telli
bir iletkendeki tek bir telin ¢api, 0,1 mm'den
kicik olmamalidir.

iletken uclarini, érn. tel uclu yukstkler kulla-

narak eklemeye karsi koruyun.

Baglanti igin iki ayri kablo ya da tel kullanil-
diginda ek bir kablo rakoru takilabilir. Kulla-

nilmayan kablo girislerini klapelerle kapatin.
-20 °C'nin altindaki ortam sicakliklarinda

kullanilan ekipman igin metal kablo rakorlari
kullanin.

Zon 2/Zon 22'de kullanilacak ekipman:
EN 60079-15:2003 uyarinca koruma tipi
Ex nA ll'ye (kivileim gikarmayan ekipman)
gore calistirlan ekipmanlarda, yalnizca ku-
rulum, bakim veya onarim sirasinda eneriji
verilirken devreler baglanabilir, kesilebilir ve-
ya anchtarlanabilir.

Set degeri icin kablolari kablo rakorundan
gesirerek muhafaza izerinde bulunan 11
(+) ve 12 (-) terminallerine yonlendirin.
Toprak baglantisini pozisyoner muhafazasi-
nin igine veya disina baglayin.

Elekirik baglantilari icin aksesuarlar
> 5.8 bolimine bakin.

Elektrik beslemesinin baglanmasi

Elektrik baglantisini gergeklestirmeden once,

csagldaki kosullarin kdr§||andlgmdon emin

olun:

— Pozisyoner, talimatlara gore kontrol va-
nasina dogru bir sekilde monte edilmis-
tir.

- Besleme havasi dogru baglanmistir.

Durum buysa:

= Elekirik glicin (mA sinyali) Fig. 5-11
kisminda gosterildigi sekilde baglayin.

5-12
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Giris
kontrol sinyali
0/4 ila 20 mA

Sek. 5-11:Elektrik baglantisi

5.8 Aksesuarlar ve montaj parcalari

Devreye Alma

Aksesuarlar — Montaj parcalari

Siparis numarasi

18 ila 35 mm gubuk ¢api icin NAMUR'a gére cubuk tipi yoke bag-

lantili vanalar

Aralik yayi 1 1190-0736
Aralik yayr 2 1190-0737
Aralik yayr 3 1190-0738
Kol | 1690-6469
Kol uzatmas 1400-6716
Basing gostergesi baglanti parcasi 1402-1637
Basing gostergesi baglanti parcasi (bakir icermez) 1402-1638
NAMUR'a gére dokiim yoke baglantili vanalar igin montaj kiti 1400-5745

1400-5745 ve 1400-5342

Contalar ve diyaframlar dahil yedek parca cesitleri 1400-6792
Conta, diyofrom ve pnémofik porcak]r dahil yedek parca cesitleri (ci- 1402-0040
haz endeksi .02 ve Uzeri olan pozisyonerler icin)

Koruma derecesi IP 65'e kadar olan giincelleme:

Cekvalf Gzerinden havalandirma 1790-7408
Elekirik baglantilan igin aksesuarlar Siparis numarasi
Siyah kablo rakoru M20x1.5 1400-6985
Mavi kablo rakoru M20x1.5 1400-6986
Adaptor M20x1.5 ila 2 NPT, toz kaplamali aliminyum 0310-2149

EB 8359-2 TR
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6 Calistirma

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gerceklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle

olimcil yaralanma tehlikesi.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlarda
pozisyoner izerinde calismak icin EN
60079-14'e (VDE 0165, Bolim 1) uyun.

= Pozisyonrerin kurulumu, isletimi veya ba-
kimi, yalnizca 6zel egitimden gegmis ya
da tehlikeli alanlarda patlama korumali
cihazlar izerinde calisma yapmaya yet-
kili personel tarafindan yapilmalidir.

Vana iizerindeki hareketli parcalardan do-

lay: olusan ¢carpma tehlikesi.

= Kontrol vanasi ¢alisirken hareket halinde-
ki herhangi bir vana parcasina dokun-
mayin.

= Pozisyoner lzerinde herhangi bir montaj
veya kurulum ¢alismasi yapmadan énce,
besleme havasini ve kontrol sinyalini ke-
sip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi
birakin.

= Yoke baglantisi icine cisimler sokmak su-
retiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin
hareketine engel olmayin.

Calistirma

Baslatmadan dnce, asagidaki kosullarin sag-
landigindan emin olun:

- Pozisyoner, talimatlara gére dogru bir
sekilde monte edilmistir.

—  Pnomatik ve elektrik baglantilari, tali-
matlara gore yapilmistr.
Calistirma

= Pozisyoner icin besleme havasi hattini
agin.

= Elekirik enerjisi beslemesini agin.
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Calisma

7 Calisma

Pozisyoner monte edildikten ve pnomatik ve
elektrik qu|c1nt||c1r| kurulduktan sonra kulla-
nima hazirdir ('Kurulum' bélimine bakin).

Vana iizerindeki hareketli parcalardan do-

lay: olusan ¢carpma tehlikesi.

= Kontrol vanasi calisirken hareket halinde-
ki herhangi bir vana parcasina dokun-
mayin.

= Pozisyoner lzerinde herhangi bir montaj
veya kurulum ¢alismasi yapmadan énce,
besleme havasini ve kontrol sinyalini ke-
sip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi
birakin.

= Yoke baglantisi icine cisimler sokmak su-
retiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin
hareketine engel olmayin.

EB 8359-2 TR 7-1
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8 Ariza

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle

6limcil yaralanma tehlikesi.

=> Pozisyonrerin kurulumu, isletimi veya ba-
kimi, ya/nlzca Szel eg“ifimden gecmis ya
da tehlikeli alanlarda patlama korumali
cihazlar izerinde ¢alisma yapmaya yet-
kili personel tarafindan yapilmalidir.

Vana izerindeki hareketli parcalardan do-

layi olusan ¢arpma tehlikesi.

> Kontrol vanasi calisirken hareket halinde-
ki herhangi bir vana parg¢asina dokun-
mayin.

= Pozisyoner (izerinde herhangi bir montaj
veya kurulum calismasi yapmadan énce,
besleme havasini ve kontrol sinyalini ke-
sip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi
birakin.

> Yoke baglantisi icine cisimler sokmak su-
retiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin
hareketine engel olmayin.

Ariza

8.1 Sorun Giderme

> Bkz. Table 8-1

i Not:
Tabloda listelenmeyen arizalar icin SAM-
SON’un Satis Sonrasi Servisi ile iletisime
gecin.

8.2 Acil durum eylemi

Hava beslemesinin ya da elektrik sinyalinin
kesilmesi Uzerine, pozisyoner, tahrik Unitesi-
nin havasini tahliye ederek vananin tahrik
Unitesi tarafindan belirlenen emniyet konu-
muna hareket etmesine neden olur.

95 Ipucu

Vana ve tahrik Gnitesi arizasi durumunda
acil eylem, ilgili vana ve tahrik initesi belge-
lerinde agiklanmistir.

= Tesiste acil durum eylemlerinin gerekles-
tirilmesinden tesis operatorleri sorumlu-

dur.
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Ariza

Tablo 8-1: Sorun Giderme

Arizanin tanimi

Tedbirler

Tahrik Gnitesi cok yavas hareket ediyor.

2 Besleme basincini kontrol edin.

= Borularin ve vida baglantilarinin enine kesitini
kontrol edin.

= Montaj pargalarinin yapilandirmasini kontrol
edin.

Tahrik Gnitesi yanlis yonde hareket ediyor.

= Boru bog|cnhsm| kontrol edin.
= Montaj pargalarinin yapilandirmasini kontrol
edin.

Pozisyonerden hava kagiyor.

= Baglanti plakasindaki contalari kontrol edin.

Set degeri bosluguna %100 sinyalde erisilemiyor.

= Dogru aralik yayinin seildiginden emin olun.

= Ayarlanan hava cikisini ve orantisal bandi
kontrol edin.

= Ayarlanan boslugu kontrol edin.

%0 sinyalde sifira erisilemiyor.

> Ayar|onon ba§|ang|<; noktasini kontrol edin.

8-2
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9 Bakim

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gerceklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle

olimcil yaralanma tehlikesi.

= Pozisyonrerin kurulumu, isletimi veya ba-
kimi, yalnizca 6zel egitimden gegmis ya
da tehlikeli alanlarda patlama korumali
cihazlar izerinde calisma yapmaya yet-
kili personel tarafindan yapilmalidir.

Kendinden giivenlikli cihazlarda dahili gi-

venligin etkisiz hale getirilmis olmasi.

= Yalnizca kendinden emniyetli devrelerde
kullanilmasi amaclanan kendinden emni-
yetli cihazlari, onaylanmis kendinden
emniyetli giris baglantili initelere bagla-
yin.

= Onaylanmamis kendinden givenli giris
baglantili initelere baglanmis kendinden
guvenli cihazlari tekrar calistirmayin.

= Kendinden givenli elektrikli ekipmani (U,
veya UO, | veya 10, P; veya PO, C; veya
CO ve L; veya LO) birbirine baglarken, EC
tip inceleme sertifikalarinda belirtilen
izin verilen maksimum elektrik degerleri-
ni asmayin.

Bakim

Hareketli tahrik initesi ve klape mili kay-

nakl ezilme tehlikesi.

> Kontrol vanasi calisirken hareket halinde-
ki herhangi bir vana pargasina dokun-
mayin.

= Pozisyoner (izerinde herhangi bir montaj
veya kurulum calismasi yapmadan énce,
besleme havasini ve kontrol sinyalini ke-
sip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi
birakin.

= Yoke baglantisi icine cisimler sokmak su-
retiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin
hareketine engel olmayin.

Pozisyoner, fabrikadan ¢ikmadan énce
SAMSON tarafindan kontrol edilmistir.

— SAMSON!'un Satis Sonrasi Servisinden
izin alinmadan bu talimatlarda
agiklanmayan bakim veya onarim
cahsmalar yapilirsa Uriin garantisi
gecersiz hale gelir.

- Yalnizca Grinin asil ozelliklerine uygun
sekilde SAMSON tarafindan Gretilmis
orijinal yedek pargalari kullanin.

Pozisyonerin herhangi bir bakim gereksinimi
yoktur.

> Yukari akis besleme havasi basing disiir-
me istasyonlarinin bakim talimatlarina
uyun.
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Bakim

9.1 Pozisyonerin kontrol don-

gusiinin calisma yoninin
degistirilmesi
Pozisyonerin kontrol dongisinin ¢alisma
yoniinin degistirilmesi icin (artan/artan, ar-
tan/azalan):

= Pozisyonerin kontrol dongiistniin calisma
yonunU degistirin (bkz 'Kurulum' boli-
ma).

= Pozisyonerin vananin hangi tarafina
monte edilecegini belirleyin ('Kurulum!'
bolimine bakin).

9.2 Elekiropnématigin pno-
matik pozisyonere donis-
tirtlmesi

Fig. 9-1
Elektropnomatik pozisyoner, bir donistirme

kiti ile Tip 4765 pnomatik Pozisyonere do-
nusturilebilir.

> Gerekli dénistirme kitleri: bkz Table 9-1

1. Sabitleme vidalarini sokin ve i/p kon-
vertoriny baskili devre karti ile birlikte
pozisyoner muhafazasindan kaldirin.

2. Kablo rakorunu (1) sokiin. Hortumu (5)
takin ve donistirme kitinin baglanti ni-
pelini (4) klapeye sikica vidalayin.

3. Sizdirmazlik elemanini (7) baglant pla-
kasina (6) yerlestirin ve muhafazaya si-
kica sabitleyin.

4. Hortumun serbest ucunu baglanti plaka-
sinin (6) Uzerine itin.

i Not:
Déndstirilen Tip 4765 Pozisyoneri ile ilgili
detaylar icin, Montaj ve Calistirma Talimat-
larina bkz » EB 8359-1.

Tablo 9-1: Déniistiirme kitleri

f;haz indek- Sl b Siparis no.
0,2 G 1400-6724
NPT 1400-6725
0,3 G 1400-6795
NPT 1400-6796

9.3 Pozisyonerin periyodik de-
netimi ve testi

Minimum Tablo 9-2'ye gdre denetim ve test
oneririz.

EB 8359-2 TR
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1 Vida baglantisi
2 Baskili devre karti
3 i/p konvertsr
4 Baglanti nipeli

Sek. 9-1: Pozisyonerin donistiriilmesi

®

5 Hortum
6 Baglanti plakasi
7 Sizdirmazlik elemani

Tablo 9-2: Onerilen denetim ve test

Denetim ve test

Negatif bir sonu¢ olmasi halinde yapilacaklar

Pozisyoner Uzerindeki isaret, etiket ve isim etiket-
lerini okunabilirlik ve eksiksizlik yoninden kontrol
edin.

Hasarli, eksik veya dogru olmayan isim etiketleri-
ni veya etiketleri zaman kaybetmeden yenileyin.

Kir kapl ve okunmayan yazilari temizleyin.

Siki bir sekilde monte edilmesi icin pozisyoneri
kontrol edin.

Gevsek montaj vidalarini sikin.

Pnématik baglantilari kontrol edin.

Vidali baglanti parcalarinin gevsek erkek uclu
konnektérlerini sikin.

Sizinti yapan hava borularini veya hortumlari ye-
nileyin.

Gic besleme kablolarini kontrol edin.

Gevsek k(]blO rakor|0r|n| 5|k|n.

Bikilu kablolarin terminallere itildiginden emin
olun ve terminallerdeki gevsek vidalari sikin.

Hasar goren hatlar degistirin.

EB 8359-2 TR
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10 Devreden ¢ikarma

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gerceklestirilecektir.

Etkisiz patlama korumasi nedeniyle 6lim-

ciil yaralanma tehlikesi.

Pozisyoner kapagi acildiginda patlama ko-

rumasi etkisiz hale gelir.

= Tehlikeli bélgelerde kurulum igin su di-
zenlemeler gegerlidir: EN 60079-14
(VDE 0165, Kisim 1).

O DIKKAT

Kapali déngii kontrolii kesintiye ugratila-

rak siirec bozulur.

= Proses devam ederken ve sadece kapat-
ma vanalarini kapatarak tesisi izole et-
tikten sonra pozisyoneri monte etmeyin
veya bakimini yapmayin.

Pozisyoneri cikarmadan dnce devre disi bi-
rakmak icin asagidakileri yapin:

> Kontrol vanasini isletme disina alin. i|gi|i
vana dokiimanlarina bakin.

= Kapatin ve pozisyoner icin besleme ha-
vast hattini kilitleyin.

= Elekirik giict beslemesini kesin ve kilitle-
yin.

Devreden cikarma

EB 8359-2 TR
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11 Kurulumu kaldirma

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gerceklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle
olimcil yaralanma tehlikesi.

2>

2>

Tehlikeli bélgelerde kurulum igin su di-
zenlemeler gegerlidir: EN 60079-14
(VDE 0165, Kisim 1).

Pozisyonrerin kurulumu, isletimi veya ba-
kimi, yalnizca 6zel egitimden gegmis ya
da tehlikeli alanlarda patlama korumali
cihazlar izerinde calisma yapmaya yet-
kili personel tarafindan yapilmalidir.

Pozisyoneri devre disi birakin ('Devre di-
si birakma' bdlimine bakin).

Elektrik girisi icin kablolari ayirin ve po-
zisyonerden gikarin.

Pozisyonerdeki besleme basinci/¢ikisi
icin vidal baglantilar sokin.
Pozisyoneri cikarmak icin, pozisyoner
uzerindeki sabitleme vidalarini gevsetin.

Kurulumu kaldirma

EB 8359-2 TR
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12 Onarimlar

Arizali bir pozisyoner onarilmali veya degis-
tirilmelidir.

© DIKKAT

Yanlis bakim veya onarim calismalari ne-

deniyle pozisyonerin hasar goérme riski.

= Kendi basiniza onarim calismasi yapma-
yin.

= SAMSON'un satis sonrasi servisi ile ba-
kim ve onarim isleri icin irtibata gegin.

12.1 Patlama korumali cihaz-
larin bakimi

Cihazin patlamaya karsi korumasinin temel
aldigr bir parcasina bakim yapilmas gere-
kirse, yetkili bir denetci bu parcay patlama-
dan koruma gerekliliklerine gore degerlendi-
rene, bir muayene sertifikasi verene veya ci-
haza uygunluk isareti verene kadar cihaz
tekrar calistirlmamalidir. Uretici, cihazi tek-
rar calistirmadan nce rutin bir test yapar-
sa, kalifiye bir denefci tarafindan muayene
yapilmasi gerekli olmaz. Cihaza bir uygun-
luk isareti ilistirerek cihazin rutin testi gegti-
gini belgeleyin.

Patlamaya karsi korumali bilesenleri yalniz-
ca Uretici tarafindan rutin olarak test edilen
orijinal bilesenlerle degistirin.

Daha énce tehlikeli alanlar disinda kullanil-
mis olan ve gelecekte tehlikeli alanlarda kul-
lanilmasi amaglanan cihazlar, bakim yapi-
lan cihazlarda yer alan givenlik gereksinim-

Onarimlar

lerine uygun olmalidir. Tehlikeli alanlarda
cahistirmadan 6nce, patlamaya karsi koru-
mali cihazlarin bakimina yonelik teknik 6zel-
liklere gore cihazlar test edin.

EN 60079-19 patlamaya karsi korumali ci-
hazlarin bakimi icin gegerlidir.

12.2 Cihazlarin SAMSON'a iade
edilmesi

Kusurlu cihazlar onarim icin SAMSON'a

iade edilebilir.

Cihazlarin SAMSON'a iadesi icin asagidaki
adimlar izleyin:

1. Pozisyoneri devre disi birakin ('Devre di-
st birakma' bélimiine bakin).

2. Pozisyoneri cikarin ('Cikarma'" bolimine

bakin).

3. Psamsongroup.com > Servis ve Destek >
Satis Sonrasi Hizmetler > Uriinlerin
iadesi adresinde aciklandig sekilde
ilerleyin.

EB 8359-2 TR
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13 Hurdaya ayirma

Elektrikli ve elektronik ekipman
Ureticisi olarak, atik elektrikli
ekipman (stiftung ear) igin
Alman ulusal sicilinde kayithyiz,
WEEE sicil no.: DE 62194439

= Yerel, ulusal ve uluslararasi atik mevzu-
atlarina uyun.

= Bilesenleri, yaglari ve tehlikeli maddeleri
diger ev atiklariniz ile birlikte hurdaya
ayirmayin.

1% Ipucu
Talep izerine, irini sokmek ve geri donis-

tiirmek icin bir servis saglayici gérevlendire-
biliriz.

Hurdaya ayirma

EB 8359-2 TR
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Sertifikalar

14 Sertifikalar

Asagidaki sertifika bir sonraki sayfada gos-
terilmektedir.

- Type 4763 icin AB Uygunluk Beyani

- Type 4763-1 icin AB Uygunluk Beyani
— Type 4763-8 icin AB Uygunluk Beyani
- Type 4763 icin EAC sertifikas

- ATEX: EC tip incelemesi sertifikasi

- CSA Sertifikasi

Gosterilen sertifikalar, bu belgenin
yayinlandigi tarihte giinceldi. En giincel
sertifikalar web sitemizde
bulunabilir:»> 4763

EB 8359-2 TR 14-1



SMART IN FLOW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Type/Type 4763

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstralle 3
- D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

iv. //.5'—3'4-/ Z@ﬁ@%—f

Hanno Zager
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/
Responsable de |'assurance de la qualité

Dirk Hoffmann
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Entwicklungsorganisation/Development Organization

ce 4763-0_de_en_fra_rev07.pdf

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Type/Type 4763-1...

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 02 ATEX 2078 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 02 ATEX 2078 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 02 ATEX 2078 émis par:
Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102
wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestéatigt/
- the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) : :
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20) EN 60079-0:2009, EN 60079-11:2012

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012
Hersteller / Manufacturer / Fabricant:
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlillerstralie 3

D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv W, Bege AOR=) .

ce 4763-1 de_en_fra_rev07.pdf

! Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de |'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Type/Type 4763-8...

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 03 ATEX 2183 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 03 ATEX 2183 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 03 ATEX 2183 X émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestéatigt/
- the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) : ’
Explosion Protection 2014/34/EU (abffrom 2016-04-20) =N 60079-0:2009, EN 60079-15:2010

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012
Hersteller / Manufacturer / Fabricant:
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlillerstralie 3

D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv W, Bege AOR=) .

Hanno Zager Dirk Hoffmann

ce 4763-8_de_en_fra_rev07.pdf

Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de |'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07

Weismiillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SEPTMONKAT COOTBETETBNA

EH [ No EASC RU C-DE.3A11.B.00045/19 l
|
1

Cepus RU N 0197354

E.('-!‘ OPTAHIIO CEPTUOUMKAIIMM OGuectBa C  OFpaHWdYeHHOM  OTBETCTBEHHOCTbIo  «TMC  PYC».
" 'Mecto HaxoxaeHus (ampec topuaudeckoro nuua): Poccuiickas ®eaepauns, 127083, ropoa Mocksa, ynuua BepxHss
% Macnoska, oM 20, CTpOeHWe 2; agpec MecTa OCyLIeCTBIIeHNs AesTenbHocTi: Poceuiickas ®eaepauns, 127083, ropopg,

RN

| Mockea, ynuua BepxHsis MacrnoBka, Aom 20, CTpoeHue 2, MOMeLleHust Ne 18, 28. AtrecTar akkpeautauuu
[r Ne POCC RU.0001.113A11 or 02.07.2015. Homep TenecoHa: +7 (495) 221-18-04; anpec 3MEKTPOHHOW MOMTLL

"9{ info@tms-cs.ru.
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110 U3roToBMReHuIo Mpoaykumy: Weismullerstrasse 3, D-60314 Frankfurt am Main, I'epmaHusi.
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4 COOTBETCTBYET TPEBOBAHUSIM TeXHNYEcKoro pernameHta TamoXeHHOro cotosa «3neKkTpomarHuTHas
7 COBMECTMMOCTb TexHudeckux cpeacta» (TP TC 020/2011)

J vcnbiTanui Ne 190919-013-016-02/P ot 22.10.2019, BbiAaHHOrO NCnbITaTenbHo naGopatopueit OBLUECTBa C OrpaHNyeHHON
| OTBETCTBEHHOCTbIO «VHHOBALMOHHbLIE pelueHusi», atTecTar akkpeautauum POCC RU.0001.21AB90; akta o pesynbrarax .-t

[1 aHanusa coctosHus npouasozcTea Ne 00062-A ot 04.07.2019 opraHa no ceptucpnkayum OfwecTBa C OrpaHU4eHHou |
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114218-3731-2018.P3.
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IIPUAOKEHUE

K CEPTHOUKATY COOTBETCTBHSI Ne EAC RU C-DE 9A11.8.00045/19
Cepus RU  Ne 0676628 nyer1 s 1

CraHpapThl, B COOTBETCTBUM C KOTOPbIMMW U3roTaBnuBaeTcs NpoayKuusa

O6osHaueHne
cTaHaapra

|IEC 61000-6-2:2016

HanmeHoBaHue ctaHaapta

Electromagnetlc compahbxllty (EMC). Part 6-2: Generic standards. Immunity

for industrial environments

Electromagneﬂ > compatib ty»(EMC) Part 6-3: Generic standards, Emission standard
for residential, commercial and light-industrial environments

Electrical equipment for measurement, control and laboratcry use. EMC requirements.
Part 1: General requirements

EN 61000-6-3:2007

|EN 61326-1:2013
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin
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TRANSLATION
EC TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

Equipment and Protective Systems Intended for Use
in Potentially Explosive Atmospheres — Directive 94/9/EC

EC Type Examination Certificate Number

PTB 02 ATEX 2078
Equipment: Model 4763-1.. I/P Positioner
Manufacturer: SAMSON AG, Mess- und Regeltechnik
Address: Weismiillerstr. 3, D-60314 Frankfurt, Germany

This equipment and any acceptable variations thereof are specified in the schedule to this
certificate.

The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body number 0102 in according to Article 9
of the Council Directive 94/9/EC of 23 March 1994, certifies that this equipment has been found
to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the design and
construction of equipment and protective systems intended for use in potentially explosive
atmospheres as specified in Annex II to the Directive.

The examination and test results are recorded in confidential report PTB-Ex 02-22054.
The Essential Health and Safety Requirements are satisfied by compliance with
EN 50014: 1997+A1+A2 / EN 50020: 1994

If the sign “X” is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to
special conditions for safe use specified in the schedule to this certificate.

According to the Directive 94/9/EC, this EC TYPE EXAMINATION CERTFICATE relates only
to the design and construction of the specified equipment. If applicable, further requirements of
this Directive apply to the manufacture and supply of the equipment.

The results laid down in this test report refer exclusively to the test object and the technical documentation submitted. Test reports without signature
and seal are invalid. This test report may be reproduced unaltered only. Extracts or amendments shall require the prior approval of the Physikalisch-

Technische Bundesanstalt.

Physikalisch-Technische - 100 - D 38116

Pth29-4763.doc

EB 8359-2 TR
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin

(12) The marking of the equipment shall include the following:

@IIZ G EExialIC T6

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Braunschweig,19. July 2002
By order
(Signature) (Seal)

Dr. Ing. U. Johannsmeyer
Regierungsdirektor

The results laid down in this test report refer exclusively to the test object and the technical documentation submitted. Test reports without
signature and seal are invalid. This test report may be reproduced unaltered only. Extracts or amendments shall require the prior approval of
the Physikalisch-T

Physikalisch-T i - 100 - D 38116

Pth29-4763.doc
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin m

13) Schedule

(14) EC Type Examination Certificate Number PTB 02 ATEX 2078

(15) Description of Equipment

The Model 4763-1.. 1/P Positioner is intended for attachment to pneumatic control valves. It
serves for converting control signals of (0 )4...20 mA or 1...5 mA from a controlling system
into a pneumatic actuating pressure of 6 bar max. For auxiliary power non-combustible
media are used.

The i/p converter circuit is a passive two-terminal network which may be connected to any
certified intrinsically safe circuit, provided the permissible maximum values of Ui, li and Pi
are not exceeded.

The device is intended for use inside and outside of hazardous locations.

The correlation between version, temperature classification, permissible ambient temperature
ranges and maximum short-circuit currents is shown in the table below:

Version 4763-1...1. with Model 6109 I/P Module

Permissible ambient Maximum short-circuit
Temperature class y
temperature range current
T6 -45°C ... 60 °C
T5 -45°C...70 °C 85 mA
T4 -45°C ... 80°C
TS -45°C ... 70 °C 100 mA
T4 -45°C ... 80 °C

Version 4763-1...2. with Model 6112 I/P Module

Permissible ambient Maximum short-circuit
Temperature class N
temperature range current
T6 -45°C ... 60 °C 85 mA or
TS -45°C ... 70 °C 100 mA
T4 -45°C ... 80 °C 120 mA

The results laid down in this test report refer exclusively to the test object and the technical documentation submitted. Test reports without
signature and seal are invalid. This test report may be reproduced unaltered only. Extracts or amendments shall require the prior approval of
the Physikalisch-T i

Physikalisch-Techni; - 100 - D 38116

Ptb29-4763.doc
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin m

Electrical data

Signal circuit Type of protection: Intrinsic safety EEx ia 1IC
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:

U = 28 Vv

Ii = 110 mA or85mA
Pi = 07 W

or

Ui = 25 v

Ii = 120 mA

Pi = 07 W

Ci = negligible

Li = negligible

(16) Test Report PTB Ex 02-22054
(17) Special conditions for safe use
None
(18) Essential Health and Safety Requirements

In compliance with the standards specified above.

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Braunschweig, 19. July 2002
By order
(Signature) (seal)

Dr. Ing. U. Johannsmeyer
Regierungsdirektor

The results laid down in this test report refer exclusively to the test object and the technical documentation submitted. Test reports without
signature and seal are invalid. This test report may be reproduced unaltered only. Extracts or amendments shall require the prior approval of
the Physikalisch-Technische B

Physikalisch-T i - 100 - D 38116 Br ig
Pth29-4763.doc
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt P-I-B

Braunschweig und Berlin

1. SUPPLEMENT
according to Directive 94/9/EC Annex lIl.6

to EC-TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2078

(Translation)

Equipment: i/p-positioner, type 4763-1..
Marking: & 112G EExiallcTe
Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Address: Weismdllerstr. 3, 60314 Frankfurt, Germany

Description of supplements and modifications

The i/p-positioner, type 4763-1.. is mounted onto pneumatic control valves. It is used for the
conversion of (0) 4 ... 20 mA- or 1 ... 5 mA-control-signals from a controlling system into a
pneumatic control pressure up to max. 6 bar. Non-flammable media are used as pneumatic
auxiliary power.

The ilp converter circuit is a passive two-terminal network that may be connected into all
certified intrinsically safe circuits provided that the permissible maximum values for U;, I, and P;
are not exceeded. The equipment is intended for the application inside or outside the hazardous
area.

In the future the i/p-positioner, type 4763-1.. may also be manufactured according to the test
documents listed in the test report.

The state of the standards has been adapted. Further modifications have not been made.
For relationship between variant, temperature class, permissible ranges of the ambient
temperature and maximum short-circuit currents, reference is made to the following tables:

Variant 4763-1...1. with i/p-module, type 6109-1..

Permissible ambient Maximum
Temperature class temperature range short-circuit current
T6 -45°C ... 60 °C
T5 -45°C ...70°C 85 mA
T4 -45°C ...80°C
T5 -45°C ...70°C 100 mA
T4 -45°C ... 80 °C
Sheet 1/3
EC-type-examination Certificates without signature and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the F ikalisch-T i
In case of dispute, the German text shall prevail.
Physikalisch-Technische * B 100 + 38116 Br ig * GERMANY
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt P-rB

Braunschweig und Berlin
1. SUPPLEMENT TO EC-TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2078

Electrical data

Signal circuit ... .. type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 28 V

li =100 mA or 85mA

Pi= 07W

Ci negligibly low

L; negligibly low

Variant 4763-1...2. with i/p-module, type 6112-2..
Permissible ambient Maximum
Temperature class temperature range short-circuit current

T6 -45°C ... 60 °C 85 mA or
T5 -45°C...70°C 100 mA or
T4 -45°C ...80°C 120 mA

Electrical data

Signal circuit ... type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC
(terminals11/12) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 28 V

i =100 mA or 85mA
Pi= 07W

or

U= 25 V

i =120 mA

Pi= 07W

Ci negligibly low

L; negligibly low

The future marking reads:

& 126G Exiallc T6 Gb

Sheet 2/3
EC-type-examination Certificates without signature and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the F ikalisch-Technische
In case of dispute, the German text shall prevail.
Physikalisch-Technische ) 100 » 38116 Braunschweig * GERMANY
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin
1. SUPPLEMENT TO EC-TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2078

Applied standards
EN 60079-0:2009 EN 60079-11:2012

Test report: PTB Ex 14-23194

Konformitatsbewel %{ ~ ektor Explosionsschutz
On behalf 6f\PTB; » 6‘%
f RN 2

Dr.-Ing. T. Horn
Regierungsrat

PIB

Braunschweig, August 28, 2014

Sheet 3/3
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Addendum Page 1
Installation Manual for apparatus certified by CSA for use in hazardous locations.
Electrical rating of intrinsically safe apparatus and apparatus for installation in hazardous

locations.
Table 1: Maximum values

‘ Ui or Vmax li or Imax Pi or Pmax Ci Li

‘ Signal circuit 28V 115mA 0,7W OnF OuH

Uo or Voc < Ui or Vmax/ lo or loc < li or Imax / Po < Pi or Pmax; Ca = Ciand La = Li

Table 2: CSA - certified barrier parameters of solenoid valve circuit

‘ Supply barrier Evaluation barrier
Barrier

‘ Vmax Rmin Vmax

‘ Signal circuit <28V 2 280Q 28V Diode Return

Table 3: The correlation between temperature classification and permissible ambient
temperature ranges is shown in the table below:

‘ Temperature class Permissbl bient temperature range
T6 60°C
T5 -45°C ... 70°C
T4 80°C

Intrinsically safe if installed as specified in manufacturer’s installation manual.
CSA- certified for hazardous locations

Exia lICT6; Class I, Zone 0 Type 3 Enclosure
Class I; Groups A, B, C, D
Class II; Groups E, F + G; Class Il

Notes:

1.) The apparatus may be installed in intrinsically safe circuit only when used in
conjunction with the CSA certified apparatus. For maximum values of
Ui or Vmax ; li or Imax; Pi or Pmax ; Ci and Li of the various apparatus see Table 1.

2.) The apparatus may be installed in intrinsically safe circuit only when used in
conjunction with the CSA certified intrinsically safe barrier.
For barrier selection see Table 2.

3.) Installation shall be in accordance with the Canadian Electrical Code Part. 1.
4.)  Use only supply wires suitable for 5°C above surrounding temperature.
Revisions Control Number: 1 May 05 Addendum to EB 8359-2 EN
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Addendum Page 2

HAZARDOUS SAFE
< > < >
LOCATION LOCATION
Terminal No.
2?3
28
= 11+ signal transmitter
3 8 12- circuit i output
T o [
se i
i
ﬂ_ -1 F--------- O supply barrier
e B I O evaluation barrier
1.5.Ground

Version: Model 4763-3 /P Positioner.

Supply and evaluation barrier CSA certified.

For the permissible maximum values for the intrinsically safe circuit see Table 1
For the permissible barrier parameters for the circuit see Table 2

Cable entry M 20 x 1.5 or metal conduit according to drawing No. 1050 — 0539 T

or 1050 - 0540 T

CSA- certified for hazardous locations

Class I; Div. 2, Groups A, B, C, D
Class II; Div. 2, Groups E, F + G, Class 11l

HAZARDOUS

Type 3 Enclosure

SAFE

LOCATION (Div. 2) e

Terminal No.

>

LOCATION

™5 Qpn
o 2 US55
© o N o LkECcE
NS 11+ Signal circuit 1 nLCO=
< = O &E
=92 wk g
T O 12- o< ge
§c 5§ 0%
) =
s 5<°*
d
Notes:
1.)  For the maximum values for the circuit see Table 1 and 2.

2.) Cable entry only rigid metal conduit according to drawing

No. 1050-0539 T and 1050-0540 T

Revisions Control Number: 1 May 05

EB 8359-2 TR

Addendum to EB 8359-2 EN
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Addendum Page 3
Installation Manual for apparatus approved by FM for use in hazardous locations.
Electrical rating of intrinsically safe apparatus and apparatus for installation in hazardous

locations.
Table 1: Maximum values

‘ Ui or Vmax lior Imax Pi or Pmax Ci Li ‘

‘ Signal circuit 28V 115mA 0,7W OnF 0pH ‘

Notes: Uoor Voc or Vi < Uior Vmax / loor loc or It < lior Imax
Po or Pmax < Pi or Pmax

Table 2: FM - approved barrier parameters of solenoid valve circuit

‘ Supply barrier Evaluation barrier
Barrier

‘ Voc Rmin loc Voc Rmin loc

‘ Signal circuit <28V 2 280Q <115mA 28V # OmA

Table 3: The correlation between temperature classification and permissible ambient
temperature ranges is shown in the table below:

‘ Temperature class Permissble ambient temperature range
T6 60°C
T5 -45°C<ta<70°C
T4 80°C

Intrinsically safe if installed as specified in manufacturer’s installation manual.
FM- approved for hazardous locations

Class |, Zone 0, A Ex ia lIC TG, NEMA 3R

Class 1, 11, 111, Division 1, Groups A, B, C,D, E, F + G

Notes:

1.) The apparatus may be installed in intrinsically safe circuit only when used in conjunction
with the FM approved apparatus. For maximum values of
Ui or Vmax ; lior Imax; Pi or Pmax ; Ci and Li of the various apparatus see Table 1.

2.) The apparatus may be installed in intrinsically safe circuit only when used in conjunction
with the FM approved intrinsically safe barrier.

For barrier selection see Table 2.

3.) Installation shall be in accordance with the National Electrical Code ANSI/NFPA 70 and
ANSI/ISA RP 12.06.01

4.)  Use only supply wires suitable for 5°C above surrounding temperature.

Revisions Control Number: 1 August 04 Addendum to EB 8359-2 EN
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Addendum Page 4

HAZARDOUS SAFE

< LOCATION > < LOCATION >

Terminal No.

11+ signal transmitter
12- circuit output

O supply barrier

Model 4763-3
I/P Positioner

- O evaluation barrier

l 1.5.Ground

Version: Model 4763-3 |I/P Positioner.
Supply and evaluation barrier FM/CSA- approved.

For the permissible maximum values for the intrinsically safe circuit see Table 1
For the permissible barrier parameters for the circuit see Table 2

Cable entry M 20 x 1.5 or metal conduit according to drawing No. 1050 — 0539 T
or 1050 - 0540 T

FM- approved for hazardous locations

Class 1, Division 2, Groups A, B, C, D NEMA 3R
Class Il Division 2, Groups F + G, Class Il

HAZARDOUS SAFE

g
LOCATION (Div. 2) ¢ LOCATION >

Terminal No.

11+ signal circuit

Model 4763-3
I/P Positioner
UNSPECIFIED
APPARATUS
e. g. signal
transmitter

Ground

1

Notes:
1.) For the maximum values for the circuit see Table 1 and 2.

2.) Cable entry only rigid metal conduit according to drawing
No. 1050-0539 T and 1050-0540 T

3.) The installation shall be in accordance with the National Electrical Code ANSI/NFPA 70

Revisions Control Number: 1 August 04 Addendum to EB 8359-2 EN
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15 Ek

15.1 Aksesuarlar

Ek

Aksesuarlar — Montaj parcalari

Siparis numarasi

lantili vanalar

Aralik yayi 1 1190-0736
Aralik yayr 2 1190-0737
Aralik yayr 3 1190-0738
Kol | 1690-6469
Kol uzatmas 1400-6716
Basing gostergesi baglanti parcasi 1402-1637
Basing gostergesi baglanti parcasi (bakir icermez) 1402-1638
NAMUR'a gére dokiim yoke baglantili vanalar igin montaij kiti 1400-5745

18 ila 35 mm gubuk ¢api icin NAMUR'a gére cubuk tipi yoke bag-

1400-5745 ve 1400-5342

Contalar ve diyaframlar dahil yedek parca cesitleri 1400-6792
Conta, diyafram ve pnématik parcalar dahil yedek parca cesitleri 1402-0040
(cihaz endeksi .02 ve iizeri olan pozisyonerler icin)

Koruma derecesi IP 65'e kadar olan giincelleme:

Cekvalf tzerinden havalandirma 1790-7408
Elekirik baglantilan igin aksesuarlar Siparis numarasi
Siyah kablo rakoru M20x1.5 1400-6985
Mavi kablo rakoru M20x1.5 1400-6986
Adaptor M20x1.5 ila /2 NPT, toz kaplamali aliminyum 0310-2149

EB 8359-2 TR
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Ek

15.2 Satis sonrasi servis

Bakim veya onarim isleri ile ilgili olarak ya

da arizalar veya kusurlar ortaya ciktiginda
destek icin satis sonrasi servisimiz ile irtiba-
ta gegin.

E-posta adresi

Satis sonrasi servisimize aftersalesservice@

samsongroup.com adresi Uzerinden

ulasabilirsiniz.

SAMSON satis tesislerinin adresleri

SAMSON AG ve satis tesislerinin

adreslerine web sitemizden ulasilabilir

(www.samsongroup.com).

Gerekli ozellikler

Litfen asagidaki detaylar da belirtiniz:

- Siparisteki siparis numarasi ve poz. nu-
marasi

— Tip, seri numarasi, cihaz versiyonu

15-2
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SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismillerstrafe 3 - 60314 Frankfurt am Main, Almanya
Telefon: +49 69 4009-0 - Faks: +49 69 4009-1507

samson@samsongroup.com - Www.samsongroup.com
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