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Instructiuni de siguranta

Respectati instructiunile de sigurantd atasate.

Instructiuni generale de siguranta

Pozitionerul poate fi asamblat, pornit sau operat doar de personalul experimentat
familiarizat cu acest produs.

Conform acestor instructiuni de montare si operare, prin personal calificat se
intelege orice persoana capabila sé aprecieze sarcina care i-a fost atribuita si sa
recunoascé posibilele pericole datorita pregatirii lor de specialitate, cunostintelor
si experientei lor precum si cunogtintelor privind standardele relevante.

Versiunile cu protectie la explozie ale acestui pozitioner pot fi operate doar de
personalul care a urmat o pregatire sau instruire speciala sau care este autorizat
sd lucreze cu dispozitivele cu protectie la explozie in zonele cu risc. Consultati
sectiunea 11 privind Servisarea versiunilor cu protectie la explozie.

Orice pericol ce se poate produce din cauza agentului de proces,

a presiunii de operare, presiunii de semnal sau de catre piesele mobile ale
robinetului de reglare trebuie sa fie prevenit prin adoptarea masurilor adecvate.
Dacé se produc migcéri sau forfe nepermise in servomotor ca si rezultat al
nivelului presiunii de alimentare, aceasta trebuie sé fie restrictionata printr-o statie
adecvata de reducere a presiunii de alimentare.

Nu operati pozitionerul cu spatele pozitionerului/orificiul de evacuare a aerului
orientat in sus. Orificiul pentru evacuarea aerului nu trebuie sa fie astupat cand
pozitionerul este instalat in locul de functionare.

Transportarea si depozitarea corecta sunt responsabilitatea clientului.
Nota! Dispozitivul cu un marcaj CE indeplineste cerintele

Directivei 94/9/EC (ATEX) si 89/336/EEC (EMC).
Declaratia de conformitate este disponibilé la cerere.
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Versiuni

Cod articol Tip 3730-3 XX XXX 00X O0XO0O0XO0 X X
Protectie la explozie
Fara 0
&) 112 G EExia lIC T6/I 2D IP 65 T 80 °C 1
conf. ATEX
CSA/FM protectie intrinseca/neinflamabil
II3GEExnallT6 /113D IP65T80°C 3
conf. ATEX 8
Echipament suplimentar
Contact Fara 0
de limita inductiv Cu tip SJ 2-SN 1
Electrovalva Fara 0
SIL 4 24V CC 4
Traductor Fara 0
de pozitie analogic Cu 1
Senzor Fara
Senzor de pozitie Cu 0
Diagnosticare EXPERT 1
EXPERT* (extins) 2
Materialul carcasei Aluminiu
Otel inoxidabil 1.4581
Pozitioner pentru Fara 0
aplicatii speciale Fara substante care 1
sa dauneze suprafetelor vopsite
Aerul evacuat cu conexiune
Y NPT 2
Versiuni speciale Fara 00O
IECEx 1 01 2
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Modificare firmware

Modificarile programului firmware al pozitionerului in comparatie cu versiunile anterioare

Anterior Nou
1.00 1.10
Protocolul HART conform Reviziei 5 a specificatiilor HART este sustinut in setarile implicite.
Setarile pot fi schimbate in HART Revizia 6 prin TROVIS-VIEW. Instrumentele HART
precum si AMS sau aparatele de transmisie mobile nu sunt suportate in actuala Revizie 6.
Au fost implementate urmatoarele indicatoare de stare suplimentare:
Codul 76 — Nici un mod de urgenta
Codul 77 — Eroare la incarcarea programului
Afiseaza numarul de calibrari zero care au fost efectuate de la ultima initializare.
Pentru initializarea servomotoarelor cu ,INCHIDERE PNEUMATICA", directia de actionare
(Codul 7)
este setatd automat pe crestere/scadere.
Codul 3, perioada de activare a functiei de configurare activate a fost extinsa la 120 s.
1.10 1.20
Electronica schimbata, nici o functie noua adaugata.
1.20 1.30
Noile functii de diagnosticare EXPERT™* (Codul 48) adaugate.
Pozitionerul in versiunea EXPERT" cu caracteristici extinse de diagnosticare.
O initializare lansata poate fi anulata prin apasarea butonului de comanda.
Optiunile traductorului de pozitie (Codul 37) si electrovalvei (Codul 45) sunt recunoscute
automat.
1.30 1.40

Toate functiile EXPERT* pot fi utilizate pentru comunicatia HART® din aceasta versiune
firmware sau mai recenta.
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Firmware modification

Contactul alarmei de defectare este declansat de starea prescurtata a pozitionerului.
Este mereu activa cu starea prescurtata ,Alarma de intretinere®.
In cazul in care codul 32 este setat pe Yes: Este de asemenea activa cu starea prescurtata

,Verificarea functiei”
In cazul in care codul 33 este setat pe Yes: Este de asemenea activa cu starea prescurtata

JIntretinere necesaré/intretinere solicitata"

Starea prescurtata ,Verificarea functiei este setata suplimentar pentru testul A1, A2, iesirea
alarmei de defectare si traductorul de pozitie.

Valorile min./max. ale monitorizarii temperaturii pot fi resetate.
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Constructie si principiu de functionare

1 Constructie si principiu
de functionare

Pozitionerul electropneumatic este montat pe
robinetele de reglare pneumatice si este folosit
la stabilirea pozitiei robinetului (variabila de
control x) la semnalul de comanda (variabila de
referinta w). Semnalul de comanda CC primit
de la unitatea de control este comparat cu
cursa sau unghiul de rotatie al robinetului de
reglare si se emite o presiune de semnal
(variabila de iesire y).

Pozitionerul este proiectat in functie de
accesoriile corespunzatoare pentru conectare
directa la servomotoare tip 3277 sau pentru
conectare la servomotoare conf. IEC 60534-6
(NAMUR).

Tn plus, o roata de cuplare inclusa intre
accesorii este necesara pentru transferul
migcarii de rotatie pentru servomotoarele
rotative conform VDI/VDE 3845.
Servomotoarele rotative fara arc necesita ca
accesoriu un dispozitiv pneumatic de inversare
pentru a permite operarea asistata in orice
directie.

Pozitionerul consta in general intr-un sistem de
sesizare a cursei care functioneaza
proportional cu rezistenta, un modul i/p
analogic cu amplificator instalat dupa precum si
o unitate electronica cu microcontroler.
Pozitionerul este fixat cu trei contacte binare ca
standard: O iesire a alarmei de defectare este
folosita pentru a indica o defectare la statia de
comanda precum si doua contacte de limita cu
software configurabil pentru a indica pozitiile de
capat ale robinetului.

Pozitia robinetului este transmisa ca si o
migcare liniard a cursei sau un unghi de rotatie
prin levierul de ridicare si senzorul cursei (2) la
un controler PD analogic (3). In acelasi timp, un
convertor A/D (4) transmite pozitia robinetului
la microcontroler (5). Controlerul PD compara
aceasta pozitie efectiva cu semnalul de
comanda de 4 pana la 20 mA CC (variabila de
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referintd) dupa conversia de catre convertorul
A/D (4).

Tn cazul unei deviatii de sistem, operarea
convertorului i/p (6) este schimbata astfel incat
servomotorul (1) sa fie umplut sau aerisit prin
de amplificatorul capacitatii de aer (7). Acest
lucru determina piesa de inchidere a robinetului
de reglare sa se miste in pozitia determinata de
variabila de referinta.

Amplificatorul pneumatic de capacitate (7) si
regulatorul de presiune (8) sunt alimentate cu
aer. Un regulator de debit intermediar (9) cu
setari fixe este utilizat pentru a purja
pozitionerul si in acelasi timp asigura o operare
fara probleme a amplificatorului pneumatic.
Presiunea de semnal de iesire alimentata de
amplificator poate fi limitata prin software.
Restrictia de volum Q (10) este utilizata pentru
a optimiza pozitionerul prin adaptarea acestuia
la marimea servomotorului.

Interfata seriala

Pozitionerul este echipat cu o interfata care sa
permita software-ului de configurare si interfatei
cu operatorul SAMSON TROVIS-VIEW sa
transmita date si parametri printr-un cablu

de adaptare de la interfata RS-232 a unui
calculator la pozitioner. Consultati

sectiunea 13.

Pentru a detecta din timp orice defectiune

a robinetului, pozitionerul poate fi echipat
optional cu diagnosticare EXPERT™*

a robinetului. Puteti accesa functiile oferite de
diagnosticarea EXPERT™ a robinetului prin
software-ul TROVIS-VIEW si prin fisierul DTM
al dispozitivului.

Consultati foaia de date T 8388 EN pentru
detalii suplimentare privind diagnosticarea
EXPERT™ a robinetului. Instructiunile privind
utilizarea software-ului pot fi gasite in
Instructiunile de operare EB 8388 EN.



1.1 Comunicatie

Pozitionerul este echipat cu un protocol al
interfetei HART® (traductorul de la distanta
accesibil prin magistrald) pentru comunicare.
Datele sunt transmise printr-o frecventa
supraimpusa (modulatie FSK) la bucla de
semnal existenta pentru variabila de referinta
de 4 pana la 20 mA.

Se poate utiliza fie un aparat de comunicatie
mobil compatibil HART sau un calculator cu
modem FSK pentru a stabili comunicatia gi
pentru operarea pozitionerului.

Constructie si principiu de functionare

1.2 Echipament suplimentar

Optional, dispozitivul poate fi echipat
suplimentar cu o electrovalva pentru ventilare
fortata, un traductor de pozitie analogic,

un contact de limita inductiv sau un senzor
de pozitie exterior.

Versiunea cu electrovalva

Daca tensiunea de operare pentru electrovalva
(12) se intrerupe, presiunea de alimentare
pentru modului i/p este evacuata in atmosfera.
Pozitionerul nu mai poate opera si robinetul

de reglare se migca in pozitia de siguranta
determinata de servomotor, independent de
variabila de referinta.

Robinetul de reglare
Senzorul cursei

Regulator PD
Convertor A/D

Microcontroler
Convertor i/p
Amplificator al capacitatii

~NOoO b WN =

20 Interfata .
seriala 16 :L.{.'C-:--B-S- 13 %
21 g B885: ’
# o A0S 15
4 5
19
w E/ [ J # 14
# I—J — n
| 14
24V CC ¥
\ |7
17 18 | 3

de aer

AN l\ \

51 5/

= = 9
| I~
8l_il . [> —)
! ™
- Q 10
oA—0MI7

Fig. 2 - Diagrama functionala

—F
o)
&

Regulator de presiune
9  Regulator de debit
T Al 10 Restrictie de volum
= 11* Contact de limita inductiv
12* Electrovalva
13* Traductor de pozitie analogic
11 14  Contacte de limita software
Alarma 1/2
lesirea alarmei de defectare
G Alarma 3
Afisaj
17* Comanda electrovalvei
18* Izolatie galvanica
19 Convertor D/A
20 Interfata de comunicatie
Modulatie HART
Optional
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Constructie si principiu de functionare

Pozitioner cu traductor de pozitie

Traductorul de pozitie (13) este un traductor
bifilar si emite un semnal al senzorului cursei
ca semnal de 4 pana la 20 mA procesat de
catre microcontroler.

Intrucat acest semnal este emis independent
de semnalul de intrare al pozitionerului (curent
min. 3,8 mA), cursa/unghiul de rotatie efective
sunt controlate in timp real. In plus, traductorul
de pozitie ofera posibilitatea de a semnala o
defectiune a pozitionerului printr-un curent de
semnalizare de < 2,4 mA sau > 21,6 mA.

Versiunea cu contact de limita inductiv

Arborele rotativ al pozitionerului este echipat cu
o lamela reglabila care actioneaza contactul de
proximitate instalat.

Contactul de limita inductiv optional (11)
conduce la A1 iar contactul de limita software,
care Tsi pastreaza functia, conduce la A2.

Versiunea cu senzor de pozitie extern

in aceasté versiune, numai senzorul este
montat pe robinetul de reglare. Pozitionerul
este amplasat separat de robinet.

Conectarea semnalelor x si y la robinet este
stabilita prin cablu si conductele de aer (numai
pentru cele fara contacte de limita inductive).
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1.3 Date tehnice

Constructie si principiu de functionare

Pozitioner tip 3730-3

Cursa, reglabila

Conectarea directa la tipul 3277: 3,6 pana la 30 mm
Conectarea conform IEC 60534-6: 3,6 pana la 200 mm
Servomotoare rotative: 24° pana la 100°

Domeniul cursei

Reglabild in cadrul cursei/unghiului de rotire initializate;
cursa poate fi restrictionata la % la maxim

Variabila de referinta w

Domeniul semnalului 4 pana la 20 mA, unitate bifilara, protectie la polaritate inversata,
domeniu min. 4 mA, limita distrugerii statice 100 mA

Curentul minim

3,6 mA pentru afisaj, 3,8 mA pentru operare

Impedanta de sarcina

<8,2 V (corespunzand 410 Qpana la 20 mA)

Aerul de alimentare

Presiunea de alimentare de la 1,4 la 7 bari (20 pana la 105 psi),

Calitatea aerului conform ISO 8573-1 (2001): Marimea si densitatea maxima

a particulelor: Clasa 4

Continutul de ulei: Clasa 3, punctul de roua al presiunii: Clasa 3 sau cel putin 10 K sub
nivelul cel mai scazut preconizat al temperaturii ambiante

Presiunea de semnal (iesire)

0 bari pana la capacitatea presiunii de alimentare, limitabila prin software
la 1,4/2,4/3,7 0,2 bari

Caracteristici,
definita de utilizator, reglabila
prin software-ul de operare

Liniar/procentaj egal/invers procentaj egal/robinet fluture liniar/

robinet fluture procentaj egal/robinet cu con rotativ liniar/robinet cu con rotativ procentaj
egal/robinet cu bila segmentata liniar/robinet cu bild segmentata procentaj egal
Devierea de la conformitate bazata pe terminal < 1%

Histerezis

<0,3%

Sensibilitate

<0,1%

Timpul de tranzit

Reglabil separat pana la 240 de secunde pentru alimentarea cu aer si evacuarea aerului

Functia de siguranta

Reversibila

Consumul de aer, stare stabila

Independent de presiunea de alimentare aprox. 110 Ip/h

Capacitatea de evacuare

a aerului
Servomotor presurizat
Servomotor ventilat

La Ap = 6 bari: 8,5 m;%h, la Ap = 1,4 bari: 3,0 mp®h  Kymax (20 °c) = 0,09
La Ap = 6 bari: 14,0 mp3/h, la Ap = 1,4 bari: 4,0 mp®h  Kymax (20 °c) = 0,15

Temperatura ambianta

-20 pana la +80 °C, cu etansarea cablului din metal -45 pana la +80 °C

permisa Limitele din Certificatul de examinare tipul EC se aplica si pentru dispozitivele cu protectie
la explozie.
Influente Temperatura: <0,15%/10 K Aerul de alimentare: Nici una

Vibratii: <0,25% pana la 2000 Hz si 4 g conform IEC 770

Compatibilitate
electromagnetica

Respectarea recomandarilor EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 si NAMUR
NE 21

Conexiunile electrice

O etansare a cablului M20 x 1.5 pentru un domeniu de prindere de 6 panala 12 mm -
Orificiu filetat secundar suplimentar M20 x 1.5 - Insurubati terminalele pentru sectiune
transversala a cablurilor de 0,2 pana la 2,5 mm?

Gradul de protectie

IP 66/NEMA 4X

EB 8384-3RO 11




Constructie si principiu de functionare

Pozitioner tip 3730-3

Implementarea in sistemele cu
nivel de siguranta relevant in
conformitate cu

IEC 61508/SIL

Probabilitatea de defectare la cererea functiilor de sigurantd PFD < 2,8 x 107 pentru un nivel
de fiabilitate de 95%.

Fractiunea de defectare de siguranta (SFF) conform Tabelului A1 din IEC 61508-2 este mai
mare sau egal cu 0.99. Robinetele sunt, deci, adecvate pentru utilizare in sisteme de siguranta
cu o toleranta la defectiuni hardware de 1 sau 2 pana la SIL 4 inclusiv.

Protectie la explozie

& 112 GEExia lIC T6/Il 2D IP 65 T 80 °C sau

& 113 GEExnAIITE/NI 3D IP 65T 80 °C

IECEx ia IIC T6/IP 54 si IP 65 T 80 °C

FM/CSA cu siguranta Clasa |, I, Ill, Sectiunea 1, Grup A, B, C, D, E, F, G, T6
FM/CSA neinflamabil Clasa |, Sectiunea 2, Grup A, B, C, D, T6

Comunicatie (local)

Interfata SAMSON SSP si adaptorul interfatei seriale

Cerinte software

TROVIS-VIEW cu modul de baze de date 3730-3

Comunicatie (HART®)

HART® protocolul de comunicatie in teren
Impedanta in domeniul frecventelor HART: receptie 350 pana la 450 Q,
emisie: aprox. 155 Q

Cerinte software
(HART®)

Pentru aparatul de comunicatie mobil: descrierea dispozitivului pentru 3730-3,

Pentru PC: Figierul DTM conform Specificatiei 1.2, adecvat integrarii pozitionerului in aplicatii
cadru compatibile cu conceptul FDT/DTM (ex. PACTware);

alte optiuni de integrare (ex. AMS, PDM) disponibile.

Contacte binare

2 contacte de limita cu software,
setari implicite conform tabelului

protectie la inversarea polaritatii, inundabile, caracteristici de comutare configurabile,

Starea semnalului:
Nici un raspuns
Raspuns

Fara protectie la explozie:
Non-conductor
Conductor (R =348 Q)

Versiunea cu protectie la explozie:
<1,2mA
>2,1mA

1 contact de alarma la defectare,

Starea semnalului:
Niciun raspuns/Nicio alarma
Raspuns/Alarma de defectare

inundabil

Fara protectie la explozie:
Conductor R =348 O
Non-conductor

Versiunea cu protectie la explozie:
>2,1mA
<1,2mA

Tensiunea de operare

Pozitionere cu nr. model ../9000 numai pentru
conectarea la convertorul de semnal conform

EN 60947-5-6.

Toate celelalte versiuni pot fi folosite si la conectarea
la intrarea binara a PLC conform EN 61131,

Pmax = 400 mW

Numai pentru conectarea la
convertorul de semnal conform
EN 60957-5-6

Materiale

Carcasa

Aluminiu turnat sub presiune EN AC-AISi12(Fe) (EN AC 44300) conform DIN EN 1706,
cromat si acoperit cu vopsea pudra - Versiunea speciala: Otel inoxidabil 1.4581

Piesele exterioare

Otel inoxidabil 1.4571 si 1.4301

Etansarea cablului

M20 x 1.5, poliamida, negru

Greutate

Aprox. 1,0 kg

12 EB 8384-3 RO




Constructie si principiu de functionare

Optiuni pentru pozitioner tip 3730-3

Electrovalva - Omologare conform IEC 61508/SIL

Intrare Protectie la polaritate inversa 24 V CC, limita distrugerii statice 40 V;
U-56V
Consumul de curent | = ———— (corespunde 4,5 mA la 24 V
40200 %P )
Semnal Semnalul ,0" nici un contact de limitd <15 V semnalul , 1 contact de limitd de siguranta > 19 V

Durata de serviciu

Ciclurile de comutare > 5 x 108

Implementarea in sistemele cu
nivel de siguranta relevant in
conformitate cu IEC 61508/SIL

La fel ca pentru pneumatica pozitionerului

Traductor de pozitie analogic

Traductor bifilar

Tensiunea de alimentare

12 pana la 30 V CC, protectie la inversarea polaritatii, limita distrugerii statice 40 V

Semnalul de iesire

4 pana la 20 mA

Functia de siguranta

Reversibila

Domeniul de operare

-10 pana la +114%

Caracteristici Liniara
Histerezis si La fel ca pentru pozitioner
Influenta HF

Alte influente

La fel ca pentru pozitioner

Indicarea defectarii

Poate fi emisa cu semnalul de curent de 2,4 +0,1 mA sau 21,6 +0,1 mA

Contact de limita inductiv

Contact de proximitate
tip SJ 2SN

Pentru conectare la releul de conversie conform EN 60947-5-6.
Poate fi utilizat in combinatie cu un contact de limita software.

Senzor de pozitie extern

Cursa

La fel ca pentru pozitioner

Cablu

10 m cu conector M12 x 1, creat pentru indoire continua, ignifug conform VDE 0472,
rezistent la uleiuri, lubrifianti, lichid de racire precum si la alte medii corozive

Temperatura ambianta
permisa

-60 pana la +105 °C - Limitele specificate in Certificatul de examinare tip EC se aplica
suplimentar pentru dispozitivele de protectie la explozie.

Imunitatea la vibratii

Pana la 10 g in domeniul intre 10 si 2000 Hz

Gradul de protectie

IP 67
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Conectarea la robinetul de reglare — Piese si accesorii de montare

2 Conectarea la robinetul de
reglare — Piese si accesorii
de montare

Pozitionerul poate fi conectat direct pe un
servomotor SAMSON tip 3277 sau conform
IEC 60534-6 (NAMUR) la robinetele de reglare
cu jug turnat sau cu jug tip tija precum si pe
servomotoarele rotative conform

VDI/VDE 3845.

Pentru conectarea diferitelor servomotoare
sunt necesare piese si accesorii de montare
corespunzatoare. Acestea sunt enumerate
cu numerele lor de comanda in tabelele 1
pana la 5.

La conectarea pozitionerului este important sa
respectati corespondenta dintre levier si pozitia
pinului conform curselor enumerate in tabelele
respective.

Tabelele aratéd domeniul maxim de reglare

la pozitioner. Cursa care poate fi implementata
la robinet este restrictionata de pozitia pinului
folosit si suplimentar de compresia necesara

a arcului servomotorului.

Pozitionerul este echipat standard cu levierul M
(pozitia pinului 35).

Fig. 3 - Levierul M cu pozitia 35 a pinului

Nota!

Daca levierul montat standard M (pozitia
pinului 35) este inlocuit, levierul nou montat
trebuie sé& fie migcat in ambele directii pana
la capét pentru a-l adapta la levierul de
madsurare intern.
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Conectarea la robinetul de reglare — Piese si accesorii de montare

Tabelul cursei pentru conectarea directa la servomotor tip 3277

) Marimea Cursa nominala in | Domeniul de reglare la pozitioner Levierul Pozitia pinului
312—?7“% servomotorului cm? mm Min. Cursa Max. necesar atribuita
si 120 75 5,0 25,0 M 25
3277 120/240/350 15 7,0 354 M 35
Servomotoare
700 30 10,0 50,0 M 50

Tabelul curselor pentru conectare conform IEC 60534-6 (NAMUR)

Robinete SAMSON Alte robinete/servomotoare
Levierul Pozitia pinului
cm? Cursa nominala in Min. Cursa Max. necesar atribuits
mm
60 si 120 cu
Robinet tip 3510 7.5 3.6 7 S 7
120 75 5,0 25,0 M 25
Tipul 3271
Servomotor 120/240/350 15 7,0 354 M 35
700/1400/2800 15 si 30/30 10,0 50,0 M 50
1400/2800 60 14,0 70,7 L 70
1400/2800 60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
Servomotoare rotative Unghi de deschidere 24° pana la 100° M 90°
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Conectarea la robinetul de reglare — Piese si accesorii de montare

Tabelul 1 Conectare directa la servomotorul tip 3277-5, vedeti Fig. 4

Piese de Pentru servomotoare cu suprafata utila a membranei de 120 cm?2 1400-7452

montare

Accesorii pentru | Piesa de legatura (veche) pentru servomotorul tip 3277-5xxxxxx.00 (vechi) 1400-6819

servomotor Piesa de legatura nous pentru servomotorul tip 3277-5xxxxxx.01 (nou) 1400-6822
Placa de conectare pentru conectarea suplimentara a electrovalvei G 1/8 1400-6820
Placa de conectare (veche) pentru servomotorul tip 3277-5xxxxxx.00 (vechi) 1/8 NPT 1400-6821
Placa de conectare noua pentru servomotor tip 3277-5xxxxxx.01 (nou) 1400-6823

Nota: Doar placile de legaturd si de conectare noi pot fi folosite cu servomotoare noi (Indice 01).
Placile noi si vechi nu sunt interschimbabile.

Accesorii pentru | Placa de conectare (6) G : 1400-7461 Y NPT: 1400-7462

pozitioner sau consola manometrului (7) G Y: 1400-7458 Y4 NPT: 1400-7459
Kitul de montare al manometrului (8) pana la Inox/Alama: 1400-6950 Inox/Inox: 1400-6951
max. 6 bari (iesire/alimentare)

Tabelul 2 Conectarea directa la servomotorul tip 3277 vedeti Fig. 5

Accesorii Piesele de montare pentru servomotoare cu 240, 350 si 700 cm? 1400-7453
Conductele necesare cu racorduri filetate pentru cm? Otel Inox
»Robinet normal deschis” sau cand camera 240 1400-6444 1400-6445
membranei superioare este umpluta cu aer 350 1400-6446 1400-6447

700 1400-6448 1400-6449

Blocul de conectare cu garnituri si surub G : 1400-8811 % NPT: 1400-8812
Setul de montare al manometrului pana la max. Inox/Alama: 1400-6950 Inox/Inox: 1400-6951
6 bari (iesire si alimentare)

Tabelul 3 Conectarea la flangele NAMUR sau robinetele de reglare cu jug tip tija (diametrul tijei de 20 pana la 35 mm)
conform IEC 60534-6, consultati Fig. 6
Cursa in mm Levierul Pentru servomotoare Nr. comanda
75 S ipul 3271-5 cu 60/120 cm? pe robinet tip 3510 (Fig. 7) 1400-7457
5 pana la 50 Fara (levierul M de pe Servomotoare de la alti fabricanti si tip 3271 cu 120 pana la 1400-7454
modelele de baza) 700 cm?
14 panala 100 | L Servomotoare de la alti fabricanti si tip 3271, versiunea 1400-60 1400-7455
40 panala 200 | XL Servomotoare de la alti fabricanti si tip 3271, versiunea 1400-120 1400-7456
i 2800 cm? cu o cursa de 120 mm
30 sau 60 L Tipul 3271, versiunea 1400-120 si 2800 cm? cu o cursa de 30/60 mm | 1400-7466
Console de montare pentru servomotoare liniare Emerson si Masoneilan 1400-6771
Tn plus, un kit de montare conform IEC 60534-6 este necesar in functie de cursa. Vedeti randul de mai sus.
Accesorii Piesa de conectare G Ya: 1400-7461 Y NPT : 1400-7462
Sau consola manometrului (7) G Y: 1400-7458 Y NPT: 1400-7459
Setul de montare al manometrului pana la Inox/Alama: 1400-6950 Inox/Inox: 1400-6951
max. 6 bari (iesire/alimentare)
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Conectarea la robinetul de reglare — Piese si accesorii de montare

Tabelul 4 Conectare la servomotoarele rotative

Piesele de Cu brida a cititorului cursei si | VDI/VDE 3845 pentru toate marimile nivelului de fixare 2, 1400-7448

montare roata de cuplare, consola din | consultati Fig. 8 + 9 1400-7614
otel CrNiMo pentru servomotor tip 3278 cu 160/320 cm? pentru Camflex Il 1400-9120
VDI/VDE 3845 pentru toate marimile nivelului de fixare 2, versiunea pentru sarcind mare 1400-9244
Piesele de montare pentru servomotoare rotative VDI/VDE 3845 (nivelul 1), versiunea pentru 1400-9526
sarcina mare
SAMSON Tip 3278 160 cm2/VETEC Tip $160 si Tip R, versiunea pentru sarcini mare 1400-9245
AIR TORQUE 10 000, versiunea pentru sarcind mare 1400-9542

Accesorii Piesa de conectare G Ya: 1400-7461 Y NPT: 1400-7462
Sau consola manometrului (7) G Y: 1400-7458 Y4 NPT: 1400-7459
Setul de montare al manometrului pana la max. 6 bari Inox/Alama: 1400-6950 Inox/Inox: 1400-6951
(iesire/alimentare)

Tabelul 5 Accesorii generale

Accesorii Dispozitiv pneumatic de inversare pentru G% 1079-1118
servomotoarele cu actiune dubla Y NPT 1079-1119
Etansarea cablului M20 x 1.5 Alama placata cu nichel 1890-4875
Adaptor M 20 x 1.5 pana la %z NPT, aluminiu 0310-2149
Kit de adaptare pentru contactul de limita inductiv 1 x SJ 2-SN 1400-7460
Placa de acoperire cu lista parametrilor Germana/Engleza (standard) 1990-0761
si instructiuni de operare Engleza/Spaniola 1990-3100

Engleza/Franceza 1990-3142

Codul de activare al modului EXPERT* 1400-9318

(pentru pozitionere cu program firmware versiunea 1.30 sau mai recent?))
(specificati numarul de serie al pozitionerului cand comandati aceasta optiune)

1)

Functiile modului EXPERT™ la pozitionerele firmware versiunea 1.30 sau mai recent pot fi
vizualizate cu ajutorul configuratiei SAMSON si a interfatei pentru operator (TROVIS-VIEW).
Alte instrumente de operare pot fi folosite impreuna cu pozitionerele cu firmware versiunea
1.40 sau mai recent.
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Conectarea la robinetul de reglare — Piese si accesorii de montare

2.1 Conectare directa

211 Servomotor tip 3277-5

Consultati tabelul 1 de la pagina 16 pentru
piesele de montare necesare precum gi
accesoriile cu numerele lor de comanda.
Observati tabelul curselor de la pagina 15!

Servomotor cu 120 cm?2

in functie de tipul de conectare a
servomotorului, presiunea de semnal este
directionata la stanga sau la dreapta jugului
printr-un orificiu catre membrana
servomotorului. In functie de pozitia de
siguranta a servomotorului ,Robinet normal
inchis” sau ,Robinet normal deschis® (robinetul
se Inchide sau se deschide daca alimentarea
cu aer se intrerupe), placa de legatura (9)
trebuie sa fie conectata mai intai la jugul
servomotorului. Aliniati placa de legatura cu
simbolul corespunzator pentru conectare pe
stanga sau dreapta in functie de marcaj
(privind spre placa de legatura).

1. Montati placa de conectare (6) sau consola
manometrului (7) cu manometrele pe
pozitioner, asigurandu-va ca ambele inele
de etansare (6.1) sunt asezate corect.

2. Scoateti dopul filetat (4) de pe spatele
pozitionerului si inchideti iesirea presiunii
de semnal ,lesirea 38" de pe placa de
conectare (6) sau de pe consola
manometrului (7) cu opritorul (5) inclus
ntre accesorii.

3. Asezati brida cititorului cursei (3) pe tija de
actionare, aliniati si ingurubati strans astfel
fncat surubul de montare sa se afle in
degajarea de pe tija de actionare.

4. Montati placa de acoperire (10) cu partea
fngusta a deschiderii intrerupatorului
(Fig. 4, pe stanga) orientata catre
conectarea presiunii de semnal.
Asigurati-va ca garnitura din material

18 EB 8384-3 RO

compozit (14) este orientata catre jugul
servomotorului.

Curséa de 15 mm: Mentineti pinul de citire
a cursei (2) la levierul M (1) de pe spatele
pozitionerului n pozitia pinului 35 (starea
de livrare).

Cursa de 7,5 mm: Scoateti pinul de citire
a cursei (2) din pozitia pinului 35,
repozitionati-l in orificiu pentru pozitia
pinului 25 si ingurubati strans.

Introduceti garnitura formata (15) in
degajarea din carcasa pozitionerului.
Asezati pozitionerul pe placa de acoperire
(10) in asa fel incat pinul de citire a cursei
(2) sa se aseze deasupra bridei cititorului
cursei (3). Reglati levierul (1)
corespunzator si deschideti capacul
pozitionerului pentru a mentine arborele
pozitionerului in pozitie la capac sau la
comutator (Fig. 19).

Levierul (1) trebuie sa se aseze pe brida
cititorului cursei prin forta arcului.

Montati pozitionerul pe placa de acoperire
(10) folosind cele doua suruburi de fixare.
in timpul instal&rii asigurati-v& ca inelul de
etansare (10.1) este introdus in orificiul
placii intermediare.

Montati capacul (11) pe cealalta parte.
Asigurati-va ca dopul de aerisire este
orientat in jos cand robinetul de reglare
este instalat pentru a permite scurgerea
apei condensate care se aduna.
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Simboluri

Tija de actionare
se extinde

7

Conectare stanga Conectare dreapta

Tija de actionare
se retrage

g

i

v

v

Intrarea de presiuné

Piesa de legatura (9)

[N

© N OO WN
S

de semnal pentru
conectare in stanga

Marcare

T
Intrarea presiunii de
semnal pentru
conectare n dreapta

10
10.1

Levierul

Piulita

Saiba elastica

Pin de citire a cursei
Brida cititorului cursei
Dop filetat

Opritor

Piesa de conectare
Inele de etansare
Consola manometrului

Kitul de montare al
manometrului

Piesa de legatura
pentru servomotor
Placa de acoperire
Inel de etansare
Capac

Garnitura
Garnitura formata

1.1
1.2
Intrerupétorul placii
de acoperire

Alimentare 9

lesire 38

Folositi intotdeauna placa de conectare (6)

inclusa in accesorii pentru a conecta
alimentarea si iegirea.
Nu ingurubati niciodata piesele filetate direct

in carcasa.

Fig. 4 - Conectare directd — Conexiunea presiunii de semnal pentru servomotor tip 3277-5 cu 120 cm?
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Conectarea la robinetul de reglare — Piese si accesorii de montare

2.1.2 Servomotor tip 3277

Consultati tabelul 2 de la pagina 16 pentru
piesele de montare necesare precum gi
accesoriile cu numerele de comanda.
Observati tabelul curselor de la pagina 15!

Servomotoare cu 240 pana la 700 cm?2

Pozitionerul poate fi montat pe partea stanga
sau dreapta a jugului. Presiunea de semnal
este directionata catre servomotor prin blocul
de conectare (12), pentru servomotoare cu
pozitia de siguranta ,Robinet normal inchis*
intern printr-un orificiu din jugul robinetului si
pentru ,Robinet normal deschis“ prin
conductele externe.

1. Asezati brida cititorului cursei (3) pe tija de
actionare, aliniati si Tngurubati strans astfel
fncat surubul de montare sa se afle in
degajarea de pe tija de actionare.

2. Montati placa de acoperire (10) cu partea
ingusta a deschiderii intrerupatorului
(Fig. 5, pe stanga) orientata catre
conectarea presiunii de semnal.
Asigurati-va ca garnitura din material
compozit (14) este orientata catre jugul
servomotorului.

3. Pentru servomotoare cu 700 cm2, scoateti
pinul de citire a cursei (2) la levierul M (1)
de pe spatele pozitionerului din pozitia
pinului 35, repozitionati-I in orificiul pentru
pozitia pinului 50 si ingurubati strans.
Pentru servomotoarele de 240 si 350 cm?
cu o cursa de 15 mm, pinul de citire a
cursei (2) ramane in pozitia pinului 35.

4. Introduceti garnitura formata (15) in
degajarea din carcasa pozitionerului.

5. Asezati pozitionerul pe placa de acoperire
in asa fel incat pinul de citire a cursei (2)
sa se aseze deasupra bridei cititorului
cursei (3). Reglati levierul (1)
corespunzator si deschideti capacul
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pozitionerului pentru a mentine arborele
pozitionerului Tn pozitie la capac sau la
comutator (Fig. 19). Levierul (1) trebuie sa
se aseze pe brida cititorului cursei prin forta
arcului. Montati pozitionerul pe placa de
acoperire (10) folosind cele doua suruburi
de fixare.

Asigurati-va ca varful garniturii (16) care
iese din partea laterala a blocului de
conectare (12) este pozitionat peste
simbolul servomotorului care corespunde
servomotorului cu pozitia de siguranta
,Robinet normal inchis“ sau ,Robinet
normal deschis“. Daca este necesar,
scoateti cele trei suruburi de fixare si
capacul. Apoi repozitionati garnitura (16)
intoarsa la 180°. Versiunile anterioare ale
blocului de conectare (Fig. 5, jos) necesita
ca placa de comutare (13) sa fie intoarsa
astfel incat simbolul corespunzator al
servomotorului sa indice marcajul.

Plasati blocul de conectare (12) cu inelele
de etangare catre pozitioner si jugul
servomotorului. ingurubati strans folosind
surubul de fixare (12.1). Pentru
servomotoare cu pozitia de siguranta
,Robinet normal deschis®, scoateti in plus
opritorul (12.2) si fixati-| pe conductele de
presiune de actionare externe.

Montati capacul (11) pe cealalta parte.
Asigurati-va ca dopul de aerisire este
orientat in jos cand robinetul de reglare
este instalat pentru a permite scurgerea
apei condensate care se aduna.
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1 Levierul

1.1 Piulita

121
12.2

1.2 Saiba elastica

2 Pin de

citire a cursei 13

3 Brida cititorului cursei 14
10 Placa de acoperire 15

11 Capac

12 Bloc de conectare

Levier M

Tntrerupéatorul
placii de acoperire

(10)

Surub

Opritor sau conexiune pentru

conductele externe
Placa de comutare

Garnitura

Garnitura formata

Garnitura

T

se retrage

Tija de actionare
se extinde

Tija se extinde

Marcare

f_-ﬂ*’ =

10

14

o —
P ‘ ‘ |
M |
ALIMENTARE
16 12 121 1
Blocul de conectare m ‘

(vechi) cu placa de
comutare (13)

Fig. 5 - Conectare directd — Conexiunea presiunii de semnal pentru servomotor tip 3277 cu 240, 350 si 700 cm?
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2.2 Conectarea in conformitate
cu IEC 60534-6

Pozitionerul este conectat la robinetul de
reglare cu placa NAMUR (10).

Consultati tabelul 3 de la pagina 16 pentru
piesele de montare necesare precum si
accesoriile cu numerele de comanda.
Observati tabelul curselor de la pagina 15!

1. Tn§urubati cele doua bolturi (14) la placa
de fixare (9.1) a conectorului tijei (9),
amplasati placa cititorului cursei (3)
deasupra si folositi suruburile (14.1)
pentru a strange.

Numai pentru servomotoare de 2800 cm?2

$i 1400 cm2 (cursa de 120 mm):

Pentru curse de 60 mm sau mai mici,

ingsurubati placa cititorului cursei mai lunga

(3.1) direct la conectorul tijei (9). Pentru curse

mai mari de 60 mm, montati placa de fixare

(16) mai intai si apoi placa cititorului cursei (3)

la placa impreuna cu bolturile (14) si suruburile

(14.1).

2. Montati placa NAMUR (10) la robinetul de

reglare dupa cum urmeaza:

Pentru conectare la flansa NAMUR,

folositi surubul M8 (11) si saiba de
siguranta dintata direct in orificiul jugului.
Pentru conectarea la robinetele cu jug tip
tija, folositi suruburile in U (15) in jurul
jugului.

Aliniati placa NAMUR (10) astfel incat fanta
de pe placa cititorului cursei (3) sa fie
aliniata central cu placa NAMUR la mijlocul
cursei robinetului.

3. Montati placa de conectare (6) sau consola
manometrului (7) cu manometrele (8) pe
servomotor, asigurandu-va ca ambele inele
de etansare (6.1) sunt asezate corect.
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4. Selectati marimea levierului necesar (1) M,
L sau XL si pozitia pinului in functuie de
marimea servomotorului si de cursele
robinetelor enumerate in tabelul de la
pagina 15.

Daca aveti nevoie de o alta pozitie a pinului
decéat pozitia 35 cu levierul instalat
standard M, sau daca aveti nevoie de un
levier marimea L sau XL, procedati in felul
urmator:

5. Tnsurubati pinul de citire a cursei (2) in
orificiul levierului atribuit (pozitia pinului)
dupa cum este listat in tabel. Folositi numai
pinul de citire a cursei mai lung (2) inclus in
kitul de montare.

6. Asezatilevierul (1) pe arborele
pozitionerului si ingurubati strans folosind
saiba elastica (1.2) si piulita (1.1).

Nota!
Daca ati montat un levier nou (1), trebuie sa il
migcati o data in ambele directii pana la capat.

7. Asezati pozitionerul pe placa NAMUR
astfel incat pinul de citire a cursei (2) sa se
aseze in fanta de pe placa cititorului cursei
(3, 3.1). Reglati corespunzator levierul (1).
insurubati pozitionerul la placa NAMUR
folosind ambele suruburi de fixare.



Conectarea la robinetul de reglare — Piese si accesorii de montare

Atasarea la jugul tip tija
Tije @ 20 pana la 35 mm

Conectare la
flansa NAMUR

T 3 3.1
| 16 ! <
Consola suplimentara pentru L\( - — N
, servomotoare cu 2800 om’ si N >
Levier XL si L ‘ cursa de > 60 mm ‘ N %‘7 14
%1 | % 5
o O
e | N
: e ! 14.1
1.2 Saiba elastica ‘ | ,_4— . —
2 Pin de citire a cursei ~<— ( -
3 Placa cititorului cursei !
3.1 Placa cititorului cursei ‘
6 Piesa de conectare
6.1 Inele de etansare |
7 Consola manometrului ‘
8 Manometru i
kit de montare
9 Conectorul tijei

9.1 Consola
10 Placa NAMUR

11 Surub

14 Bolt

141 Surub

15 Surubin U

16 Consola Nots!

Folositi intotdeauna placa de conectare (6) inclusa ca accesoriu pentru a conecta
alimentarea gi iesirea. Nu insurubati niciodata piesele filetate direct in carcasa.

Fig. 6 - Conectare in conformitate cu IEC 60534-6 (NAMUR)
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2.3 Conectarea la robinetul
pentru micro-debite tip 3510

Pozitionerul este conectat la jugul robinetului
folosind o placa de fixare.

Consultati tabelul 3 de la pagina 16 pentru
piesele de montare necesare precum si
accesoriile cu numerele lor de comanda.
Observati tabelul curselor de la pagina 15!

1. Asezati brida (3) pe conectorul tijei
robinetului, aliniati-o la unghi drept si
fngurubati stréns.

2. Tnsurubati placa de fixare (10) la jugul
robinetului folosind doua suruburi (11).

3. Montati placa de conectare (6) sau consola
manometrului (7) cu manometrele pe
servomotor, asigurandu-va ca ambele inele
de etansare (6.1) sunt asezate corect.

4. Desurubati levierul standard instalat M (1)
inclusiv pinul de citire a cursei (2) de pe
arborele pozitionerului.

5. Luati levierul S (1) si ingurubati pinul de
citire a cursei (2) in orificiul pentru pozitia
pinului 17.

6. Asezati levierul S pe arborele pozitionerului
si ingurubati strans folosind saiba elastica
(1.2) si piulita (1.1).

Migcati levierul o datd in ambele directii
pana la capat.

7. Asezati pozitionerul pe placa de fixare (10)
astfel incat pinul de citire a cursei sa
gliseze in canalul bridei (3). Reglati
corespunzator levierul (1). Tn§urubat,i
pozitionerul la placa de fixare (10) folosind
ambele suruburi.
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1 Levierul
1.1 Piulita
1.2 Saiba elastica

2 Pin de citire a cursei

3 Brida

6 Piesa de conectare
6.1 Inele de etansare

7 Consola manometrului
8 Manometru

kit de montare
10 Consola
1 Surub

Nota!

Folositi intotdeauna placa de conectare (6)
inclusa intre accesorii pentru a conecta

alimentarea si iesirea.

Nu insurubati niciodata piesele filetate direct

in carcasa.

8

7

Fig. 7 - Conectare la robinetul pentru micro-debite tip 3510
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2.4 Conectarea la servomotoare
rotative

Pozitionerul este montat la servomotorul rotativ
folosind doua perechi de placi de fixare duble.

Consultati tabelul 4 de la pagina 17 pentru
piesele de montare necesare precum si
accesoriile cu numerele de comanda.

Tnainte de a conecta pozitionerul la
servomotorul rotativ SAMSON tip 3278, montati
adaptorul asociat (5) la capatul liber al arborelui
servomotorului rotativ.

Nota! Cand instalati pozitionerul respectand
descrierea de mai jos, este important ca sensul
de rotatie al servomotorului sa fie respectat.

1. Asezati brida cititorului cursei (3) pe
arborele cu fanta al servomotorului sau pe
adaptor (5).

2. Asezati roata de cuplare (4) cu partea plata
catre servomotor pe brida cititorului cursei
(3). Consultati Fig. 9 pentru a alinia fanta
astfel incat sa se potriveasca cu sensul de
rotatie cand robinetul este in pozitia
inchisa.

3. nsurubati strans roata de cuplare si brida
cititorului cursei pe arborele servomotorului
folosind surubul (4.1) si saiba elastica (4.2).

4. Tnsurubat,i perechea de placi de fixare de jos
(10.1) cu indoiturile orientate ori spre interior
ori spre exterior (in functie de marimea
servomotorului) pe carcasa servomotorului.
Pozitionati perechea de placi de fixare de
sus (10) si ingurubati strans.

5. Montati placa de conectare (6) sau consola
manometrului (7) cu manometrele pe
pozitioner, asigurandu-va ca ambele inele
O sunt agezate corect.
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Pentru servomotoarele rotative fara arc cu
dubla actiune un dispozitiv pneumatic de
inversare este necesar pentru conectarea
pozitionerului la servomotor, consultati
sectiunea 2.5.

Desurubati pinul de citire a cursei standard
(2) de pe levierul pozitionerului M (1).
Folositi pinul de citire a cursei metalic (& 5)
inclus in kitul de montare si ingurubati
strans in orificiul pentru pozitia pinului

la 90°.

Asezati pozitionerul pe perechea de placi
de fixare de sus (10) si insurubati strans.
Tinand cont de sensul de rotatie al
servomotorului, reglati levierul (1) astfel
incat sa se cupleze in fanta de pe roata de
cuplare (4) cu pinul sai de citire a cursei
(vedeti Fig. 9). Trebuie sa va asigurati

ca levierul (1) este paralel la partea lunga a
pozitionerului cand servomotorul este la
jumatate din unghiul de rotatie.

Lipiti placuta cu scala (4.3) pe roata de
cuplare astfel incat sageata sa indice
pozitia de nchis, si sa fie usor de citit cand
robinetul este instalat.

=T 1.2
1 ¥ .
WL\],]
N | [T 7 T 4"
BB e PP
3 5

|zl )
|
)
Flansa servomotorului

Fig. 8 - Montarea rotii de cuplare cu tipul 3278
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Nota! T
Folositi intotdeauna placa J
de conectare (6) inclusa in
accesorii pentru a conecta
alimentarea si iesirea.

Nu ingurubati niciodata piesele
filetate direct in carcasa.

Legende Fig. 8 + 9

1 Levierul

1.1 Piulita

1.2 Saiba elastica

2 Pin de citire a cursei

3 Brida cititorului cursei (Fig. 8)

4 Roata de cuplare Robinetul de reglare se deschide in sens orar
4.1 Surub

4.2  Saiba elastica
4.3  Placa cu scala

5 Arborele servomotorului
Adaptor pentru tipul 3278

6.1 Inele de etansare
7 Consola manometrului
8 Manometru

kit de montare

10 Perechea de console de sus
10.1  Perechea de console de jos

Fig. 9 - Conectare la servomotoare rotative
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2.5 Dispozitiv pneumatic
de inversare pentru
servomotoare cu dubla
actiune

Pentru utilizarea cu servomotoare cu dubla
actiune, pozitionerul trebuie sa fie instalat cu un
dispozitiv pneumatic de inversare. Dispozitivul
pneumatic de inversare este listat ca si
accesoriu in tabelul 5 de la pagina 17.

Presiunea de semnal de la iesirea
pozitionerului este furnizata la iesirea A1

a dispozitivului pneumatic de inversare.

O presiune in sens opus, care este echivalenta
cu presiunea de alimentare necesara cand este
adaugata la presiunea A1, este aplicata la
iesirea A2.

Se aplica regula A1 + A2 = Z.

Montare

1. Montati placa de conectare (6) din
accesoriile din tabelul 5 la pozitioner.
Asigurati-va ca ambele inele O (6.1)
sunt agezate corect.

2. Tnsurubati piulitele speciale (1.3) de la
accesoriile dispozitivului pneumatic de
inversare in orificiile placii de conectare.

3. Introduceti garnitura (1.2) in degajarea
dispozitivului pneumatic de inversare si
impingeti ambele suruburi tubulare
speciale (1.1) in orificiile de conectare
A1siZ.

4. Asezati dispozitivul pneumatic de inversare
pe placa de conectare (6) si insurubati
strans folosind ambele suruburi speciale
(1.1).

5. Folosind o surubelnita (lata de 8 mm)
pentru a inguruba filtrele inchise (1.6)

n orificiile de conectare A1 si Z.
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Nota!

Dopul de etangare (1.5) de la pozitionerul

tip 3730 nu trebuie sa fie desurubat de la
dispozitivul pneumatic de inversare.
Etansarea din cauciuc (1.4) nu este necesara
si poate fi scoasa cand se foloseste un dop
de etansare.

Conexiunile presiunii de semnal

A1: lesirea A1 care conduce la conexiunea
presiunii de semnal de la servomotorul care
deschide robinetul cand presiunea creste

A2: lesirea A2 care conduce la conexiunea
presiunii de semnal de la servomotorul care
inchide robinetul cand presiunea creste

Setati cntactul glisant pe pozitioner pe
AIR TO OPEN.

6. Dupa ce s-a incheiat initializarea, setati
Cod 16 (limita presiunii) pe OFF.

2.5.1 Conectarea manometrului

Secventa de montare descrisa in Fig. 10
ramane neschimbata. Insurubati o consola
a manometrului la conexiunile A1 si Z.

1400-7106
1400-7107

Manometru G
consola: Ya NPT

Manometrele pentru alimentarea cu aer Z
si iesirea A1 dupa cum apar in tabelele 1
pana la 4.
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De la pozitioner

— lesire 38 Alimentare 9 —

Semnale de comanda 1.3
la ervomotor
Al A2 1 Dispozitiv pneumatic 6  Piesa de conectare
de inversare 6.1 Inele O
1.1 Suruburi speciale 6.2 Suruburi

1.2 Garnitura

1.3 Piulite speciale

1.4 Garnitura din cauciuc
1.5 Dop de etansare

1.6 Filtru
o — -
S T T Iy - = |+ Z
£
< L — | W
- — — =
I3) *_
2 Ly - = H A
% % ©

1.3

Fig. 10 - Montarea unui dispozitiv pneumatic de inversare
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2.6 Conectarea unui senzor
de pozitie extern

Consultati tabelul 6 de la pagina 34 pentru lista
pieselor de montare precum si accesoriile
necesare pentru montarea senzorului de
pozitie.

Accesoriile pentru conexiunea pneumatica la
carcasa pozitionerului pot fi gasite in tabelul 7.

in cazul versiunii de pozitioner cu senzor de
pozitie extern, senzorul amplasat intr-o carcasa
separata este conectat la robinetul de reglare
printr-o placa de fixare sau o consola. Cursa
elementului detasabil corespunde cu cea a
dispozitivului standard. Unitatea pozitionerului
poate fi montata dupa cum este cazul pe un
perete sau o conducta.

Pentru conexiunea pneumatica fie o placa de
conectare (6) fie o consola a manometrului (7)
trebuie sa fie fixata la carcasa, in functie de
accesoriile alese. Asigurati-va ca inelele de
etansare (6.1) sunt introduse corect (vedeti

Fig. 6, dreapta jos).

Pentru conexiunea electrica este inclus un
cablu conductor de 10 m cu un conector
M12 x 1.

Nota! In plus, instructiunile din sectiunea 3.1
si 3.2 se aplica pentru conexiunile electrice si
pneumatice.

Operarea si setarea sunt descrise in sectiunile
4si5.
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Fig. 11 - Unitate pozitioner cu senzor montat
pe robinet pt. micro-debite

2.6.1 Montarea senzorului de
pozitie cu conectare directa

Servomotor tip 3277-5 cu 120 cm?

Presiunea de semnal de la pozitioner este
directionata prin conexiunea presiunii de
semnal a placii de conectare (9, Fig. 12 stanga)
la camera membranei servomotorului. Pentru

a continua, mai intai ingurubati placa de
conectare (9) inclusa in accesorii pe jugul
servomotorului.

intoarceti placa de conectare (9) pentru
a alinia simbolul corect pentru pozitia de
siguranta ,Robinet normal ihchis® sau
,Robinet normal deschis* la marcaj

(Fig. 12, jos).

Asigurati-va ca garnitura pentru placa
de conectare (9) este introdusa corect.
Placa de conectare este prevazuta cu
orificii cu filet NPT si G.

Etansati conexiunea filetata care nu este
folosita cu etansarea din cauciuc si dopul
patrat.
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Servomotor tip 3277 de 240 pana
la 700 cm2:

Presiunea de semnal este directionata catre
conexiunea de pe partea laterala a jugului
servomotorului pentru versiunea ,Robinet
normal inchis®.

Pentru pozitia de auto-protectie ,Robinet
normal deschis”, se utilizeaza conexiunea
de pe caseta superioara a membranei.
Conexiunea de pe partea laterala a jugului
trebuie sa fie instalata cu un dop de aerisire
(accesorii).

Montarea senzorului de pozitie

1. Asezati levierul (1) pe senzor in pozitia
de mijloc si mentineti-l in loc. Degurubati
piulita (1.1) si scoateti levierul impreuna
cu saiba elastica (1.2) de pe arborele

2.

Tn§urubat,i senzorul de pozitie (20) pe placa
de montare (21).

Tn functie de dimensiunea servomotorului si
cursa nominala a robinetului, determinati
levierul necesar si pozitia pinului de citire

a cursei (2) din tabelul curselor de la
pagina 15.

Pozitionerul este livrat impreuna cu levierul
M in pozitia pinului 35 pe senzor. Daca
este necesar, scoateti pinul de citire

a cursei (2) din pozitia sa si mutati-I in
orificiul pentru pozitia recomandata a
pinului si ingurubati stréns.

Asezati levierul (1) si saiba elastica (1.2)
pe arborele senzorului.

Agezati levierul (1) in pozitia de mijloc si
mentineti-l in loc. Insurubati piulita (1.1).

H—"2

senzorului.
= g I
ol [e==m | e e el

b,

L1
1

N
2

i
\3

Presiunea e semnal
21
B B — e 4 Semnal
Dop de aerisire éﬁ
1 Levierul
Presiunea de semnal 11 Piulita
1.2 Saiba elastica
2 Pin de citire
Simbol Tija de actionare acursel
iMoo (¢ NPT se extinde  se retrage 3 Brida cititorului
™ cursei
\% 9 Piesa de conectare
Marcare E 11 Capac
I 5) "
v v 20 Senzor de pozitie

21 Placa de montare

Fig. 12 - Montarea pentru servomotor tip 3277-5 (stanga) si servomotor tip 3277 (dreapta)
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5. Asezati brida cititorului cursei (3) pe tija de 2.6.2 Montarea senzorului de
actionare, aliniati-o i fixati-o, pozitie cu conectare in

asigurandu-va ca surubul de fixare se conformitate cu IEC 60534-6
aleaza n canalul de pe tija de actionare.

6. Asezati placa de montare (21) impreuna cu Pentru piesele de montare necesare precum si

senzorul pe jugul servomotorului astfel accesoriile, consultati numerele de comanda

incat pinul de citire a cursei (2) sa se aseze  din tabelele 6 si 7 de la pagina 34.

deasu.pravpe brida cititorului cgrsei (3). 1. Asezati levierul (1) pe senzor in pozitia

Trebuie sa stea pe aceasta prin forta de mijloc si mentineti-l la locul s&u.

arcului. o Desurubati piulita (1.1) si scoateti levierul

Insurubati strans placa de montare (21) impreuna cu saiba elastica (1.2) de pe

pe jugul servomotorului folosind ambele arborele senzorului.

suruburi de fixare. 2. TInsurubati senzorul de pozitie (20) pe placa
7. Montati capacul (11) pe cealalta parte. de fixare (21).

Asigurati-va ca dopul de aerisire este Levierul standard M atasat cu pinul de citire

orientat in jos cand robinetul de reglare a cursei (2) in pozitia 35 este proiectat pentru

este instalat pentru a permite scurgerea servomotoare de 120, 240 si 350 cm2 cu o

apei din condens care se aduna. cursa nominala de 15 mm.

20 21 1.1,1.2 141 3 14 9.1 9

] ! 1 Levierul
| 11 Piulita
1.2 Saiba elastica

2 Pin de citire
a cursei

3 Placa cititorului
cursei
9 Conectorul tijei
9.1 Consola
S 14 Bolt

14.1  Suruburi
20 Senzor de pozitie
21 Consola

Fig. 13 - Montarea in conformitate cu IEC 60534-6 (NAMUR)
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Pentru alte dimensiuni sau curse ale
servomotorului, selectati levierul si pozitia
pinului din tabelul curselor de la pagina 15.
Levierele L si XL sunt incluse in kitul de
montare.

3. Asezati levierul (1) si saiba elastica (1.2)
pe arborele senzorului.
Asezati levierul (1) in pozitia de mijloc si
mentineti-l in loc. Tngurubati piulita (1.1).

4. Tnsurubati ambele bolturi (14) la placa de
fixare (9.1) a conectorului tijei (9). Atasati
placa cititorului cursei (3) si fixati-o cu
suruburi (14.1).

5. Asezati placa de fixare cu senzorul la
flanga NAMUR astfel incat pinul de citire
a cursei (2) sa stea in fanta placii de
cititorului cursei (3), apoi insurubati placa
de fixare folosind suruburile de fixare pe
robinet.

2.6.3 Montarea senzorului de
pozitie la robinetul pentru
micro-debite tip 3510

Pentru piesele de montare necesare precum
si accesoriile, consultati numerele de comanda
din tabelele 6 si 7 de la pagina 34.

1. Asezati levierul (1) in pozitia de mijloc si
mentineti-l in loc. Desurubati piulita (1.1)
si scoateti levierul standard atasat M (1)
impreuna cu saiba elastica (1.2) de pe
arborele senzorului.

2. Insurubati senzorul de pozitie (20) pe placa
de fixare (21).

3. Selectati levierul S (1) dintre accesorii
si insurubati pinul de citire a cursei (2)
in orificiul pentru pozitia pinului 17.
Asezati levierul (1) si saiba elastica (1.2)
pe arborele senzorului.
Asezati levierul (1) In pozitia de mijloc
si mentineti-I la locul s&u. Insurubati
piulita (1.1).

Asezati brida cititorului cursei (3) pe
conectorul tijei, aliniati-o la unghi drept si
ingurubati stréns.

Pozitionati placa de fixare (21) cu senzorul
de pozitie pe jugul robinetului si Tngurubati
strans, asigurandu-va ca pinul de citire a
cursei (2) gliseaza in canalul din brida
cititorului cursei (3).

1 Levierul
1.1 Piulita
1.2 Saiba elastica

2 Pin de citire
a cursei

3 Brida cititorului
cursei

Senzor de pozitie
Consola

Fig. 14 - Montarea unui robinet pentru micro-debite
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2.6.4 Montarea senzorului de
pozitie la servomotoare
rotative

Pentru piesele de montare necesare precum si
accesoriile, consultati numerele de comanda
din tabelele 6 si 7 de la pagina 34.

1. Asezati levierul (1) in pozitia de mijloc si
mentineti-l in loc. Degurubati piulita (1.1)
si scoateti levierul standard atasat M (1)
impreuna cu saiba elastica (1.2) de pe
arborele senzorului.

2. Tngurubati senzorul de pozitie (20) pe placa
de montare (21).

3. Tnlocuiti pinul de citire a cursei (2) care este
in mod normal atasat la levier (1), cu pinul
de citire a cursei metalic (@ 5) din accesorii
si Tnsurubati-l in orificiul pentru pozitia
pinului la 90°.

4. Asezatilevierul (1) si saiba elastica (1.2)
pe arborele senzorului.
Agezati levierul (1) in pozitia de mijloc si
mentineti-l in loc. Tnsurubati piulita (1.1).

Urmati instructiunile care descriu conectarea
la pozitionerul standard din sectiunea 2.4.

in locul pozitionerului, atasati senzorul de
pozitie (20) cu placa sa de montare (21).

: M i i v |
1 i | T s =
1 H I :
i ' =l 1 Levierul
f 1 H 1.1 Piulita
| / - nmJ I[' 12 Saiba elastica
2 Pin de citire
S H RN a cursei
|| 20 Senzor de pozitie
\_ﬂ:n-jn_' / 'JIM-T—J 21 Placa de montare
2 1 1.1,1.2

Fig. 15 - Unitate pozitioner cu senzor montat pe servomotoare rotative
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Tabelul 6 Piesele de montare pentru senzorul de pozitie Nr. comanda
Conectare directa Piesele de montare pentru servomotoare cu 120 cm? vedeti Fig. 12 stanga 1400-7472
Accesorii pentru Placa de conectare (9, veche) pentru servomotor G1/8 1400-6820
servomotor de 120 cm? tip 3277-5xxxxxx.00 1/8 NPT 1400-6821
Placa de conectare (noud) pentru servomotor tip 3277-5xxxxxx.01 (nou) 1400-6823

Nota: Doar piese de legatura si placi de conectare noi pot fi folosite cu servomotoare noi

(Indicele 01). Placile noi si vechi nu sunt interschimbabile.

Conectare directa Piesele de montare pentru servomotoare de 240, 350 si 700 cm?, 1400-7471
vedeti Fig. 12 dreapta
Conexiune NAMUR Piesele de montare pentru conectarea la flansa NAMUR cu levier L si XL, 1400-7468
vedeti Fig. 13
Conectare la robinetele Piesele de montare pentru robinetul pentru micro-debite tip 3510, vedeti Fig. 14
) ¥ 1400-7469
pentru micro-debite
Conectare la VDI/VDE 3845 pentru toate marimile nivelului de fixare 2
servomotoarele rotative Piesele de montare cu brida cititorului cursei si roata de cuplare 1400-7473
Consola din otel CrNiMo, vedeti Fig. 15
VDI/VDE 3845 pentru toate marimile pentru nivelul de fixare 2, versiunea pentru 1400-9384
sarcina mare
SAMSON Tip 3278 160 cm2/VETEC Tipul S160 si Tipul R, versiunea pentru 1400-9385
sarcina mare
Tabelul 7 Accesoriile pozitionerului Nr. comanda
Accesorii Placa de conectare (6) G% 1400-7461
Y NPT 1400-7462
sau consola manometrului (7) G% 1400-7458
Y NPT 1400-7459
Setul de montare al manometrului (8) pana la max. 6 bari Inox/Alama 1400-6950
(iesire si alimentare) Inox/Inox 1400-6951
Consola pentru montarea pozitionerului pe perete 0309-0111

Nota! Celelalte piese de fixare vor fi furnizate la locul instalarii, intrucat fundatia
peretilor difera de la un loc la altul.
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2.7 Conectarea pozitionerelor cu
carcase din otel inoxidabil

Pozitionerele cu carcasa din otel inoxidabil
necesita piese de montare care sa fie fabricate
in totalitate din otel inoxidabil sau care sa nu
contina aluminiu.

Nota!

Placa de conectare pneumaticéa si consola
manometrului sunt disponibile in varianta din
otel inoxidabil (numerele de comanda
enumerate mai jos). Versiunea din otel
inoxidabil a dispozitivului pneumatic de
inversare nu este disponibila.

Placa de GV 1400-7476
conectare Ya NPT 1400-7477
(inox):

Consola Numai in

manometrului Ya NPT 1400-7108
(inox):

Tabelele 1 pana la 5 (paginile 16 si 17) se
aplica pentru conectarea pozitionerelor cu
carcasa din otel inoxidabil cu restrictiile
urmatoare:

Conectare directa

Toate kiturile de montare de la tabelele 1 si 2
pot fi folosite. Blocul de conectare nu este
necesar. Versiunea din otel inoxidabil a placii
de conectare pneumatice directioneaza aerul
catre servomotor in mod intern.

Conectare conform IEC 60534-6 (flanga
NAMUR sau conectare la juguri tip tija)
Toate kiturile de montare de la tabelul 3 pot
fi folosite. Placa de conectare este din otel
inoxidabil.

Conectarea la servomotoare rotative
Toate kiturile de montare de la tabelul 4 pot fi
folosite cu exceptia versiunii pentru presiune
mare. Placa de conectare este din otel
inoxidabil.
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2.8 Functia de purjare a aerului
pentru servomotoare cu
simpla actiune

Aerul evacuat din pozitioner este deviat spre
camera arcului servomotorului pentru a oferi
o protectie contra coroziunii in interiorul
servomotorului. Trebuie sa respectati
urmatoarele:

Conectare directa la tipul 3277-5

(normal inchis FA/normal deschis FE)
Functia de evacuare a aerului este furnizata
automat.

Conectare directa la tipul 3277,

240 pana 700 cm?

FA: Scoateti opritorul 12.2 (Fig. 5 de la
pagina 21) de la blocul de conectare si
faceti o conectare pneumatica la camera
arcului de pe partea aerisita.

FE: Functia de evacuare a aerului este
furnizata automat.

Conectare conform IEC 60534-6 (flanga
NAMUR sau conectare la juguri tip tija)

si la servomotoare rotative

Pozitionerul necesita un port suplimentar
pentru aerul evacuat care sa poata fi conectat
prin conducte. Un adaptor disponibil ca
accesoriu este folosit in acest scop:

Bucsa filetata GV 0310-2619
(M20 x 1.5): Ya NPT 0310-2550
Nota!

Adaptorul utilizeaza una dintre conexiunile
M20 x 1.5 din carcasé ceea ce insemné céa
numai o etangare a cablului poate fi instalata.







Conexiuni

3 Conexiuni

3.1 Conexiuni pneumatice

Atentie!
Filetele din carcasa pozitionerului nu sunt
proiectate pentru conexiune directa a aerului!

Garniturile suruburilor trebuie sa fie ingurubate
n placa de conectare, blocul de montare al
manometrului sau blocul de conectare dintre
accesorii. Conexiunile pneumatice sunt create
optional ca si orificii cu filet %4 NPT sau G Va.
Pot fi utilizate racorduri personalizate pentru
conductele din metal sau din cupru sau
furtunuri din plastic.

Nota!

Alimentarea cu aer trebuie sa fie uscata gi fara
urme de ulei sau praf. Instructiunile de
intretinere pentru statiile de reducerea presiunii
din amonte trebuie sa fie respectate.

Suflati bine aer prin toate tuburile de aer si
furtunurile inainte de a le conecta.

Daca pozitionerul este atasat direct la
servomotorul tip 3277, conexiunea presiunii la
iesire a pozitionerului la servomotor este fixata.
Pentru conectare conform IEC 60534-6
(NAMUR), presiunea de semnal poate fi
directionata spre camera inferioara sau
superioara a membranei servomotorului,

in functie de actiunea de siguranta a
servomotorului ,Robinet normal inchis“ sau
,Robinet normal deschis*.

Pentru servomotoarele rotative, se aplica
specificatiile fabricantului pentru conexiuni.
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3.1.1 Manometre pentru presiunea
de semnal

Pentru a monitoriza alimentarea cu aer
(alimentare) si presiunea de semnal (iesire),
va recomandam ca manometrele sa fie
conectate (vedeti accesoriile din tabelul 1
pana la 5).

3.1.2 Presiunea de alimentare

Presiunea de alimentare necesara depinde de
domeniul de reglare si de directia de operare
a servomotorului (pozitia de siguranta).

Domeniul de reglare este inregistrat pe placuta
de identificare fie ca domeniu al arcului fie ca
domeniu al presiunii de semnal, in functie de
servomotor. Functia de sigurantd este marcata
FA sau FE, sau printr-un simbol.

Robinet normal inchis FA
(aer pentru deschidere ATO)

Pozitia de siguranta ,Robinet inchis®
(pentru robinete de trecere si de colt):

Presiunea de alimentare necesara = valoarea
superioara a domeniului de reglare + 0,2 bar,
minim 1,4 bari.

Robinet normal deschis FE
(aer pentru inchidere ATC)

Pozitia de siguranta ,Robinet deschis*
(pentru robinete de trecere si de colt):
Pentru robinetele cu inchidere stransa,
presiunea de semnal maxima pstmax este
estimata dupa cum urmeaza:

d?. - Ap
T [bar]

pstmax = F + 7



d = diametrul scaunului [cm]

Ap = Presiunea diferentiala prin robinet
[bar]

A = Suprafata membranei servomotorului
[cm?]

F = Domeniul superior de reglare
al servomotorului [bar]

Daca nu exista specificatii, calculati dupa
cum urmeaza:

Presiunea de alimentare necesara =
Valoarea superioara a domeniului de reglare
+ 1 bar

Nota!

Presiunea de semnal la iesire (legirea 38)

de la pozitioner poate fi limitaté la 1,4, 2,4 sau
3,7 bari prin Codul 16 sau limita de presiune
poate fi dezactivata (MAX).

Conexiuni
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Respectati instructiunile de sigurantd atasate.

3.2 Conexiunile electrice

Pentru instalatia electricd, trebuie s&
A respectati reglementarile electrotehnice
relevante si reglementarile privind
prevenirea accidentelor care se aplica
in tara de utilizare. In Germania,
acestea sunt reglementarile VDE si
reglementdrile de prevenire a
accidentelor ale asociatiei pentru
asigurarea de raspundere
a angajatorului.

Standardele urmétoare se aplica pentru
asamblare si instalare in zonele cu risc:

EN 60079-14: 2003 (VDE 0165 Partea 1/8.98)
LAparaturd electrica pentru atmosfere
explozive® si EN 50281-1-2: 1999 (VDE 0165
Partea 2/11.99) ,Aparatura electrica destinata
utiliz&rii in prezenta prafului combustibil”.
Pentru interconectarea echipamentelor
electrice cu siguranta, se aplica valorile
maxime permise specificate in certificatul de
examinare tipul EC (U;sau U, I; sau | ; P;sau
P, Cisau C,, siL;sau L,).

Urmatoarele se aplica pentru echipamentele cu
protectie tip EEx nA (aparatura féra scénteiere)
conform standardului EN 50021 (1999):
Conectarea, intreruperea sau comutarea
circuitelor in timpul alimentarii cu energie sunt
permise numai in timpul instalarii, lucrarilor de
intretinere sau de reparare.

Urmatoarele se aplica pentru echipamentele
conectate la circuite cu energie limitata cu
protectie tip EEx nL (aparatura cu energie
limitata) conform standardului EN 50021
(1999): Acest tip de echipamente pot fi
comutate in conditii normale de operare.
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Pentru interconectarea echipamentelor din
circuitele cu energie limitata cu protectie tip
EEx nL IIC, se aplica valorile maxime permise
specificate in declaratia de conformitate sau in
suplimentul declaratiei de conformitate.
Atentie!

Atribuirea terminalelor specificata in certificat
trebuie sa fie respectata. Nerespectarea
atribuirii terminalelor electrice poate duce la
ineficienta protectiei la explozie!

Nu umblati la suruburile vopsite din sau de pe
carcasa.

Nota asupra selectiei de cabluri si fire:
Pentru instalarea circuitelor cu siguranta,
respectati indicatiile din sectiunea 12 din
standardul EN 60079-14: 2003 (VDE 0165
Partea 1). Pentru a lucra cu cabluri sau linii
multiconductor cu mai mult de un circuit cu
siguranta, se aplica sectiunea 12.2.2.7

a acestui standard.

O garnitura de etansare a cablului suplimentara
poate fi instalata cadnd conectati dispozitivul
prin doua cabluri separate. Intrarile cablurilor
care au ramas nefolosite trebuie séa fie etansate
cu dopuri de mascare. Dispozitivele folosite la
temperaturi ambiante de -20 °C trebuie sa aiba
intrari ale cablurilor din metal.

Intrarile de cablu

Intrarea de cablu cu etansare de M20 x 1.5,
domeniu de fixare de 6 panala 12 mm.

Exista un al doilea orificiu filetat M20 x 1.5 in
carcasa care poate fi folosit pentru conexiunea
suplimentara daca este necesar.

Terminalele cu surub sunt destinate pentru
firele cu sectiune de 0,2 pané la 2,5 mm2,
Tnsurubati la cel putin 0,5 Nm.



Firele pentru variabila de referinta trebuie sa fie
conectate la terminalele 11 si 12 aflate in
carcasa. Folositi numai o sursa de curent!
Daca variabila de referinta depaseste 22 mA,
OVERLOAD apare pe afisajul LC pentru a
avertiza utilizatorul.

Atentie! Conexiunea defectuoasa a sursei de
tensiune la numai circa 7 V (sau circa 2 V cand
este conectat la polul gresit) poate deteriora
pozitionerul.

Tn general, nu este necesar s conectati
pozitionerul la un conductor de legatura.

Tn cazul in care acest lucru devine necesar,
acest conductor poate fi conectat in interiorul
dispozitivului.

Tn functie de versiune, pozitionerul este echipat
cu contacte de limita inductive si/sau
electrovalva.

Traductorul de pozitie este operat printr-un
circuit bifilar. Tensiunea normala de alimentare
este de 24 V CC. Luand in considerare
rezistenta conductoarelor de alimentare,
tensiunea la terminalele traductorului de pozitie
poate variade la 12 Vla 30 V CC.

Conexiuni

Consultati Fig. 16 sau eticheta de pe regleta de
terminale pentru atribuirea terminalelor.

Nota! Variabila de referinta minima permisa nu
trebuie sa scada sub 3,8 mA pentru operarea
pozitionerului.

Accesorii:

Etansarea din plastic a cablului M20 x 1.5:

Negru Nr. comanda 8808-1011
Albastru Nr. comanda 8808-1012
Alama placata

cu nichel Nr. comanda 1890-4875

Adaptor M20 x 1.5 pana la ¥4 NPT
Aluminiu, acoperit in camp electrostatic
Nr. comanda 0310-2149

Optional Optional
A3 A2 Al
Ei/ | |:| G
A I I—, £
+81[-82 [ [+11]-12] [+83]-84] [+51[-52] [+41]42 [[[+31]-32
Releu de conversie i
conform EN 60947-5-6 !
< ]
mA A3 Contacte de limita Traductor cu 2 fire
24VvCC B Semnal de Defectiune A2 A unitate de alimentare numai
electrovalva control indicatie Software Software pentru traductorul de pozitie
sau inductiv
Fig. 16 - Conexiuni electrice
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Conexiuni

3.2.1 Relee de conversie

Pentru operarea contactelor de limita, releele
de conversie trebuie sa fie conectate la circuitul
de iesire. Pentru a asigura fiabilitatea de
operare a pozitionerului, releele trebuie sa
respecte valorile limita ale circuitelor de iesire
conform EN 60947-5-6.

Daca pozitionerul va fi instalat in zone cu risc,
trebuie sa respectati reglementarile relevante.

3.2.2 Stabilirea comunicatiei

Comunicatia dintre PC si pozitioner (prin
modem FSK sau aparate de transmisie mobile,
daca este necesar, folosind un dispozitiv de
izolare) este bazata pe protocolul HART.

Modem FSK tip Viator

RS 232 Eexia  Nr. comanda 8812-0129
RS 232 nuex Nr.comanda 8812-0130
PCMCIA nu ex Nr. comanda 8812-0131
USB nu ex Nr. comanda 8812-0132

Daca tensiunea de alimentare a controlerului
sau statiei de control devine prea joasa datorita
faptului ca a fost redusa de sarcina din circuit,
un dispozitiv de izolare trebuie sa fie instalat
intre controler si pozitioner (interfata ca pentru
pozitionerul conectat in zonele cu risc,
consultati Fig. 17).

Conectarea in zonele fara risc

Controler/statie de control

Conectarea n zonele cu risc

Controler/statie de control

Aparat de comunicatie mobil rfifj
sau un al doilea modem FSK } } :
| |
L =T J
4 pana la 20 mA l 3730-30
1
Zona cu risc
- Zona sigura ! Q
\Y "
x| ! 373031
_t] R
| |
Dispozitiv pneumatic cu izolare Ex | | I><]
| |
| — T —d

Fig. 17 - Conectarea cu un modem FSK

Aparat de comunicatie mobil
sau un al doilea modem FSK
(cu protectie la explozie)
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Daca pozitionerul este folosit in zonele cu risc,
se va folosi un dispozitiv de izolare cu protectie
la explozie.

Prin protocolul HART, toate camerele de
control si dispozitivele de teren conectate in
bucla sunt accesibile individual prin adresa lor
prin magistrala punct la punct sau standard
(multipunct).

Punct la punct:

Adresa magistralei/adresa invitatiei de emitere
trebuie sa fie setata la zero (0).

Magistrala standard (multipunct):

in modul magistralei standard (multipunct),
pozitionerul urmeaza semnalul de curent
analogic (variabila de referintd) ca pentru
comunicare punct-la-punct. Acest mod de
operare este, de exemplu, adecvat pentru
operatiunile cu domeniu divizat al pozitionerului
(conectare in serie). Adresa magistralei/adresa
invitatiei de emitere trebuie sa se incadreze in
domeniul 1 pana la 15.

Nota:
Erorile de comunicare pot aparea cand iesirea

de la controlerul de proces/statia de control nu
sunt compatibile HART.

Pentru adaptare, caseta Z (nr. comanda
1170-2374) poate fi instalata intre iesire si
interfata de comunicare.

La caseta Z se elibereaza o tensiune de
330 mV (16,5Q la 20 mA).

Alternativ, un rezistor de 250 Q poate fi
conectat in serie si un condensator electric
22 uF poate fi conectat in paralel la iesirea
analogica. Atentie, in acest caz sarcina la
iesirea controlerului va creste.

Conexiuni

Controler/statie de control

Fig. 18 - Adaptarea semnalului la ieire
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Operare

4 Operare

Nota!

Un sumar pentru operare si pornire poate fi
gasit in sectiunea 8 la pagina 67. O brosura
contindnd acelasi sumar este de asemenea
anexata pozitionerului.

41 Comenzile operatorului
si afigare

Butonul de comanda rotativ

Pozitionerul este operat in principal cu butonul
de comanda rotativ.

Tntoarceti & butonul pentru a selecta si seta
codurile, parametrii i valorile. Apasati-I pentru
a le confirma.

Comutatorul culisant AIR TO OPEN sau AIR
TO CLOSE

AIR TO OPEN se aplica atunci cand
presiunea de semnal in crestere deschide
robinetul

AIR TO CLOSE e aplica atunci cand
presiunea de semnal in crestere inchide
robinetul

Presiunea de semnal este presiunea aerului la
iesirea pozitionerului care este transferata
servomotorului.

Pentru pozitionere cu dispozitiv pneumatic de
inversare atasat pentru servomotoare rotative
cu dubla actiune (sectiunea 2.5): pozitia
comutatorului AIR TO OPEN.

Pentru verificare:

Dupa incheierea cu succes a initializarii,
afigajul pozitionerului ar trebui sa arate 0%
cand robinetul este inchis si 100% cand
robinetul este deschis.

n caz contrar, schimbati pozitia comutatorului
culisant si reinitializati pozitionerul.
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Pozitia comutatorului este ceruta inainte de
initializare. Dupa incheierea initializarii,
schimbarea pozitiei comutatorului nu are niciun
efect asupra operarii pozitionerului.

Restrictia de volum Q

Restrictia de volum este folosita pentru
adaptarea debitului de aer la marimea
servomotorului. Doua setari fixe sunt posibile in
functie de felul in care aerul este directionat
spre servomotor (sectiunea 5.2 la pagina 48).

Afigaje

Un auto test este efectuat automat (tEStinG
apare pe afisaj) cand pozitionerul porneste
pentru prima oara dupa ce alimentarea cu
electricitate auxiliara a fost conectata.

Simbolurile care apar pe afisajul LCD sunt
atribuite parametrilor, codurilor si functiilor.
Graficul cu bare din modurile de operare
Manual 2 si Automat & indica deviatia
sistemului care depinde de simbolul (+/-) si de
valoare. Un element al graficului cu bare pe
deviatia de 1% a sistemului.

Daca dispozitivul nu a fost inca initializat
(consultati sectiunea 4.3.1), pozitia levierului in
grade in relatie cu axa longitudinala este
indicata in locul deviatiei sistemului. Un
element al graficului cu bare corespunde unei
rotatii de aproximativ 5°.

Daca al cincilea element se aprinde intermitent
(valoarea afigata), pozitia levierului in grade n
relatie cu axa longitudinala este indicata in
locul deviatiei sistemului. Un element al
graficului cu bare corespunde unei rotatii de
aproximativ 5°.

Daca al cincilea element se aprinde intermitent
(valoarea afigata > 30°), unghiul de rotatie
permis a fost depasit. Levierul si pozitia pinului
trebuie sa fie verificate.



Operare

Afisajele si semnificatia lor

MAX Domeniul maxim
NO Nu este disponibil
NOM Cursa nominala
ON PORNIT
OVERLOAD w>22mA

OFF OPRIT

RES Resetare

RUN Pornire

SAFE Pozitia de siguranta

Defectiune/eroare Operare manuald Operarea comenzilor Cod

AUO Modul automat
cL in sens orar
ccL in sens anti-orar
Err Eroare
ESC Anulare
HI ix este peste 21,6 mA
LO ix este sub 2,4 mA
Low w prea redus
MAN Modul manual
Denumire
Pozitie
Parametri

Contact de limita
Alarma 1

R NeR:T

YL

%

—| ]
> 4 S\ I
Configurare Intretinerea necesara/
activata Intretinerea ceruta

Tasta de initializare

Comutator rotativ sau capac

mm->——

SuUb Calibrare de rezerva
tEStinG Functia de testare activa
TunE Initializare in progres
YES Disponibil

zP Calibrare zero

A7 Crestere/crestere

2N Crestere/descrestere

Lumina intermitenta
Operatiune controlata
Lumina intermitenta
Nu a fost initializat

Graficul cu bare
pentru deviatia
sistemului sau
pozitia levierului

Unitati

Contact de limita
Alarma 2

Pozitia de siguranta
activa

Lamela metalica a contactului de proximitate

__ Interfata SSP

JAIVA

SILVNLOV
NOILNYD

5‘(}88

88887

I A S

12l

Comutator pentru
[~ pozitia de siguranta
a servomotorului

Restrictie de volum

| Buton de comanda

rotativ

.

QoL Y

Fig. 19 - Afisajul si comenzile
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4.2 Activarea si selectarea
parametrilor

Codurile marcate cu asterisc (*) din

sectiunea 12 de la pagina 72 si in continuare
trebuie sa fie activate cu Codul 3 nainte ca
parametrii asociati sa poata fi configurati dupa
descrierea de mai jos.

Codul 3
G 3 an:gurare
neactivata
OFF
(M
I| }ﬁ( 3

(Y
(WL

Configurare
activata

©

De la afigajul curent, intoarceti butonul de
comanda rotativ pana cand Codul 3 si OFF
apar pe afisaj.

Confirmati Codul 3 prin apasarea ®
butonului, numarul codului clipeste.

Tntoarceti @ butonul pana cand apare ON.
Confirmati setarea apasand pe & buton.

Configurarea este activata si este indicata prin
® simbolul care apare pe afisaj.

Acum puteti regla codurile, parametrii si valorile
pentru robinetul de reglare in orice ordine
dorita prin intoarcerea & butonului. Confirmati
setarile apasand pe @ buton.

46 EB 8384-3 RO

Nota!

Pentru a anula o valoare pe care tocmai ati
introdus-o sub un cod, intoarceti & butonul
péna cand ESC apare pe afisaj si apasati
pentru a confirma.

N

|_! ‘ Anularea setarii
N

G
£5L

<>

Nota! Daca nicio setare nu este introdusa in
120 de secunde, functia de configurare activata
devine invalida si afisajul se reseteaza la

Codul 0.

Lista de coduri de la pagina 72 si in continuare
din sectiunea 12 arata toti parametrii care pot
fi reglati, inclusiv descrierea lor si setarile lor
implicite.

Nota!

Dupé conectarea pozitionerului la robinet
precum si setarea pozitiei de auto-protectie
si restrictia de volum, este suficient pentru
operarea standard s& apasati tasta de
initializare pentru a asigura o operare optiméa
a pozitionerului (sectiunea 5.6 la pagina 50).
In acest scop, pozitionerul trebuie s& opereze
cu valorile sale implicite. Daca este necesatr,
trebuie sé efectuati o resetare (sectiunea 5.9
la pagina 60).




4.3 Modurile de operare

4.3.1 Modurile de operare automat
si manual

inainte de initializare:

Daca pozitionerul nu a fost initializat inca,
operarea automata AUtO nu poate fi selectata.
Robinetul poate fi pozitionat numai manual cu
pozitionerul.

Pentru a continua, intoarceti &® butonul spre
dreapta pana cand apare Codul 1, apoi
confirmati Codul 7 prin apasarea @ butonului.

S N,
|I ,5, e
7 N /I\

- ide”

Daca numarul codului si simbolul mainii
clipesc, robinetul poate fi pozitionat manual prin
rotirea & butonului.

Dupa initializare:

Dupa initializarea cu succes in modul MAX,
NOM sau MAN (sectiunea 5.6.1), pozitionerul
este in modul de operare cu comanda
automata & .

G 0

255

Implicit

Operare

Comutarea in modul de operare manual
La Codul 0, apasati ® butonul, AUtO apare pe
afisaj, Codul 0 clipeste.

Tntoarceti @ butonul pana cand apare MAN.
G 0 G 0

AULD | | MAN

Apasati @ butonul pentru a comuta pe modul
de operare manual 2 .

Trecerea este lina intrucat modul de operare
manual porneste de la ultimul punct de setare
folosit in timpul modului de operare automata.
Pozitia actuala este afigata in %.

Reglarea punctului de setare manual

4 o 4 :

255 255«

Intoarceti @ butonul pana cand apare Codul 1.

Apasati @ butonul pentru a confirma, Codul 1
clipeste.

Cand Codul 1 clipeste, puteti muta robinetul in
pozitia dorita prin intoarcerea butonului. Pentru
a continua, intoarceti butonul pana cand
pozitionerul a acumulat destula presiune si
robinetul de reglare incepe sa reactioneze.
Pozitionerul revine automat in modul manual
Codul 0 daca butonul nu este activat in doua
minute.

Comutarea de la modul de operare manual
la cel automat functioneaza in acelasi mod.
Mai intai, trebuie sa resetati pozitionerul la
Codul 0 si sa-l setati la modul automat AUtO si
confirmati.

EB 8384-3 RO 47



Pornire si setari

4.3.2 SAFE - Pozitia de siguranta
Daca doriti sa mutati robinetul in pozitia de
siguranta, continuati in felul urmator:

Selectati Codul 0, apasati & butonul, AUtO
sau MAN apare pe ecran, Codul 0 clipeste.

Intoarceti @ butonul pana cand apare SAFE.

G 0

SRFE

Apasati @ butonul pentru a confirma aceasta
setare.

A fost selectat modul de operare SAFE, apare
simbolul S pentru pozitia de siguranta.

Atentie!
Robinetul se muta in pozitia de siguranta.

Odata ce pozitionerul a fost initializat, pozitia
actuala a robinetului este indicata pe afisajul
digital Tn %.

Daca doriti ca robinetul sa revina din pozitia de
siguranta la modul de operare AUtO sau MAN,

butonul trebuie sa fie apasat in timp ce
Codul 0 este activ.

Cand numarul codului clipeste, intoarceti
@ butonul pentru a comuta in modul de
operare dorit.

Apasati &® butonul pentru a confirma.
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5 Pornire si setari

Nota!

Un sumar pentru operare si pornire poate fi
gasit in sectiunea 8 la pagina 67. O brogura
continand acelasi sumar este de asemenea
anexata pozitionerului.

Conectati alimentarea pneumatica cu aer
(Alimentare 9), asigurandu-va ca presiunea
este corecta dupa cum este descris in
sectiunea 3.1.

Aplicati o variabild de referinta electrica de
4 pana la 20 mA (terminalele 11 si 12).
Tensiunea de alimentare Tensiunea de
alimentare 19 V CC pentru versiunea cu
electrovalva conectate la terminalele 81 (+)
$i 82 (-).

Atentie!
Presiunea de semnal furnizata poate

determina migcarea tijei de actionare.
Risc de ranire!

Nota!

Pozitionerul efectueaza un test in faza de
pornire in timp ce urmareste sarcina de
automatizare in acelasi timp. In timpul fazei de
pornire, operarea pe loc nu este restrictionata,
dar accesul la inregistrare este restrictionat.




5.1 Determinarea pozitiei
de siguranta

Pentru a adapta pozitionerul la directia de
operare a servomotorului, setati comutatorul
culisant pe AIR TO OPEN sau AIR TO CLOSE.

AIR TO OPEN = Presiunea de semnal
deschide robinetul, pentru pozitia de
auto-protectie: robinet normal inchis/robinet
inchisa

AIR TO CLOSE = Presiunea de semnal inchide
robinetl, pentru pozitia de auto-protectie:
Robinet normal deschis/robinet deschisa.

Pozitia comutatorului este ceruta inainte
de initializare. Dupa Incheierea initializarii,
schimbarea pozitiei comutatorului nu are
niciun efect asupra operarii pozitionerului.

5.2  Setarea restrictiei de volum Q

MAX BACK
MIN SIDE

MIN BACK
MAX SIDE

Fig. 20 - Restrictia de volum Q
Setarea MAX SPATE/MIN LATERAL

Restrictia de volum Q este folositd pentru
adaptarea debitului de aer la marimea
servomotorului:

Servomotoarele cu un timp de tranzit

de <1 s, de ex. servomotoarele liniare

cu o suprafata utila mai mica de 240 cm2,
necesita un debit de aer restrictionat (MIN).
Servomotoarele cu timp de tranzit de >1 s
nu necesita restrictionarea debitului de aer
(MAX).

Pornire si setari

Pozitia restrictiei de volum Q depinde si de felul
n care presiunea de semnal este directionata
catre servomotor la servomotoarele
SAMSON:

Pozitia ,SIDE" se aplica pentru
servomotoarele cu conexiunea presiunii de
incarcare pe lateral, de ex. Tipul 3271-5.
Pozitia ,BACK" se aplica pentru
servomotoarele cu conexiunea presiunii de
incarcare in spate, de ex. Tipul 3277-5.

Pozitia de restrictionare ,SIDE" se aplica
intotdeauna servomotoarelor de la alti
producatori.

Vedere generala - Pozitia restrictiei de volum Q*

Presiunea Timpul de <1s >1s
de semnal tranzit

Conexiune laterala MIN SIDE MAX SIDE
Conexiune in spate MIN BACK MAX BACK

* Pozitiile intermediare nu sunt permise.

Nota! Pozitionerul trebuie sa fie initializat din
nou dupa ce pozitia restrictiei a fost schimbata.

5.3 Adaptarea afigajului

Reprezentarea datelor pe afigajul pozitionerului
poate fi rotita cu 180°.

Daca datele afigate apar inversate, procedati in
felul urmator:

h o ¢

id 34

Cititi directia pentru atasarea
pe dreapta a conexiunilor
pneumatice

Cititi directia pentru atasarea
pe stanga a conexiunilor
pneumatice

ic 34

¢ o
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Intoarcetl @ butonul pana cand Codul 2
apare, si apasati @ butonul pentru a
confirma Codul 2, Codul 2 clipeste.
Intoarcetl @ butonul pana cand afisajul
este reglat in directia dorita, apoi confirmati
citirea directiei apasand & butonul.

5.4 Limitarea presiunii
de semnal

Daca forta maxima a servomotorului poate
cauza deteriorarea robinetului, presiunea de
semnal trebuie sa fie limitata. Selectati Codul 3
pentru a activa configurarea si apoi accesati
Codul 16 pentru a seta limita presiunii la 1,4,
2,4 sau 3,7 bari.

Limita necesara a presiunii de semnal este
recunoscuta doar automat la initializare cand
pozitia de siguranta AIR TO OPEN este setata.

5.5 Verificarea domeniului de
operare al pozitionerului

Pentru a verifica conectarea mecanica si
functionarea corecta, robinetul trebuie sa
fie mutata prin domeniul de operare al
pozitionerului din modul de operare manual
cu variabila de referintd manuala.

Codul 0

Selectati

operarea manuala
Implicit MAN

N
co

1 fgi j 1 /|| Codul1
L LN Pozitionati robinetul folosind
0oood I L] butonul de comanda rotativ

e t SA unghiul actual de rotatie este

indicat
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1. intoarcet,i @ butonul pana cand apare
Codul 0,
apoi confirmati Codul 0 apasand @
butonul.

2. Intoarceti @ butonul pana cand apare
MAN pe afisaj, adica modul de operare
manual, confirmati modul de operare
selectat apasand pe @ buton.

3. Tntoarcet,i @ butonul pana cand apare
Codul 1,
apoi confirmati Codul 1 apasand ®
butonul.

Simbolul mana si Codul 7 clipesc.

4. Pozitionati robinetul de reglare intorcand
@ butonul de mai multe ori pana cand
presiunea se acumuleaza, si robinetul
de reglare se muta in pozitiile finale astfel
fncat cursa/unghiul de rotatie sa poata fi
verificate.

Domeniul permis a fost depasit cand
unghiul afisat este mai mare de 30°, si
elementul exterior din dreapta sau din
stanga graficului cu bare clipeste.in acest
caz, este absolut necesar sa verificati
levierul si pozitia pinului dupa cum este
descris Tn sectiunea 2.

Nota!

Daca pozitia selectata a pinului este mai mica
decét se doreste pentru domeniul cursei
respective, cu comutatoarele pozitionerului in
modul SAFE, robinetul se muta in pozitia de
siguranta (consultati sectiunea 4.3.2 la
pagina 47).

5. Initializati pozitionerul dupa cum este
descris in sectiunea 5.6.



Pornire simplificata!

Pornire si setari

Pentru majoritatea aplicatiilor, pozitionerul cu setarile implicite este gata de operare,

cu conditia ca acesta sa fi fost conectat corect.

Dupa setarea pozitiei de auto-protectie si a restrictiei de volum, pozitionerul poate fi initializat

doar prin apdsarea tastei INIT.

Atentie!

Inainte de demararea procedurii de initializare, verificati presiunea de alimentare maximé
permisé a robinetului de reglare pentru a preveni deteriorarea robinetului. in timpul initializérii,
pozitionerul transmite presiunea de alimentare maxima permisé. Dacé este necesar,
restrictionati presiunea de semnal folosind o supapa de limitare a presiunii inainte de robinetul

de reglare.

Initializarea este derulatéd in modul implicit MAX (sectiunea 5.6.1). In timpul acestui proces,
pozitionerul se adapteaza singur optim la cursa maxima/unghiul domeniului de rotatie.

Singurl parametru care trebuie verificat este functia de siguranta, adicad dacéa setarea implicita
(Cod 7 la 27 = crestere/crestere) se potriveste cu aplicatia sau daca trebuie sa fie schimbata.
Modurile de initializare descrise in continuare sunt folosite la adaptarea individuala si
optimizarea pozitionerului la pozitia de conectare la robinet.

5.6 Initializare

Tn timpul initializarii, pozitionerul se adapteaza
singur optim la conditiile de frictiune si la
cererea de presiune de semnal a robinetului de
reglare.

Tipul si durata auto-adaptarii depinde de modul
de initializare setat (consultati sectiunea 5.6.1).
MAX este setarea implicita pentru initializarea
bazata pe domeniul maxim nominal.

Tn cazul in care configurarea este activaté prin
Codul 3, Codul 6 poate fi folosit pentru a
schimba celelalte moduri de initializare.

Daca pozitionerul a fost deja initializat o data,
acesta va trece automat in ultimul mod de
operare utilizat dupa ce s-a aplicat variabila
electrica de referinta, Codul 0 apare pe afigaj.
La prima initializare a pozitionerului, simbolul
mana apare pe afisaj.

Nota!

Dupa ce pozitionerul a fost montat pe un alt
servomotor sau daca locul de montare a fost
schimbat si el inainte de re-initializarea
pozitionerului, pozitionerul trebuie sé fie resetat
la setarea de baza (valorile implicite).
Consultati sectiunea 5.9 de la pagina 60.

Lansati procesul de initializare prin
apasarea tastei INIT cu ajutorul unei
unelte adecvate.

Timpul necesar pentru procesul de initializare
depinde de timpul de tranzit al servomotorului
si poate dura cateva minute.
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Servomotoarele cu functiile de diagnosticare
EXPERT* incep sa traseze graficele de referinta
dupa incheierea procesului de initializare.
Consultati nota de la sfarsitul acestei sectiuni.

Atentie!
In timpul initializérii, robinetul de

reglare efectueaza o cursa intreagd/un
unghi de rotatie intreg. Prin urmare, nu
lansati initializarea cand un proces este
inca in functiune, ci doar la pornire,
cénd toate robinetele de inchidere sunt
inchise.

Nota!

Procedura de initializare poate fi
intrerupta in timpul functionarii prin
apasarea @ . stop apare timp de trei
secunde gi pozitionerul se muta in
pozitia de siguranta.

Alternarea afisajelor
Initializarea in curs

II 5
MA X

II B

tunt

G 0

255,

Dupa o initializare reusita, pozitionerul va
functiona Tn operatia de comanda indicat& de
catre © simbolul de comanda.

Afisajul cu grafic cu bare
indica progresul initializarii

Initializarea reusita,
pozitionerul se afld in
modul automat de operare
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Pozitia de comanda in % predeterminata de
catre variabila de referinta apare pe afisaj.

O defectiune duce la intreruperea procesului.
Eroarea de initializare apare pe afisaj in functie
de felul in care a fost clasificata de starea
prescurtata. Consultati sectiunea 5.7 la pagina
58.

in cazul in care comutatorul culisant este setat
pe AIR TO CLOSE, pozitionerul este comutat
automat in directia de actionare de
crestere/descrestere (7N)

la incheierea reusita a initializarii. Rezulta
urmatoarea distribuire intre variabila de
referinta si pozitia robinetului:

Pozitia de Functia de Robinet
siguranta siguranta inchis pe deschis si
Robinet normal
inchis FA 27 4 mA 20 mA
AIR TO OPEN
Robinet normal
deschis FE 2N 20 mA 4 mA
AIR TO CLOSE

Functia de strangere este activata.

Setati Codul 15 (pozitia finala w (pozitia finala
w> (pozitia finala w>) la 99% pentru robinetele
cu trei cai. Setarile suplimentare relevante
pentru robinet pot fi introduse ulterior.

Nota!

Pozitionerul cu diagnosticare EXPERT*
integrata incepe automat sa traseze graficele
de referinta (semnalul de actionare y d1 si
histerezis d2) dupa ce initializarea a fost
incheiata. TEST d1 si d2 apar pe afisaj intr-o
secventa alternativa.

Desenarea incorecta a graficelor de referinta
este indicata pe afisaj prin Codul 81 (consultati
lista codurilor de eroare).

Dupa incheierea reusita a initializarii,
pozitionerul inca functioneaza corect desi
desenarea graficului de referinta nu a fost
incheiata cu succes.

Graficele de referinta sunt necesare pentru
functiile de diagnosticare EXPERT™* extinsa.



5.6.1 Modurile de initializare

Dupa activarea configurarii cu Codul 3 si
accesand Codul 6, puteti alege unul dintre
modurile de initializare MAX, NOM, MAN sau
SUb pentru a demara initializarea.

ZP, calibrarea zero este descrisa in
sectiunea 5.8 de la pagina 59.

MAX - Initializarea bazata pe domeniul
maxim

Modul de initializare pentru o pornire
simplificata pentru robinetele cu doua opritoare
mecanice ale cursei definite clar, de ex.
robinetele cu trei cai.

Pozitionerul determina cursa/unghiul de rotatie
al piesei de inchidere din pozitia INCHIS in
partea opusa si adopta aceasta cursa/unghi de
rotatie ca domeniu de operare de la 0-100%.

Activati configurarea:

" o4 3

Implicit OFF

Tntoarceti & — Codul 3, apasati @,
intoarceti @ - oN, apasati ®.
Dupa activare:

Y4 b

MA X
°

Implicit MAX

Tntoarceti & — Codul 6, apasati &©,
Intoarceti & — MAX, apasati @ .

Apasati tasta INIT pentru a lansa
initializarea!

Pornire si setari

Procedura de initializare poate dura

A cateva minute, in functie de marimea
servomotorului, intrucét robinetul
efectueaza o cursa intreagad/un unghi
de rotatie intreg.

Pozitionerele cu functiile de diagnosticare
EXPERT* incep automat sa deseneze
graficele de referinta dupa incheierea
procesului de initializare. Consultati nota
de la pagina 52.

Nota!

Pentru initializarea MAX, pozitionerul nu poate
sd indice cursa/unghiul de rotatie in mm/°,
Codul 5 raméane dezactivat.

In plus, valoarea inferioara (Codul 8) si
superioara (Codul 9) a domeniului x poate fi
afisata si modificata in %.

In timpul initializ&rii MAX, o deviatie sporité

a sistemului (pozitie finala nedefinita a
servomotorului) din domeniul superior de
control se poate produce la anumite robinete
de reglare datorita constructiei servomotorului
pneumatic.
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Daca doriti citirea Tn mm/°, continuati dupa cum
urmeaza dupa ce configurarea a fost activata:

Intoarceti & — Codul 4, apasati ©

intoarceti ® > Selectati pozitia pinului
nregistrata in timpul instalarii, apasati D,

Daca treceti acum pe Codul 5, domeniul
nominal apare in mm/°.

Valorile inferioare si superioare ale domeniului
x pentru Codul 8 si 9 sunt afisate Tn mm/° si pot
fi adaptate corespunzator.

NOM - Initializarea bazata pe domeniul
nominal

Modul de initializare pentru robinetele de
trecere, si in special pentru robinetele cu
domenii maxime care sunt cu mult mai mari
decat domeniul nominal necesar.

Pentru acest mod de initializare, urmatorii
parametrii trebuie sa fie inregistrati: pozitia
pinului (Codul 4), cursa nominala/unghiul
(Codul 5) si, daca este necesar, directia de
actionare (Codul 7).

Senzorul calibrat permite presetarea foarte
precisa a cursei utile a robinetului. n timpul
procedurii de initializare, pozitionerul verifica
daca robinetul de reglare se poate misca in
domeniul nominal indicat (cursa sau unghi)
fara coliziuni.

Tn cazul unui rezultat pozitiv, domeniul nominal
indicat este adoptat cu limita valorilor inferioare
si superioare ale domeniului x ca domeniu de
operare.

Nota!

Cursa maxima posibila trebuie séa fie
intotdeauna mai mare decét cursa nominala
introdusa. In caz contrar, initializarea este
intrerupta (indicarea erorii Codul 52) deoarece
cursa nominala nu a fost efectuata.
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Activati configurarea:

N 3

Implicit OFF

intoarceti & — Codul 3, apasati &®
intoarceti @ - on, apasati ®.

Dupa activare:

A

35~

©

Implicit OFF

intoarceti @ — Codul 4, apasati ©

intoarceti @ - Selectati pozitia pinului
nregistrata in timpul instalarii, apasati & .

Implicit 15

intoarceti @ — Codul 5, apasati ®

ntoarceti ® - Introduceti cursa nominala

a robinetului, apasati ®

" 4- b
] l\l=

l\l'l_ll
o

Implicit MAX

intoarceti & — Codul 6, apasati ©,
intoarceti @ - Nom, apasati @®.



Apasati tasta INIT pentru a lansa
initializarea!

Procedura de initializare poate dura
cateva minute, in functie de marimea

servomotorului, intrucét robinetul
efectueaza o cursa intreaga/un unghi
de rotatie intreg.

Pozitionerele cu functiile de diagnosticare
EXPERT® incep automat sa deseneze
graficele de referinta dupa incheierea
procesului de initializare. Consultati nota
de la pagina 52.

MAN - Initializare bazata pe un domeniu
selectat manual

(Cu valoarea superioara implicitd a domeniului
x de reglare manuala).

Modul de initializare ca si NOM, totusi, pentru
pornirea robinetelor cu domeniu nominal
necunoscut.

n acest mod, pozitionerul agteaptad mutarea
manuala a robinetului de reglare in pozitia
DESCHIS dorita, Tnainte de a activa procedura
de initializare.

Valoarea superioara a domeniului cursei/
unghiului de rotatie este reglata folosind un
buton de comanda rotativ. Pozitionerul
utilizeaza aceasta pozitie DESCHIS si apoi
pozitia INCHIS pentru a calcula cursa/unghiul
diferential si le accepta ca domeniu de operare
cu limite fixate ca fiind valoarea inferioara sau
superioara a domeniului x.

Pornire si setari

Activati configurarea:

N
II ,g,
e

3 Implicit OFF

Y]
I
B

intoarceti @ — Codul 3, apasati @,
intoarceti @ - oN, apasati ®.
Dupa activare:

Tntoarceti @ — Codul 4, apasati @,

intoarceti ® > Selectati pozitia pinului

inregistrata in timpul instalarii, apasati ®.

intoarceti @ — Codul 6, apasati @,
intoarceti @ — MAN, apasati @ .

"4 b

M RN
[ IRI“
°

Implicit MAX

intoarceti @ — Codul 0, apasati @,
intoarceti @ - MAN, apasati ®.

"a 0

27N

M LRI
| IRI\I

Implicit MAN

Tntoarceti @ — Codul 1, apasati @,
Codul 1 clipeste.
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N o7 S,
II ,9, _ -
s N /|\

125

Intoarceti @® pana cand robinetul ajunge in
pozitia DESCHIS, apasati ®.

Apasati tasta INIT pentru a lansa
initializarea!

Procedura de initializare poate dura

A cateva minute, in functie de mérimea
servomotorului, intrucéat robinetul
efectueaza o cursa intreagad/un unghi
de rotatie intreg.

Pozitionerele cu functiile de diagnosticare
EXPERT* incep automat sa deseneze
graficele de referinta dupa incheierea
procesului de initializare. Consultati nota
de la pagina 52.

SUb
(configurare de rezerva, fara initializare)

Acest mod de initializae este un mod de
urgenta. Parametrii pozitionerului sunt estimati
si nu determinati printr-o procedura de
initializare, deci nu se preconizeaza o nalta
precizie stationara.

Intotdeauna selectati un mod de initializare
diferit daca instalatia permite acest lucru.

Modul de initializare SUb este folosit pentru

a inlocui pozitionerul in timpul derulrii
procesului. In acest scop, robinetul de reglare
este de regula fixat mecanic intr-o anumita
pozitie, sau pneumatic printr-un semnal de
presiune care este directionat spre servomotor
extern. Pozitia de blocare asigura operarea
instalatiei cu aceasta pozitie a robinetului.
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Pozitionerul de rezerva nu trebuie sa fie
initializat. Daca este necesar, resetati
pozitionerul de rezerva folosind Codul 36.

Dupa ce pozitionerul vechi a fost inlocuit cu
unul nou, urmatorii parametrii trebuie sa fie
nregistrati: pozitia pinului (Codul 4), domeniul
nominal (Codul 5), directia de actionare
(Codul 7) si directia de inchidere (Codul 34).
Limita implicita a cursei de 100% (Codul 11)
trebuie sa fie dezactivata cu OFF.

in plus, pozitia de blocare (Codul 35) trebuie s&
fie reglata cu ajutorul @ butonului astfel incat
sa se potriveasca pozitiei robinetului blocate
anterior.

Parametrii Kp (Codul 17), Ty (Codul 18) si
limita presiunii (Code 16) trebuie sa ramana
setati la valorile implicite. Daca datele de
configurare ale noului pozitioner sunt
cunoscute, se recomanda sa acceptati valorile
Kp si Ty.

Dupa setarea comutatorului AIR TO OPEN/
CLOSE pentru pozitia de siguranta, setarea
restrictiei de volum si apasarea tastei INIT,
pozitionerul calculeaza datele de configurare
pornind de la pozitia de blocare si directia de
inchidere precum si celelalte date inregistrate.
Pozitionerul trece la operare manuala, in
consecinta pozitia de blocare trebuie sa fie
anulata dupa cum este descris la pagina 57.



Activati configurarea:

1, :5;

%

7

N

3

Y
Ui

Implicit OFF

Tntoarceti @ — Codul 3, apasati @,
intoarceti ® - oN, apasati ®.

Dupa activare:

| :é

©

7

N

Y

35~

Implicit OFF

Tntoarceti @ — Codul 4, apasati ®

apasati @ - Selectati pozitia pinului
fnregistrata in timpul instalarii, apasati & .

| \5;

5

Implicit 15

Tntoarceti & — Codul 5, apasati @,

intoarceti ® > Introduceti cursa nominal&/
unghiul, apasati @

|I \5;

7

N

6

Hub
°

Implicit MAX

Tntoarceti & — Codul 6, apasati B,
intoarceti ® - sup, apasati .

W4 k
Y |
oo

>

Pornire si setari

Implicit 271

Tntoarceti @ — Codul 7, apasati ®

intoarceti ® > Retineti directia de actionare

77 sau selectati 7N,
Apésati ®.

S
|I ,g, 1
PN (]

OFF

Implicit 700.0

Tntoarceti @ — Codul 11, apasati @,

intoarceti @ — Dezactivati limita cursei,

apasati & .

S o7

II ;5: :5

OFF
°

Tntoarceti @ — Codul 16,

Implicit OFF

Retineti valoarea implicitd a limitei de presiune,
schimbati valoarea daca este necesar.

-
A
|

©

Tntoarceti @ — Codul 17

Implicit 7
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Retineti implicit. Continuati dupa cum urmeaza
daca se cunoaste:

Apasati ®.
Intoarceti ® > Selectati Kp, apasati @®.

w4 18

c

Implicit 2

©

Tntoarceti @ — Codul 18,

Retineti implicit Ty, schimbati doar daca se
cunoaste.

T

(|
LL

Implicit CCL

N

Tntoarceti & — Codul 34, apasati &,
intoarceti ® - Selectati directia de inchidere.
CCL = in sens anti-orar si CL = in sens orar.

Directia de rotatie care determina robinetul

s& se mute in pozitia INCHIS (vedere asupra
miscarii comutatorului rotativ in timp ce capacul
pozitionerului este deschis).

Apasati @®.

N
L

1
N

35 Implicit 0.0

Tntoarceti & — Codul 35, apasati &,
intoarceti ® - Introduceti pozitia de blocare,
de ex. 5 mm (cititi de pe scala indicatoare

a cursei robinetului blocat sau masurati cu

o rigla).

Apasati ®.
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Setati comutatorul pentru pozitia de
auto-protectie AIR TO OPEN sau AIR
TO CLOSE dupa cum este descris in
sectiunea 5.1 de la pagina 48.

Setati restrictiile de volum dupa cum sunt
descrise in sectiunea 5.2 de la pagina 48.

Apasati tasta INIT!

Pozitionerul trece in modul de operare
manual!

Pozitia de blocare reglata
este indicata

Intrucat initializarea nu a fost incheiat&, codul
de eroare 76 (modul non-urgenta) si probabil
codul de eroare 57 pot aparea pe afisaj.
Aceste alarme nu influenteaza faptul ca
pozitionerul este gata de operare.

Anularea pozitiei de blocare

Pentru ca pozitionerul sa respecte din nou
variabila sa de referinta, pozitia de blocare
trebuie sa fie anulata si pozitionerul trebuie sa
fie setat pe operare automata AUtO dupa cum
urmeaza:

Apasati @ - Codul 1, apasati ®,

intoarceti ®pentru a muta robinetul usor peste
pozitia de blocare, apoi anulati blocarea
mecanica.

Apasati ®.

Tntoarceti @ — Codul 0, apasati ©

Codul 0 clipeste.

Intoarceti &® pana cand AUtO apare pe afisa;.

Apasati @® pentru a confirma modul de
operare.



Pozitionerul trece in modul de operare
automat!

Pozitia actuala a robinetului este indicata in %.

Nota!

Daca pozitionerul araté o tendinta de oscilare
in modul de operare automat, parametrii Kp si
Tv pot fi usor corectati. Continuati dupa cum
urmeaza:

Setati Ty pana la 4 (Codul 18).

Daca pozitionerul incd mai oscileaza, cagtigul
Kp (Codul 17) trebuie sa fie redus péna cand
pozitionerul are un comportament stabil.

Corectarea punctului zero

Daca operatiile procesului permit acest lucru,
punctul zero trebuie sa fie reglat conform
sectiunii 5.8 la pagina 59.

Atentie!
Pozitionerul trece automat in punctul zero.

Pornire si setari

5.7 Defect/defectiune

Toate starile si alarmele de defectare au
atribuita o stare clasificata in pozitioner.

Pentru o vedere generala mai buna, alarmele
clasificate sunt rezumate intr-o stare
prescurtata pentru pozitioner (consultati
sectiunea 6).

Starea prescurtata apare pe afisaj cu
urmatoarele simboluri:

Starea prescurtata Afisaj

Alarma de intretinere I

Intretinere necesara/ %ﬁ
Intretinere ceruta
Verificarea functiei Text
Fara alarma

Dacéa pozitionqrul nu a fost initializat, simbolul
de defectare | apare pe afisaj deoarece
pozitionerul nu poate sa respecte variabila

de referinta.

Tn plus, un semnal este emis de la contactul
alarmei de defectare cand apar anumite
defectiuni (consultati lista codurilor de eroare).

Pentru a accesa codurile de eroare, intoarceti
@ butonul peste Codul 50.

Err apare pe afisaj impreuna cu codul de
eroare respectiv.

Pentru a afla ce a cauzat defectiunea si cum se
remediaza problema, consultati codurile listate
in sectiunea 12 de la pagina 72 si mai departe.
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Afisajul indica un
cod de eroare

"4 56

El‘l”
© S

Dupa ce s-a produs un cod de eroare, incercati
mai intai sa-1 confirmati dupa cum urmeaza:

Activati configurarea:
Tntoarceti @ — Codul 3, apssati ©
intoarceti ® - on, apasati .

Intoarceti & pana cand apar numerele
codurilor de eroare, apoi apasati @® pentru
a-l confirma.

Tn cazul in care codul reapare, cititi instructiunile
de remediere din lista codurilor de eroare.

Cazurile precum cele cand cursa totala

a robinetului este depasita sau cand
temperatura depaseste domeniul temperaturii
permise afecteaza starea prescurtata si
declanseaza afisarea unei alarme de defectare
in functie de clasificare.

Diagnosticarea EXPERT™ optionald genereaza
alarme de diagnoza suplimentare care sunt
incluse in starea prescurtata impreuna cu
clasificarea starilor corespunzatoare.

Cand o alarma de diagnoza este emisa de
EXPERT", acest lucru este afigat prin Codul 79
(consultati lista codurilor de eroare).
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5.8 Calibrarea zero

Tn cazul unor discrepante la pozitia de
inchidere a robinetului, de ex. la dopurile cu
etansare soft, poate fi necesara recalibrarea
punctului zero.

Nota!
V& recomandam sa reinitializati pozitionerul in
cazul deviatiilor punctului zero de peste 5%.

Activati configurarea:

W4 3

Implicit OFF

Tntoarceti @ — Codul 3, apasati @,
intoarceti @ - on, apasati ®.

Dupa activare:
G W
[ S r
cCaL
©
Tntoarceti & — Codul 6, apasati ©,

intoarceti ® - zp, apasati ®.
Apasati tasta INIT!

Implicit MAX

Calibrarea zero este pornita, pozitionerul muta
robinetul de reglare in pozitia INCHIS si
regleaza punctul zero intern electric.

de la pozitia cursei/unghiului de rotatie
curenta la pozitia inchisa.

é Robinetul trece pentru scurt timp




5.9 Resetati la valorile implicite

Aceasta functie reseteaza toti parametrii la
valorile implicite (consultati lista codurilor din
sectiunea 12).

Activati configurarea:

h o4 3

Implicit OFF

Tntoarceti & — Codul 3, apasati ®,
intoarceti (SN ON, apasati D,

Dupa activare:

G 36

Rl ()
Ui
o

Implicit OFF

Tntoarceti & — Codul 36, apasati @,
intoarceti &® - RUN, apasati ®.

Toti parametrii sunt resetati si pot fi
reconfigurati.
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5.10 Pornirea prin interfata locala
(SSP)

Pozitionerul trebuie sa fie alimentat cu cel putin
4 mA.

Pozitionerul poate fi conectat direct la PC prin
interfata seriala locala si adaptorul interfetei
seriale.

Folositi software-ul TROVIS-VIEW cu modulul
3730-3 instalat. Consultati sectiunea 13 pentru
mai multe detalii.

Pentru pornire si setari, continuati dupa cum
este descris in sectiunea 5, 5.1 panala 5.4 si
apoi continuati dupa cum este descris in
sectiunea 13.

Nota!

In functie de software-ul integrat instalat pe
pozitioner, o versiune miniméa a modulului
dispozitivului TROVIS-VIEW este necesara
pentru comunicare.

Daca ati instalat deja aces software, puteti
descérca actualizérile de la
www.samson.de (Support & Downloads —
TROVIS VIEW Updates).

5.11 Pornirea prin comunicatie
HART®

Pozitionerul trebuie sa fie alimentat cu cel putin
4 mA. Modemul FSK trebuie sa fie conectat in
paralel cu bucla de curent.

Un figsier DTM (Device Type Manager) conform
Specificatiilor 1.2 este disponibil pentru
comunicare. Acest lucru permite dispozitivului,
de exemplu, sa ruleze cu interfata de operare
PACTware. Toti parametrii pozitionerului sunt
astfel accesibile prin DTM si interfata cu
operatorul.
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Pentru pornire si setari, continuati dupa cum
este descris in sectiunea 5, 5.1 la 5.4.
Consultati lista de coduri din sectiunea 12
precum si in sectiunea 13.4 pentru parametrii
necesari pentru interfata cu operatorul.

Nota!

Accesul la inregistréri pentru comunicatie
HART® poate fi dezactivat prin Codul 47.
Puteti dezactiva sau activa aceasta functie
doar local de la pozitioner.

Accesul la inregistrare este activat implicit.
Operarea in instalatie inclusiv tasta INIT pot fi
blocate prin comunicatia HART®. Cuvéantul
SHART* clipeste pe afisaj cand Codul 3 este
selectat. Aceasta functie de blocare poate fi
dezactivatéd doar prin comunicatia HART®.
Operarea in instalatie este activata implicit.

Nota!

Tn acest caz, functii complexe sunt pornite in
pozitioner, care necesita un timp lung de calcul
sau duc la stocarea unei cantitati mari de date
in memoria volatila a pozitionerului, avertizarea
,busy” este emisa de figierul DTM.

Acesta avertizare nu este o alarma de
defectare si poate fi doar confirmata.
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6 Alarmele de stare si
diagnoza

Pozitionerul tip 3730-3 contine o abordare a
diagnosticarii integrata care genereaza o stare
clasificata si alarme de diagnoza.

Exista doua tipuri diferite de diagnosticare
on-board disponibile: diagnosticarea standard
integrata (EXPERT) si diagnosticarea optionala
extinsa EXPERT™.

6.1 Diagnosticare standard
EXPERT

Diagnosticarea standard EXPERT ofera
informatii privind starea pozitionerului, cum ar
fi contorul orelor de operare, monitorizarea
procesului, numarul de calibrari zero si de
initializari, cursa totala a robinetului,
temperatura, diagnosticarea de initializare,
erorile buclei de control/zero, inregistrarea
ultimelor 30 de alarme, etc.

in plus, diagnosticarea standard EXPERT
genereaza alarme de diagnoza si de stare care
permit detectarea precisa a defectiunilor cand
acestea apar.

Alarmele sunt clasificate Tn urmatoarele grupe
principale:

Starea

Operare
Hardware
Initializare
Memoria pt. date
Temperatura



6.2 Diagnosticare extinsa
EXPERT+

Tn plus fata de caracteristicile diagnosticarii
EXPERT standard, diagnosticarea optionala
EXPERT™ extinsa ofera urmatoarele functii de
testare online sau offline care activeaza
enunturi privind starea intregului robinet de
reglare.

Functiile de testare online
(functii de monitorizare)

Inregistrarea datelor

Histograma

Contorul ciclurilor

Tendinta pozitiei de capét a robinetului

Y = f (X) diagrama (semnalul de antrenare)
Testul de histerezis

Functiile de testare offline
(functiile manuale)

Y = f (X) diagrama pentru intregul domeniu
al cursei robinetului

Testul de histerezis pentru intregul domeniu
al cursei robinetului

Caracteristici statice
Testul reactiei in trepte

Testele de diagnosticare sunt complet integrate
in pozitioner. Alte alarme de stare sunt
generate de informatiile vaste primite de la
testele de diagnosticare EXPERT™ care ofera
utilizatorului informatii despre intregul robinet
de reglare.

Graficele necesare de referinta sunt trasate
automat dupa initializare si sunt salvate in
pozitioner daca EXPERT™* este activat.
Functiile optionale de diagnosticare oferite

de EXPERT™ pot fi selectate cand comandati
pozitionerul. Tn plus, puteti activa EXPERT*
ulterior la un pozitioner cu software-ul integrat
1.30 sau mai recent. In acest scop, se poate

Alarmele de stare si diagnoza

comanda un cod de activare, specificand
numarul de serie al pozitionerului (consultati
tabelul 5 de la pagina 17).

6.3 Clasificarea alarmelor de
stare si starea prescurtata

Alarmelor le este atribuita o stare de clasificare
n pozitioner. Urmatoarele stari se diferentiaza:

Alarma de intretinere

Pozitionerul nu poate efectua sarcina de
comanda datorita unei defectiuni functionale
din dispozitiv sau la un periferic sau initializarea
nu a fost inca Incheiata cu succes.

intretinere necesara

Pozitionerul efectueaza inca sarcina de
comanda (cu restrictionari). S-a determinat

o cerere de intretinere sau o uzura peste
medie. Toleranta la uzura va disparea in
curand sau este redusa intr-un ritm mai rapid
decét cel preconizat. Intretinerea este necesara
pe termen mediu.

intretinerea ceruta

Pozitionerul efectueaza inca sarcina de
comanda (cu restrictionari). S-a determinat o
cerere de intretinere sau o uzura peste medie.
Toleranta la uzura va disparea in curand sau
este redusa intr-un ritm mai rapid decéat cel
preconizat. Tntret,inerea este necesara pe
termen scurt.

Verificarea functiei

Procedurile de testare sau de calibrare sunt
efectuate. Pozitionerul nu poate efectua
temporar sarcina de comanda pana cand
procedura este incheiata.
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Procesul de clasificare din pozitioner
O alarma este atribuita uneia dintre
urmatoarele stari de clasificare din tabel:

Alarma de stare

Instrument tehnic

Alarma inactiva

Alarma activa
Clasificat ca ,Fara alarma*“

Alarma activa
Clasificat ca
JIntretinere necesar&”/
,Intretinere solicitata”

Alarma activa
Clasificat ca
,Verificarea functiei”

®
&
A

Alarma activa
Clasificat ca
LAlarma de intretinere®
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Starea prescurtata

Pentru a oferi o vedere generala mai eficienta,

starea pozitionerului este rezumata intr-o stare
prescurtata care este constituita dintr-un sumar
al alarmelor clasificate ale pozitionerului.

Daca un eveniment este clasificat ca ,Fara
alarma“, acest eveniment nu are niciun efect

asupa starii prescurtate a pozitionerului.
Starea prescurtata este afisata in instrumentul
tehnic precum si pe afisajul pozitionerului ca in
tabelul urmator:

Alarma de stare Instrument Afisajul
tehnic | pozitionerului

,2Alarma de intretinere”

,Verificarea functiei"
Text

,Fara alarma“

*
,Intretinere necesara" fﬁ
“Intretinere ceruta®
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Modificarea starii

Clasificarea alarmelor de stare poate fi
schimbate dupa cum este necesar.

Acestea pot fi modificate folosind software-ul
TROVIS-VIEW prin interfata locala SSP.

in plus, clasificarea poate fi modificaté prin
parametrii din DD sau introduse usor prin DTM.

Nota!
Toate alarmele suplimentare generate de

i :

EXPERT* au stare ,Fara alarma“ implicita.

inregistrarea si afigsarea functiilor/alarmelor
de diagnoza

Ultimele 30 de alarme sunt inregistrate in
pozitioner. Cu toate acestea, este important
sa luati la cunostiinta faptul ca o alarma este
inregistrata doar o data cand apare pentru
prima oara.

Alarmele si starile prescurtate apar pe afisaj
dupa cum sunt descrise in lista de coduri
(sectiunea 12).

Tn plus, parametrii de diagnoz& sunt transmisi
prin interfata de comunicare a pozitionerului.

Functiile de diagnosticare pot fi afisate si
configurate usor folosind software-ul
TROVIS-VIEW conectat prin interfata locala
(SSP) sau prin DTM.
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7 Reglarea contactului de
limita

Versiunea de pozitioner cu contact de limita
inductiv are doar o lamela reglabila (1) montata
pe arbore care opereaza contactul de
proximitate (3).

Pentru operarea cu contacte de limita
inductive, releul de conversie corespunzator
(consultati sectiunea 3.2.1) trebuie sa fie
conectat la iesire.

Daca lamela (1) se afla in zona de actiune

a comutatorului, comutatorul are o rezistenta
inalta. Daca lamela este in afara zonei de
actiune, comutatorul are o rezistenta joasa.

n mod normal, contactul de limita este reglat
astfel incat sa emita un semnal la ambele
pozitii de capat ale robinetului. Comutatorul,
totusi, poate fi reglat pentru a indica pozitiile
intermediare ale robinetului.

Functia de comutare dorita, adica releul de
iesire trebuie sa fie captat sau eliberat cand
lamela a intrat in zona de actiune, trebuie sa fie
determinata, daca este necesar, la releul de
conversie.

Nota!

Contactul de limita inductiv inlocuieste
contactul de limita software A1 cu atribuirea
terminalelor +41/-42.

Fiecare pozitie de comutare poate fi setata
optional pentru a indica momentul in care
lamela a intrat in zona de actiune, sau cand
a parasit aceasta zona.

Al doilea contact de limita software ramane
efectiv, functia contactului de limita software A1
este dezactivat.
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Adaptare software

Codul 38 (alarma inductiva este setata pe
YES). Contactul de limita inductiv este conectat
la terminalele +41/-42.

Dispozitivul este setat corespunzator cand este
livrat direct de SAMSON.

Setarea punctului de comutare:

Nota!

In timpul reglarii sau testérii, punctul de
comutare trebuie sa fie intotdeauna abordat din
pozitia de mijloc (60%).

Pentru a asigura o comutare sigura in orice
conditii ambientale, punctul de comutare
trebuie sa fie reglat la o valoare de aproximativ
5% inaintea opritorului mecanic (DESCHIS —
INCHIS).

Pentru pozitia INCHIS:

1. Initializati pozitionerul.
Folositi functia MAN pentru a muta
pozitionerul la 5% (consultati afisajul LCD).

3. Reglati lamela folosind surubul galben de
reglare (2) pana cand lamela intra sau iese
din zona de actiune si releul de conversie
raspunde. Puteti masura tensiunea de
comutare ca indicator.

Functia de contact:

Lamela iese din zona de actiune > contactul
este realizat.

Lamela intra in zona de actiune > contactul
este deschis.



Pentru pozitia DESCHIS:

1. Initializati pozitionerul.

2. Folositi functia MAN pentru a muta
pozitionerul la 95% (consultati afisajul
LCD).

3. Reglati lamela (1) folosind surubul galben
de reglare (2) pana cand lamela intra sau
iese din zona de actiune a contactului de
proximitate (3).

Puteti masura tensiunea de comutare ca
indicator.

Functia de contact:

Lamela iese din zona de actiune > Contactul

este realizat.
Lamela intra in zona de actiune > Contactul

este deschis.

Reglarea contactului de limita

Surub de reglare (2) Lamela (1)

Fig. 21 - Reglarea contactului de limita

Contact de proximitate (3)
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8 Ghidarea pornirii rapide

8.1 Montare

Conectare directa
la servomotorul SAMSON tip 3277

Cursa in mm Servomotor cm? Pozitia pinului
75 120 25
15 120/240/350 35
15/30 700 50
Nota!

Livrarea standard include levierul M gata
asamblat impreund cu pinul de citire a cursei in
pozitia de 35 mm pentru o cursé de 15 mm!

Pentru a monta pozitionerul, ridicati levierul
astfel incat pinul de citire a cursei sa ramana
pe brida cititorului cursei a tijei de actionare.

Conexiune NAMUR

Determinati domeniul maxim al cursei
robinetului de reglare de la pozitia inchisa
pana la capatul opus.

Selectati levierul care sa se potriveasca
domeniului maxim al cursei precum si
pozitia pinului imediat mai mare si
fnsurubati pe arborele pozitionerului.
Optiunea levierului/distanta pinului:
consultati tabelul pozitiillor pinului (Codul 4)
sau placa de acoperire a pozitionerului.
Tnsurubati placa NAMUR pe jugul
robinetului pentru a-l centra la fanta din
placa cititorului cursei cand pozitia cursei
este la 50%.

Asigurati pozitionerul la placa NAMUR,
asigurandu-va ca pinul de citire a cursei
este n fanta de pe placa cititorului cursei.
Asigurati-va ca levierul se mai poate migca.
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Conectarea la servomotoare rotative

Levierul M cu pozitia pinului la 90°

Puneti robinetul in pozitia inchis,
determinati directia de deschidere.

Puneti placa cititorului cursei pe arborele cu
fante al servomotorului si fixati-o cu roata
de cuplare. Conectati perechea de placi de
fixare de sus si cea de jos la servomotor.
Asezati pozitionerul pe placile de fixare si
ingurubati strans, asigurandu-va ca levierul
impreuna cu pinul de citire a cursei
cupleaza fanta rotii de cuplare, si in acelasi
timp tineti cont de directia de deschidere.
Este important sa va asigurati ca pozitia

de mijloc a levierului corespunde cursei
mediana a robinetului (pozitia de mijloc

a levierului = levierul este paralel la partea
lunga a carcasei pozitionerului).

Conexiuni pneumatice

Tnsurubati conexiunile filetate numai in
blocul de conectare, placa de conectare
sau blocul manometrului dintre accesorii.



8.2 Pornire

Conectati alimentarea pneumatica (1,4 pana la
6 bari).

Aplicati o variabila de referinta electrica de
(4 pana la 20 mA).

Setati pozitia de siguranta

Pozitionati comutatorul culisant in functie
de pozitia de siguranta a robinetului

de reglare:

AIR TO OPEN sau AIR TO CLOSE.

Adaptati restrictionarea volumului Q la
marimea servomotorului

Setati numai restrictiile pentru servomotoare
<240 cm2 pana la:

MIN SIDE pentru conexiune laterala sau
MIN BACK pentru conexiune in spate.

Nota!

Dupa fiecare schimbare a setérii restrictionarii
volumului, pozitionerul trebuie sé fie
reinitializat.

Schimbarea directiei de citire a afisajului
(daca este necesar)

Tntoarceti & — Codul 2, apasati
ntoarceti ® - Afisaj ok, apasati ®.

Ghidarea pornirii rapide

Operare
Selectarea parametrilor sau valorilor

Fiecare parametru are un numar de cod care
este aratat pe afisaj. Folositi butonul pentru a-I
selecta.

intoarceti @ butonul pentru a selecta
parametrii sau valorile si apoi apasati pentru
a confirma.

Selectati si confirmati ESC pentru a preveni
acceptare unei valori introduse.

Activarea parametrilor

Parametrii care au un cod marcat cu un
asterisc (*) pot fi schimbati doar cand sunt
activati nainte folosind Codul 3.

Modul de configurare este indicat pe afisaj
impreuna cu simbolul .

Consultati lista codurilor de la pagina 72

si In continuare sau placa de acoperire a
pozitionerului pentru o descriere a codurilor
din meniu.
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8.3 Initializare

Nota!
Resetati (Codul 36) inainte de fiecare
initializare

Tntoarceti & — Codul 3, .
intoarceti & — ON, .
intoarceti &® - Codul 36, .
selectati RUN,

Atentie!
In timpul initializarii, robinetul trece prin intregul
domeniu al cursei/unghiului de rotatie.

8.3.1 Metoda cea mai simpla

(MAX)

Montati si porniti pozitionerul si apasati tasta
INIT!

GATA!

Pozitionerul se adapteaza automat la
domeniul maxim al cursei/unghiului de
rotatie al robinetului de reglare.

8.3.2 Metoda precisa (NOM)

Pozitionerul se adapteaza cu acuratete la cursa
nominald/unghiul de rotatie al robinetului de
reglare!

Montati si porniti pozitionerul, apoi continuati
dupa cum urmeaza:

Tntoarceti & — Codul 3,
intoarceti — ON,

intoarceti & — Codul 4,
selectati pozitia pinului, -
intoarceti &® - codul 5,

introduceti cursa/unghiul nominal, .
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intoarceti &® - Codul 6, .
selectati NOM,

apasati tasta INIT!

8.3.3 Metoda manuala (MAN)

Modul de initializare acelasi ca pentru NOM,
insa pentru pornirea robinetelor de reglare cu
domenii nominale necunoscute. Pozitia finala
a cursei/unghiului de rotatie (robinet deschis)
este introdusa manual.

Montati si porniti pozitionerul, apoi continuati
dupa cum urmeaza:

Tntoarceti @ — Codul 0, .1

intoarceti & — Selectati MAN,

intoarceti &® - codul 1,

Intoarceti ®- Pozitia robinet deschis, .
intoarceti @ - Codul 3, 1

intoarceti @ 0N, o

intoarceti &® - Ccodul 6, ., selectati MAN,
Apasati tasta INIT!

Nota!

Dupa aplicarea variabilei electrice de referinta,
pozitionerul se afld in modul de operare care a
fost utilizat ultima oara. Codul 0 apare pe afisaj.
Daca pozitionerul nu a fost initializat, simbolul
de defectare apare pe afisaj si simbolul
clipeste 2.




9 Optiunile de actualizare

9.1 Adaptarea unui contact
de limita inductiv

Kitul de adaptare necesar:
Contactul de limitda ~ Nr. comanda 1400-7460

Optiunile de actualizare

Nota! Pentru dispozitivele cu protectie la
explozie, cerintele din sectiunea 11 trebuie sé
fie respectate.

1. Scoateti butonul de comanda rotativ (3)
si capacul (1), desurubati cele cinci
suruburi de fixare (2) si ridicati capacul
din plastic (9).

2. Folositi un cutit pentru a taia o deschidere
n locul marcat (4).

3. Impingeti conectorul (11) cu cablu prin
deschidere si asigurati contactul de
proximitate (7) de pe capac cu o picatura
de adeziv.

4. Scoateti conexiunea de la priza ST1 din
panoul superior si introduceti conectorul
cablului (11).

5. Ghidati cablul astfel incat capacul din plastic
sa poate fi pus Thapoi pe pozitioner.
Introduceti suruburile de fixare (2) si
fnsurubati strans. Atagati placa de fixare (8)
pe contactul de proximitate.

6. Atasati comutatorul rotativ (5). Asigurati-va
ca partea neteda a pozitionerului este
intoarsa astfel incat comutatorul rotativ (5)
poate fi atasat cu lamela metalica de langa
contactul de proximitate.

7. Nota!

La pornirea pozitionerului, setati optiunea
JLAlarma inductiva“ sub Codul 38 de la NO
la YES.

Priza ST1(11)

1 Capac 6  Lamela metalica

2 Suruburi 7  Contact de

3 Buton de comanda proximitate
rotativ 8  Brida de prindere

4 Marcare 9  Capac din plastic

5  Comutator rotativ 11 Conector

Fig. 22 - Adaptarea unui contact de limita inductiv
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intretinere

Respectati instructiunile de sigurantd atasate.

9.2 Activarea diagnosticarii
optionale EXPERT*

Diagnosticarea optionala extinsa EXPERT*
poate fi activata ulterior.

Codul de activare necesara este numarul de
comanda 1400-9318.

Cand comandati aceasta optiune, specificati
numarul de serie al pozitionerului (vedeti
placuta de identificare sau in software).

Introduceti codul de activare din Codul 48 — d8
Activarea EXPERT™*.

Trasati graficul de referinta cu ajutorul

Codului 48 — d7.

Porniti operatia de referinta (consultati si

Codul 48 din lista de coduri).

10  intretinere

Pozitionerul nu necesita intretinere.

Exista filtre cu o marime a ochiului sitei de
100 um n conexiunile pneumatice pentru
alimentare si evacuare care pot fi demontate
si curatate daca este nevoie.

Instructiunile de intretinere pentru orice statie
de reducere a presiunii de alimentare din
amonte trebuie sa fie respectate.
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1" Servisarea dispozitivelor
cu protectie la explozie

Daca o piesa a pozitionerului pe care se
bazeaza protectia la explozie trebuie sa fie
servisata, pozitionerul nu trebuie sa fie pus din
nou in functiune pana cand un expert nu

a inspectat dispozitivul conform cerintelor
protectiei la explozie, pana cand acesta nu

a emis un certificat care sa afirme acest lucru
sau pana nu a oferit dispozitivului o marca de
conformitate.

Inspectarea de catre un expert nu este
necesara daca fabricantul efectueaza o
verificare de rutind a dispozitivului Thainte de
a-I repune n functiune. Trecerea testului de
rutina trebuie sa fie atestata prin atasarea unei
marci de conformitate la dispozitiv.

Componentele cu protectie la explozie pot fi
Tnlocuite numai cu piese originale si verificate
de catre fabricant.

Dispozitivele care au fost deja utilizate in zone
fara risc si care sunt destinate utilizarii in zone
cu risc in viitor, trebuie sa indeplineasca
cerintele de siguranta inscrise pe dispozitivele
reparate. Inainte de functionare, acestea
trebuie sa fie testate conform specificatiilor
stipulate pentru ,Repararea dispozitivelor cu
protectie la explozie*.
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12 Lista codurilor
Codul | Parametri — Afisaj, valori .
nr. | [setarea implicita] Descriere
Nota! Codurile marcate cu un asterisc (*) trebuie sa fie activate cu ajutorul Codului 3 inainte de configurare.

0 |Modul de operare AUtO = Modul automat MAN = Modul manual
[MAN] SAFE = Pozitia de siguranta ESC = Anulare
AUO Conversia de la modul automat la modul manual este lina.

SAFE In modul de sigurant&, simbolul S apare pe afiga;.

ESC In modurile MAN si AUtO, deviatia sistemului este reprezentata prin
elemente ale graficului cu bare.
Cand pozitionerul este initializat, afigsajul numeric indica pozitia robinetului
sau unghiul de rotatie in %, Tn caz contrar pozitia senzorului in relatie cu
axa centrala este afisata in grade °.

1 Manual w Reglati punctul de setare manual cu ajutorul butonului de comanda rotativ,
0 pana la 100 [0] % cursa/unghiul curent este afisat in % cand pozitionerul este initializat,
din domeniul nominal n caz contrar pozitia senzorului in raport cu axa centrala este indicata

in grade °.

2 Directia de citire Directia de citire a afigajului este intoarsa cu 180°.

Normala sau invers
ESC

3 Activati configurarea Activeaza optiunea de modificare a datelor

[OFF] ON ESC (dezactivata automat cand butonul de comanda rotativ nu a fost folosit timp
de 120 s).
HART clipeste pe afisaj cand operarea in instalatie este blocata.
Codurile marcate cu asterisc (*) pot s fie doar citite, nu modificate.
In acelasi sens, codurile pot fi citite doar prin interfata SSP.

4* | Pozitia pinului Pentru initializarea folosind NOM sau SUb, pinul de citire a cursei trebuie
[OFF] sa fie introdus n pozitia corecta a pinului conform cursei/unghiului de
17, 25, 35, 50 mm rotatie al robinetului.

70, 100, 200 mm, Pozitia pinului  Standard Domeniul de reglare
90 cu servomotoare Cod 4 Cod 5 Cod 5
rotative L
ESC 17 7,5 3,6 panala 17,7
25 7,5 5,0 panala 25,0
Nots! 35 15,0 7,0 pana la 35,4
Daca selectati o pozitie 50 30,0 10,0 pana la 50,0
a pinului din Codul 4 care |70 40,0 14,0 pana la 70,7
este prea mica, 100 60,0 20,0 pana la 100,0
pozitionerul trece 200 120,0 40,0 pana la 200,0
in moduI.SAFE din motive |gge° 90,0 24,0 pan la 110,0
de securitate
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5* | Domeniul nominal Pentru initializare folosind NOM sau SUb, cursa/unghiul de rotatie nominal

[15.0] mm sau unghiul ° al robin_etului trebuie sa fie. introd_us din nou. )

ESC Domeniul de reglare permis depinde de pozitia pinului fata de tabel.
Dupa incheierea cu succes a initializarii, cursa/unghiul de rotatie maxim
nominal atins in timpul initializarii este afisat.

6* |Modul Init Selectati modul de initializare.

[MAX] MAX:  Domeniul maxim al robinetului de reglare, cursa/unghiul

NOM piesei de inchidere din pozitia INCHIS la opritorul opus

l\sﬂlﬁ)N din servomotor.

7P NOM:  Domeniul nominal al robinetului de reglare, cursa/unghiul

ESC piesei de inchidere mé&surate din pozitia INCHIS

la pozitia DESCHIS indicata.
MAN:  Reglarea manuala: valoarea superioara a domeniului x
SuUb: Fara auto-reglare (modul de urgenta)
ZP: Calibrare zero
7 |wix Directia de actionare a variabilei de referintd w fata de cursa/unghiul de

27 rotatie x (crestere/crestere sau descrestere/descrestere)

2N Adaptarea automata:

ESC AIR TO OPEN:

Cand initializarea se incheie, directia de actionare ramane in
crestere/crestere (77), un robinet de trecere se deschide odata
cu cresterea semnalului mA.
AIR TO CLOSE:
Cand initializarea se incheie, directia de actionare trece in crestere/
descrestere (7N), un robinet de trecere se inchide odata cu cresterea
semnalului mA.

g* |Valoarea inferioara Valoarea inferioara a domeniului pentru cursa/unghiul de rotatie din

a domeniului x domeniul nominal sau de operare.

0,0 pana la 80,0 [0.0] % Domeniul de operare reprezinta cursa/unghiul de rotatie real si este

din domeniul nominal, limitat de catre valoarea inferioard a domeniului x (Cod 8) si de valoarea

Specificat in mm sau unghiul superioard a domeniull_.li x (Cod 9). . . . . .

in ° cu conditia s& fie setat In mod normal, domeniul de operare si domeniul nominal sunt identice.

Codul 4 ’ Domeniul nominal poate fi limitat la domeniul de operare de catre valorile
inferioare si superioare ale domeniului x.

ESC Valoarea este afisatd sau trebuie sa fie reintrodusa.

Caracteristica este adaptata. Consultati si exemplul de la Codul 9!
9* |Valoarea superioara Valoarea superioara a domeniului pentru cursa/unghiul de rotatie din

a domeniului x domeniul nominal sau de operare. Valoarea este afisatd sau trebuie sa fie

20,0 pana la 100,0 [100.0] |reintrodusa.

% din domeniul nominal, Caracteristica este adaptata.

Specificat in mm sau unghiul Exemp]u: Domeniyl de operare este modificat, de exemplu, pentru a 1imita

in ° ou conditia s3 fie setat domgnltﬂl unui robinet d}-} reglare care este prea mare. Pe_ntrg aceasta

Codul 4 ’ functie, intregul domeniu de rezolutie al variabilei de referinta este
convertit la noile limite. 0% din ecran corespund limitei inferioare setate si

ESC 100% limitei superioare setate.

10* |Limita x inferioara Limitarea cursei/unghiului de rotatie in jos pana la valoarea introdusa,

[OFF]

0,0 pana la 49,9% din
domeniul de operare
ESC

caracteristica nu este adaptata.

Caracteristica nu este adaptata la domeniul redus. Vedeti si exemplul
de la Codul 11.
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11* |Limita x superioara Limitarea cursei/unghiului de rotatie in sus pana la valoarea introdusa,

[100%)] caracteristica nu este adaptata.

50,0 pana la 120,0 [100] % | Exemplu: La anumite aplicatii, este normal sa limitati cursa robinetului,

din domeniul de operare de ex. daca un debit minim al unui agent este necesar sau cand debitul

sau OFF maxim nu poate fi atins.

ESC Limita inferioara trebuie sa fie reglata cu ajutorul Codului 10, iar limita
superioara cu Codul 11. Daca o functie de strangere a fost setata, aceasta
are prioritate asupra limitarii cursei!

Cand este setat pe OFF, robinetul poate fi deschisa prin cursa nominala
cu o variabila de referinta care nu se incadreaza in domeniul 4 pana
la 20 mA.

12* |w start Valoarea inferioara a domeniului variabilei de referinta trebuie sa fie mai

0,0 pana la 75,0 [0.0] % mic decét valoarea finala a capatului w 0% = 4 mA.

din domeniul variabilei Domeniul variabilei de referinta reprezinta diferenta dintre w-start si

de referinta w-sfarsit, si trebuie sa fie Aw >25% = 4 mA.

ESC Pentru un domeniu al variabilei de referinta de 0 pana la 100% = 4 la
20 mA, robinetul de reglare trebuie sa se miste prin intregul domeniu de
operare de la 0 la 100% din curs&/unghiul de rotatie.

n operarea cu domeniu divizat, robinetele functioneaza cu variabile de
referintd mai mici. Semnalul de comanda al unitétii de control pentru doua
robinete este divizat in asa fel incat robinetele care se misca prin domeniul
cursei/unghiului de rotatie la doar jumatate din semnalul de intrare (primul
robinet setat pe 0 pana la 50% = 4 pana la 12 mA si al doilea robinet setat
pe 50 pana la 100% =12 pana la 20 mA variabila de referinta).

13* | w sfarsit Valoarea superioara a domeniului variabilei de referinta trebuie sa fie mai

25,0 pana la 100,0 mare decat pornirea w.

[100.0] % 100% =20 mA

din domeniul variabilei

de referinta

ESC

14* |Pozitia finala w <W0> Daca w se apropie de procentajul reglat catre valoarea finala care inchide

0,0 pana la [1.0] % robinetul, servomotorul este imediat ventilat complet (cu AIR TO OPEN)

din domeniul reglat prin sau umplut cu aer (cu AIR TO CLOSE).

Codul 12/13 Aceasta actiune duce intotdeauna la inchiderea stransa a robinetului.

OFF

ESC Codurile 14/15 sunt prioritare fata de Codurile 8/9/10/11.

15* |Pozitia finala w > Daca w se apropie de procentajul reglat catre valoarea finala care

[OFF] deschide robinetul, servomotorul este imediat umplut complet cu aer

50,0 pana la 100,0% (cu AIR TO OPEN) sau ventilat (cu AIR TO CLOSE).

din domeniul reglat prin Aceasta actiune duce intotdeauna la deschiderea completa

Codul 12/13 a robinetului.

ESC Codurile 14/15 sunt prioritare fata de Codurile 8/9/10/11.

Exemplu: Setati pozitia finala w > la 99% pentru robinetele cu trei cai.
16* |Limita presiunii Presiunea de semnal poate adopta valoarea presiunii de alimentare

[OFF]
14 24 3,7bar
ESC

aplicate la maxim [OFF] sau poate fi limitat in trepte de 1,4, 2,4 sau

3,7 bar. Aceasta limitare a presiunii este aplicata inca de la initializare.
Nota: Dupa schimbarea unei limite de presiune deja setate, servomotorul
trebuie sa fie ventilat o data (de ex. prin selectarea pozitiei de siguranta
prin Codul 0).

Limita presiunii servomotoarelor cu dubla actiune trebuie sa fie setate
intotdeauna pe OFF dupa incheierea initializarii.
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17* |Treapta KP Afisarea sau schimbarea Kp
0 panala17[7] Nota asupra schimbarii treptelor Ke si Ty:
ESC In timpul initializ&rii pozitionerului, valorile Ke si Ty sunt optimizate.
In cazul in care pozitionerul arata o tendinta de oscilare mare post-impuls,
treptele K» si Ty pot fi adaptate dupa initializare.
Pentru acest lucru, fie treapta Ty poate fi marita incremental pana cand se
obtine comportamentul de raspuns dorit sau, cand se atinge
o valoare maxima de 4, treapta Ke poate fi redusa incremental.
ATENTIE! Schimbarea treptei Ke influenteazé deviatia sistemului.
Acest efect este redus odata cu cresterea treptei K.
18* |Treapta TV Afisarea sau schimbarea Ty,
2] Vedeti nota sub treapta K»
1234 OFF Schimbarea treptei Ty nu are nici un efect asupra deviatiei sistemului.
ESC
19* |Banda de toleranta Folosit pentru monitorizarea erorilor
0,1 pana la 10,0 [5] % din | Determinarea benzii de toleranta in raport cu domeniul de operare.
domeniul de operare Timpul de defazare asociat [30] s reprezinta un criteriu de resetare.
ESC Daca in timpul initializarii se determina un timp de tranzit egal cu de
6 ori > 30 s, al 6-lea timp de tranzit este acceptat ca timp de defazare.
20* |Caracteristica Selectati caracteristica:
O panala9[0] 0: Liniar 5: Liniar robinet cu con rotativ
ESC 1: Procentaj egal 6: Robinet cu con rotativ procentaj egal
2: Procentaj egal inversat 7: Liniar robinet cu sfera segmentata
3: Liniar robinet tip fluture 8: Robinet cu sfera segmentata proc. eg.
4: Robinet tip fluture proc. egal  9: Definita de utilizator*
* Definitia din software-ul SAMSON TROVIS-VIEW sau comunicatia
HART®
21* |w rampa Deschidere Timpul necesar pentru trecerea prin domeniul de operare cand robinetul

0 pana la 240 s [0]
ESC

este deschis.

Limitarea timpului de tranzit (Codul 21 si 22):

Pentru unele aplicatii se recomanda limitarea timpului de tranzit al
servomotorului pentru a preveni angajarea prea rapida a acestuia in
procesul de functionare.

Nota!

Functia nu este activata cand functia de siguranta a electrovalvei este
declansata de la sursa de alimentare auxiliara, chiar si in cazul unei
defectari.
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22* |w rampa inchidere Timpul necesar pentru trecerea prin domeniul de operare cand robinetul
0 panala 240 s [0] se inchide.
ESC Nota!
Functia nu este activata cand functia de siguranta a electrovalvei este
declansata de la sursa de alimentare auxiliara, chiar si in cazul unei
defectari.
23* |Cursa totala a robinetului | Cursa dubla totala a robinetului.
0 panala 99 - 107[0] Poate fi resetata la 0 prin Codul 36 RUN.
Citirea exponentiala de la
9999 cicluri ale cursei mai
departe
RES
ESC
24* |LV cursa totala Valoarea limitei cursei totale a robinetului. Daca valoarea limitei este
a robinetului depasita, apar simbolul de defectare si simbolul cheii.
1000 panala 99 - 107
[1 000 000]
Citirea exponentiala de la
9999 cicluri ale cursei mai
departe
ESC
25* | Modul de alarma Modul de comutare a alarmelor A1 si A2 ale contactelor de limita software
0 panala3[2] n starea de raspuns (cand pozitionerul a fost initializat).
ESC
1) Versiunea cu protectie la explozie conform EN 60947-5-6
0: A1>2,1mA A2<1,2mA
1:A1<1,2mA A2<1,2mA
2:A1>2,1mA A2>21mA
3:A1<1,2mA A2 >21mA
2) Versiunea fara protectie la explozie
0: A1 R=3480Q A2 Non-conductor
1: A1 Non-conductor A2 Non-conductor
2:A1 R=3480Q A2 R=348Q
3: A1 Non-conductor A2 R=3480Q
Cand un pozitioner nu a fost initializat, contactele de limita software
inregistreaza intotdeauna semnalul ca in starea de raspuns nul.
Daca nu exista niciun semnal la terminalele 11/12, contactele de limita
software trec amandoua pe < 1,2 mA semnal (Ex) sau non-conductor
(fara protectie la explozie).
Nota! lesirea alarmei de defectare este comutata intotdeauna
pe <1,2 mA/non-conductor in cazul unei defectari;
are >1,2 mA/R = 348 Qcand nu exista nicio defectiune.
26* |Valoarea limita A1 Alarma A1 trece intr-o stare de raspuns cand valoarea depaseste limita.

OFF

0,0 pana la 100,0 [2.0] %
din

domeniul de operare
ESC

Afisarea sau schimbarea limitei software A1 in raport cu domeniul de
operare.

Setarea nu are niciun efect cand se instaleaza un contact de limita
inductiv.

EB 8384-3 RO 77




Lista codurilor

27* |Valoarea limita A2 Alarma A2 trece intr-o stare de raspuns cand valoarea scade sub limita.
OFF Afisarea sau schimbarea valorii A2 a limitei software in raport cu domeniul
0,0 pana la 100,0 [98.0] % |de operare.
din
domeniul de operare
ESC
28* |Testarea alarmei Testarea alarmelor A1 si A2 ale contactelor de limita software in plus fata
Directia de citire: de contactul alarmei de defectare A3.
) Daca testul este activat, contactele de limita respective se cupleaza de
Standard Inversat cinGi ori
[OFF] [OFF] | RUN1/1 RUN: Contactele de limita software A1 de >2,1 mA
RUN 1 TRUN  |RUN2/2 RUN: Contactele de limita software A2 de >2,1 mA
RUN 2 2RUN  |RUNB3/3 RUN: Contactul alarmei de defectare A3 de <1,2 mA
RUN 3 3 RUN
ESC ESC
29* |Traductorul de pozitie Directia de operare a traductorului de pozitie; indica modul in care pozitia
x/ix? cursei/unghiului este atribuita semnalului de iesire i, in functie de pozitia
27 inchisa.
2N Domeniul de operare (consultati Codul 8) al robinetului este reprezentat
ESC printr-un semnal de 4 la 20 mA. Valorile care depasesc sau care sunt sub
limita de 2,4 la 21,6 mA pot fi reprezentate.
Cand un pozitioner nu a fost initializat (variabila de referinta sub 3,6 mA),
consumul de energie al semnalului de raspuns este efectiv (curent aprox.
1,8 mA).
Cand YES este setat in Codul 32, traductorul de pozitie emite
o valoare ca pentru Codul 30 in timpul initializarii sau calibrarii zero.
Cand NO este setat in Codul 32, este emis un semnal de 4 mA in timpul
efectudrii auto-adaptarii.
30* |Alarma de defectare ix® |Folosit pentru a determina daca defectiunile care declanseaza cuplarea
[OFF] HI LO contactului alarmei de defectare trebuie sa fie si ele semnalate de catre
ESC iesirea traductorului de pozitie si modul in care ar trebui sa fie semnalate
Hlix =21,6 £0,1 mA sau LO ix = 2,4 £0,1 mA
31* |Testarea traductorului Testarea traductorului de pozitie. Valorile pot fi introduse Tn raport cu

de pozitie?

-10,0 panala 110,0
[valoarea implicita este
ultima valoare indicata

de traductorul de pozitie]
% din domeniul de operare
ESC

domeniul de operare.

Valoarea curenta efectiva este folosita la pozitionerele initializate local ca
valoare de pornire (conversia fara socuri in modul de testare).

La testarea prin software, valoarea de simulare introdusa este emisa ca
semnal de raspuns de pozitie timp de 30 de secunde.

® Traductorul de pozitie analogic: Codul 29/30/31 poate fi selectat numai daca traductorul de pozitie

(optional)
este instalat.
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32* |Alarma de defectare Determina daca alarma de defectare va fi emisa cand apare starea
cu starea prescurtata prescurtata ,Verificarea functiei*.
»Verificarea functie”
NO [YES]
ESC
33* |Alarma de defectare NO: Alarma de defectare numai cu starea prescurtata ,Alarma de
cu starea prescurtata ntretinere”
»Alarma de intretinere” | YES: Alarma de defectare numai cu starea prescurtata ,Alarma de
sau ,Intretinere ntretinere” si cu starea prescurtata ,Intretinere necesara*
necesara“
NO [YES]
ESC
34* |Directia de inchidere CL: in sens orar, CCL: in sens anti-orar R
CL [CCL] Directia de intoarcere in care robinetul este mutat in pozitia INCHIS
ESC (vedere asupra miscarii comutatorului rotativ cand capacul pozitionerului
este deschis).
Trebuie sa fie introdus doar in modul de initializare SUb (Cod 6).
35* |Pozitia de blocare Intrarea n pozitia de blocare.
[0] mm/°/% Distanta pana la pozitia INCHIS.
ESC Necesara doar pentru modul de initializare SUb.
36* |Resetare Res_eteazé toti parametrii de pornire pe valorile implicite (setare de
[OFF] RUN fabrica). y o
ESC Nota: Dupa setarea RUN, pozitionerul trebuie sa fie reinitializat.
37 | Traductorul de pozitie Doar pe afisaj,
Da Nu indica dacé optiunea traductorului de pozitie este instalata.
38* |Alarma inductiva Indica daca optiunea contactului de limita inductiv este instalata sau nu.
[NO] YES
ESC
39 |Deviatia sistemului e info | Doar pe afisaj,
indica deviatia de la pozitia punctului de setare (e = w - x).
-99,9 pana la 999,9%
40 |Timpul de tranzit Deschis | Doar pe afisaj,
info timpul minim de deschidere este determinat in timpul initializarii.
0 pana la 240 s [0]
41 | Timpul de tranzit inchis | Doar pe afisaj,
info timpul minim de inchidere este determinat in timpul initializarii.
0 pana la 240 s [0]
42 |Auto-w info Doar pe afisaj,
0,0 pana la 100,0% din indica variabila de referintd determinata automat care corespunde
domeniul 4 pana la 20 mA |4 la20 mA.
43 |Firmware info Doar pe afigaj,

XXXX

indica tipul de dispozitiv si versiunea actuala a programului firmware al
pozitionerului in secventa alternanta.
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44 |y info Doar pe afisaj.
[0] OP Semnalul de comanda este afigat in % fata de domeniul cursei determinat
0 pan la 100% la initializare.
MAX: Pozitionerul acumuleaza presiunea maxima la iesire
MAX (consultati descrierea pentru Codurile 14 si 15).
0 P: Pozitionerul ventileaza complet servomotorul
(consultati descrierea pentru Codurile 14 si 15).
— — —: Pozitionerul nu a fost initializat.
45 |Electrovalva info Doar pe afisaj,

Yes indica daca este instalata o electrovalva.

No Daca tensiunea de alimentare este conectata la terminalele electrovalvei
instalate, YES si HIGH apar pe afigaj intr-o secventa alternanta. Daca
tensiunea de alimentare nu este conectata (servomotorul ventilat, pozitia
de siguranta indicata pe afisaj prin simbolul S), YES si LOW apar pe afigaj
ntr-o secventa alternanta.

46* |Adresa invitatiei Selectati adresa magistralei.

de emitere

0 pana la 63 [0]

ESC

47+ |Protectie la scriere Cand functia de protectie la scriere este activata, datele dispozitivului pot fi

HART®
YES [NO]
ESC

doar citite dar nu se poate inregistra peste comunicarea HART®.
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48

Diagnosticare

d

Parametrii de diagnoza

d0 Temperatura actuala
-55 Ipana la125

Temperatura de operare [°C] in interiorul pozitionerului.

d1 Temperatura minima
[20]

Temperatura cea mai joasa sub 20 °C care a fost masurata.

d2 Temperatura maxima
[20]

Temperatura cea mai mare peste 20 °C care a fost masurata.

d3 Numarul calibrarilor
zero

Numarul de calibrari zero de la ultima initializare.

d4 Numarul de initializari

Numarul de initializari care au fost efectuate pana acum.

d5 Limita punctului de zero
[5 %]
0,0 pana la 100,0%

Limita pentru monitorizarea punctului de zero.

d6 Starea prescurtata

Starea prescurtata, formata din stari individuale.
OK: Ok, C: Intretinere necesara, CR: Intretinere ceruta,
B: Alarma de intretinere, I: Verificarea functiei.

d7 Lansarea rularii
de referinta

[OFF]

ON

ESC 1

Declansarea rularii de referinta pentru functiile: Starea stabila a semnalului
de antrenare y si histerezisul semnalului de antrenare y.

Rularea de referinta poate fi activatd numai in operare manuala intrucat
robinetul se misca prin intregul domeniu al cursei.

Daca EXPERT" este activat ulterior, graficele de referinta trebuie sa fie
trasate pentru a activa functiile de diagnoza.

d8 Activarea EXPERT"

Introduceti codul de activare pentru EXPERT".
Dupa incheierea cu succes a procedurii de activare, YES apare sub d8.
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Codurile de eroare — Remediu

Alarma starii prescurtate activa, cand este ceruta, se afiseaza Err.

Eroare la initializare
(indicata pe afisaj prin starea prescurtata cu clasificarea corespunzatoare)

50 |domeniul x < Valoarea furnizata de semnalul de masurare este prea mare sau prea
mica, senzorul de masurare este apropiat de limita sa mecanica.

« Pinul pozitionat incorect.

« Placa de fixare a alunecat in cazul conexiunii NAMUR sau pozitionerul
nu este centrat.

« Placa cititorului cursei este atasata incorect.

Remediu | Verificati conectarea si pozitia pinului, setati modul de operare de pe SAFE
pe MAN si reinitializati pozitionerul.
51 |domeniul Ax > Domeniul de masurare al senzorului este prea jos.

* Pinul pozitionat incorect.

« Levier incorect.

Un unghi de rotatie mai mic de 11° la arborele pozitionerului declangeaza

doar o alarma. Un unghi mai mic de 6° duce la anularea initializarii.

Remediu | Verificati conectarea si reinitializati pozitionerul.
52 |Conectare » Conectarea pozitionerului incorecta.

« Cursa/unghiul nominal (Cod 5) nu a putut fi atins in timpul initializarii
n modul NOM sau SUB (nicio toleranta permisa).

» Eroare mecanica sau pneumatica, de ex. levier gresit selectat sau
presiunea de alimentare prea mica pentru a se misgca n pozitia dorita
sau defectiune pneumatica.

Remediu | Verificati conectarea si presiunea de alimentare. Reinitializati pozitionerul.

In anumite circumstante, este posibil sa verificati cursa/unghiul maxim prin

introducerea pozitiei reale a pinului si apoi prin efectuarea unei initializari

prin MAX.

Dupa incheierea initializarii, Codul 5 indica cursa sau unghiul maxim atins.

53 |Timpul de initializare > Procedura de initializare dureaza prea mult. Pozitionerul se intoarce in
modul de operare anterior.

« Nicio presiune in conducta de alimentare sau exista o scurgere.

« Alimentarea cu aer a esuat in timpul initializarii.

Remediu | Verificati conectarea si presiunea de alimentare.

Reinitializati pozitionerul.

54 |Init — Electrovalva 1) Electrovalva este instalata (Cod 45 = YES) si a fost

sau nu conectata direct pentru acumularea unei presiuni
a servomotorului. Mesajul apare cand incercati sa initializati
pozitionerul.

2) Daca incercati sa initializati pozitionerul din pozitia de siguranta
(SAFE).

Remediu

Re. 1) Verificati conexiunea si tensiunea la alimentare a electrovalvei.
Cod 45 mare/redus

Re. 2) Setati modul de operare MAN prin Codul 0. Apoi initializati
pozitionerul.
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55

Timpul de tranzit <

Timpii de tranzit ai servomotorului determinati in timpul initializarii sunt atat
de scurti incat pozitionerul nu se poate adapta optim singur.

Remediu

Verificati setarea restrictiei de volum dupa cum este descris
n sectiunea 5.2, reinitializati pozitionerul.

56

Pozitia pinului

Initializarea a fost anulaté deoarece trebuie sa introduceti pozitia pinului
pentru modurile de initializare selectate NOM si SUb.

Remediu

Introduceti pozitia pinului prin Codul 4 si cursa/unghiul nominal prin
Codul 5. Reinitializati pozitionerul.

Eroare operationala

(indicata pe afisaj prin starea prescu

rtata cu clasificarea corespunzatoare)

57 |Bucla de control Eroare la bucla de control, robinetul de reglare nu reactioneaza in intervale
de timp acceptabile ale variabilei de control (alarma domeniului
Alarma suplimentaré la de toleranta Cod 19).
contactul alarmei de « Servomotorul blocat mecanic.
defectare! « Conectarea pozitionerului amanata consecutiv.
* Presiunea de alimentare nu este suficienta.
Remediu | Verificati conectarea.

58 |Punctul zero Punctul zero incorect. Erorile pot aparea cand pozitia de montare/
racordarea pozitionerului se muta sau cand elementele scaunului
robinetului sunt uzate, in special la conurile cu etansare soft.

Remediu | Verificati robinetul si montarea pozitionerului. Daca este OK, efectuati
o calibrare zero prin Codul 6 (consultati sectiunea 5.8 de la pagina 59).
Va recomandam sa reinitializati pozitionerul in cazul deviatiilor punctului
zero de peste 5%.

59 |Autocorectie Daca se produc erori in domeniul de date al pozitionerului, functia de
auto-monitorizare le recunoaste si le corecteaza automat.

Remediu | Automat
60 |Eroare fatala O eroare a fost detectata in datele relevante pentru siguranta, autocorectia

Alarma suplimentara la
contactul alarmei de
defectare!

nu este posibila. Acest lucru se poate datora perturbatiilor EMC.
Robinetul de reglare se migca spre pozitia sa de siguranta.

Remediu

Resetati prin Codul 36.
Reinitializati pozitionerul.
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Eroare hardware (indicata pe afisaj prin starea prescurtata cu clasificarea corespunzatoare)

62

semnalul x

Alarma suplimentara la
contactul alarmei de
defectare!

Determinarea valorii masurate pentru servomotor a esuat.

Elementul conductor din plastic este defect.

Pozitionerul continua sa functioneze in modul de urgenta, dar trebuie
sa fie inlocuit cat mai repede posibil.

Modul de urgenta este indicat pe afisaj printr-un simbol de control
intermitent si 4 liniute In locul indicarii pozitiei.

Nota asupra comengzii:

Daca sistemul de méasurare este defect, pozitionerul ramane totusi intr-o
stare sigura de functionare. Pozitionerul trece in modul de urgenta unde
pozitia nu mai poate fi controlata cu precizie. Totusi, pozitionerul continua
sa functioneze in functie de semnalul variabil de referinta pentru ca
procesul sa ramana intr-o stare sigura.

Remediu

Returnati pozitionerul la SAMSON AG pentru reparare.

63

W prea mic

Variabila de referinta este mult mai mica de 4 mA (0%); apare daca sursa
de alimentare care antreneaza pozitionerul nu este conform standardului.
Aceasta stare este indicata pe afisajul pozitionerului prin LOW care se
aprinde intermitent.

Remediu

Verificati variabila de referinta.
Daca este necesar, limitati sursa de curent la valoarea inferioara pentru ca
valorile sub 4 mA sa nu poata fi emise.

64

convertorul i/p (y)

Circuitul convertorului i/p a fost intrerupt.

Remediu

Nu poate fi remediat.
Returnati pozitionerul la SAMSON AG pentru reparare.

Anexa erorilor

65 |Hardware S-a produs o eroare hardware, pozitionerul se muta in pozitia de siguranta
Alarma suplimentara la SAFE.
contactul alarmei de
defectare!

Remediu | Confirmati eroarea si reveniti in modul de operare automat, sau resetati si
reinitializati dispozitivul. Daca aceasta incercare nu este reusita, returnati
dispozitivul la SAMSON AG pentru reparatii.

66 | Memoria pt. date anegistrarea datelor ih memoria de date nu mai functioneaza,

Alarma suplimentara la
contactul alarmei de
defectare!

de ex. cand datele inregistrate deviaza de la datele citite.
Robinetul se mutéa n pozitia de siguranta.

Remediu

Returnati pozitionerul la SAMSON AG pentru reparare.
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67 |Calcularea testarii Pozitionerul hardware este monitorizat prin intermediul unui calcul de test.
Alarma suplimentara la
contactul alarmei de
defectare!
Remediu | Confirmati eroarea. Daca nu este posibil, returnati pozitionerul
la SAMSON AG pentru reparare.
Eroare de date
68 | Parametru de control Eroare la parametrul de control.
Alarma suplimentara la
contactul alarmei de
defectare!
Remediu | Confirmati eroarea, resetati si reinitializati pozitionerul.
69 |Parametrul Poti Eroare la parametrul potentiometrului digital.
Alarma suplimentara la
contactul alarmei de
defectare!
Remediu | Confirmati eroarea, resetati si reinitializati pozitionerul.
70 |Calibrare Eroare la producerea datelor de calibrare. In consecinta,
Alarma suplimentaré la dispozitivul functioneaza la valorile implicite.
contactul alarmei de
defectare!
Remediu | Returnati pozitionerul la SAMSON AG pentru reparare.
71 Parametri generali Erori la parametri care nu sunt critici pentru control.
Remediu | Confirmati eroarea.
Verificati si, daca este necesar, resetati parametrii necesari.
72 |Parametri de pornire Erori la parametrii de pornire.
Remediu | Confirmati eroarea, resetati si reinitializati pozitionerul.
73 |Eroare interna Eroare interna a dispozitivului.
a dispozitivului 1
Remediu | Returnati pozitionerul la SAMSON AG pentru reparare.
74 |Parametri HART Eroare la parametrii HART® care nu sunt critici pentru functia de control.
Remediu | Confirmati eroarea.
Verificati si, daca este necesar, resetati parametrii necesari.
75 |Parametrii info Eroare la parametrii info care nu sunt critici pentru functia de control.
Remediu | Confirmati eroarea.

Verificati si, daca este necesar, resetati parametrii necesari.
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76

Nici un mod de urgenta

Sistemul de masurare a cursei pozitionerului are o functie de
auto-monitorizare (consultati Codul 62).

Un mod de urgenta controlat nu este disponibil la anumite servomotoare,
cum ar fi servomotoarele cu dubla actiune. Din acest motiv, pozitionerul
se muta n pozitia de siguranta cand apar erori de masurare. In timpul
initializarii, pozitionerul verifica daca servomotorul are o asemenea functie
sau nu.

Remediu

Numai informatii, confirmati daca este necesar.
Nu mai sunt necesare alte actiuni.

77

Eroare la incarcarea
programului

Alarma suplimentara la
contactul alarmei de
defectare!

Cand dispozitivul porneste operatia pentru prima data dupa ce s-a aplicat
semnalul de intrare, acesta efectueaza o auto-testare (tEStinG defileaza
pe ecran).

Daca dispozitivul incarca un program care nu corespunde celui al
pozitionerului, robinetul trece in pozitia de sigurantd. Nu este posibil

sa scoateti robinetul din aceasta pozitie de siguranta din nou prin operarea
pozitionerului.

Remediu

intrerupeti curentul si reporniti pozitionerul. In caz contrar, returnati
pozitionerul la SAMSON AG pentru reparare.

78

Parametrul optiuni

Erori la parametrii optiunilor.

79

Alarmele de diagnoza

Alarmele sunt generate in modul de diagnosticare extinsd EXPERT"
daca EXPERT" a fost activat cu succes in Codul 48.

80

Parametrii de
diagnosticare

Eroare care nu este critica pentru control.

Remediu

Confirmati eroarea.
Verificati si, daca este necesar, porniti o alta rulare de referinta.

81

Graficele de referinta

Eroare la trasarea graficelor de referintd pentru semnalul de antrenare
y cu stare stabila sau semnalul de antrenare y histerezis.

* Rularea de referinta a fost intrerupta.
« Linia de referinta cu stare stabila y sau histerezis y nu a fost adoptata.
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13  Setarea cu programul

TROVIS-VIEW - lista
parametrilor

13.1  Generalitati

Un CD-ROM care contine programul pentru
instalarea Interfatei de configurare si de operare
TROVIS-VIEW este furnizat de SAMSON.

Introduceti CD-ROM-ul de instalare pentru a
porni programul de instalare. Odata introdus,
CD-ROM-ul porneste programul de instalare
automat, in functie de configurarea sistemului
de operare.

Daca programul nu porneste automat, faceti
dublu click pe setup.exe din directorul radacina
al CD-ROM-ului pentru a instala TROVIS-VIEW.

Urmati indicatiile de pe ecran si instructiunile
programului de instalare.

Cerintele sistemului sunt specificate in figierul
readme.txt din directorul radacina al
CD-ROM-ului.

Interfata cu operatorul TROVIS-VIEW poate

fi folosita pentru diferite dispozitive SAMSON.
Luati la cunostiinta faptul ca programul va ofera
si optiunea de a instala un modul demo. Pentru
a putea folosi acest software fara restrictii,
software-ul trebuie sa fie activat dupa cum este
descris mai jos:

Dupa instalare va aparea o fereastra de dialog
care va solicita codul CD-ului, pe care il veti
gasi pe coperta CD-ROM-ului original. Dupa ce
ati introdus codul CD-ului corect si ati pornit
procesul de activare, un cod de cerere va fi
generat automat. Ferestra de dialog Activare va
aparea afisand codurile de cerere generate si
un link la serverul de activare SAMSON, unde
se va genera si afisa un cod unic de activare.
Introduceti acest cod de activare in fereastra de
dialog Activare a TROVIS-VIEW. Software-ul
poate fi folosit acum f&ra restrictii in scopul
pentru care a fost achizitionat.

Pentru a permite comunicarea cu un PC,
conectati interfata seriala la interfata seriala
(conectorul mama cu 5 contacte) a
pozitionerului folosind un cablu de conectare
SAMSON cu adaptorul pentru interfeta seriala
(nr. comanda 1400-7700).

Setarile pozitionerului configurate in
TROVIS-VIEW pot fi transferate direct prin
cablul de conectare SAMSON la pozitioner in
locul de instalare. Aceasta conexiune online
va permite sa cititi orice setare precum si sa
beneficiati de o functie de diagnosticare.
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13.2 Pornirea TROVIS-VIEW si
efectuarea setarilor de baza

Setarile pot fi introduse in interfata cu operatorul
TROVIS-VIEW chiar daca pozitionerul este
conectat sau nu.

Cand pozitionerul este conectat, datele
incarcate de la pozitioner pot fi inlocuite.

Cand pozitionerul nu este conectat, setarile
implicite apar pe afisajul interfetei cu operatorul
sau, alternativ, un fisier TROVIS-VIEW stocat
(*.tro) poate fi incarcat si inregistrat prin meniul
File si selectand Open.

Conexiunea la pozitioner este stabilita prin
apasarea simbolurilor din partea din dreapta sus
de pe bara cu butoane:

3

~  Incarcarea datelor de la pozitioner
si afisate in interfata cu operatorul.

[ -

«  Descarcati setul complet de date

de la interfata cu operatorul

la pozitioner.

Pentru a descarca parametrii individuali

la pozitioner, deschideti meniul

derulant corespunzator.

Selectati Write pentru a descarca doar

parametrii selectati

(vedeti sectiunea 13.3).

=== Pozitionerul este in modul online,
indicat de logo-ul TROVIS-VIEW 3
din partea dreapta sus, din bara
albastra.

g‘ Pozitionerul este in modul offline.

Puteti activa si functiile listate in meniul Device.
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1. Porniti TROVIS-VIEW

Fie Edt View Dewice Optons ?
5 : ; TROVISI
: = ) E &
OEH : 9 e
B Identfication =] [Name 3] Value | Uni [ Comment I
£ Operation unit Positioner type 37303
=N F’Ds\,l;nnal =)
-0 Adtuator ) Dperation unit
5 Walve
_ Postiarer
) mddtional companent ST
=) Operation unit 2
- Positianer

) Operating mode
-5 Pracess data
3 Reference variable
) Working range
-5 Charactaiistic
-5 Perfamance characteristics
) Fall safe action
) Enor control
) Statup
-5 Maintenance
-5 Simulation
B-(E5) Diagnosis

121

Efectuati setéarile necesare in meniul View prin activarea sau dezactivarea functiilor.

Cand Trend Viewer este activat, toate datele de operare sun incarcate ciclic de la pozitioner in

modul online si sunt afisate sub forma unor grafice.
Click dreapta pe grafic pentru a edita formatul graficului sau pentru a copia datele inregistrate

intr-un figier.

I [T Heme ]
x
gk
Edt..
Wl Comledy] =
Remove

Logaing save as

45 90 1)

2. Selectati limba dorita in meniul Options.
Limba selectata poate fi schimbata in orice moment cu exceptia modului online.
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3. Selectati Communication din
meniul Options si alegeti
setarile de comunicare.

4. Apasati pe Port settings si alegeti portul
si setarile serverului.

5. Selectati Convert din meniul File pentru a
selecta versiunea programului firmware
a pozitionerului.
Trebuie sa se potriveasca versiunii
specificate in bara de sus.

6. Introduceti mai multe detalii despre instalatie,

daca este necesar, in Customer Data din
meniul Edit.

Communication

~Module
ok

-

Port settings:

—Server
Modulz ‘
Settings x|
ComM1 e
Cancel
Automatic detection
State: not searched yet.
Start | anice] |
Convert [x]

Positioner lype 3730-3
Wersion 1.70 Cancel
Yersion 1.20
Wersion 1. 30 EXPERT
Yersion 1.30 EXPERT+
Wersion 1.40 EXPERT+

i

Customer Data [ %]
Created on: g

04.03 2005, 17:08 [ DD MM Y, HH:mm |
Last change: ﬂl
04.03.2005, 11:08 [DD.MM. Y, HH:mm |

Project name:

Location:
I

7. Selectati Load Factory Defaults din meniul Edit pentru a incarca setarile implicite ale interfetei

cu operatorul.
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13.3 Setarea parametrilor

Apasati pe unul dintre figierele listate in coloana din stanga pentru a deschide o fereastra care sa
listeze setarile parametrilor corespunzatori. Puneti sageata mouse-ului pe numele parametrului
pentru a afisa ponturi despre instrumente, oferind informatii despre parametrii specifici.

Eile Edit Yiew Deviee Options 2

HER=N= P ENEEIE AN s
[=- & Positiorer type 3730-3 Hame [ Value|_Unit | Comment
EFC Identification Identification - Operation unit
. Operation unit TAG s
(= Positioner Long TAG -
& g gg:[i:r; unik Bius srldress o o 46
{7 Operating mods Eesorblion K
[y Process data Message -/
({7 Reference varisble Text field 1 -
- Working range Text fisld 2 -
{5 Charactsristic Tet fizld 3 L
-~ Peromance characteristics Text field 4 odify Paramete = K
) Fail safe action Text field 5 -
#1-{.=) Enor control 2 Serial number pasitianer ok I
) Startup 3 Product number positiorer Bus address
) Maintenance & CErE R Cancel | T
F-{ Simulation *) Diagnosis level
B Diagnosis | Final assembly number IR
| =] Date [dap) [0 sz
|| j Date [manth) Valus
Diate [pear) -
) Bus addiess | | 2 Certtication o =
— - 71 Mumber of preambles S .
[&uddress used to identify  field device. | 17 Frequired ruumboer of praambles I G
] HART Revision 1 5|

Apasati de doua ori pe un parametru pentru a deschide o fereastra care permite modificarea
parametrului.

Click drepta pe parametru pentru a deschide meniul derulant
care sa ofere optiuni de editare suplimentare. Mcldif_lrl

Read
Wit

Default; -/

Parametrii din toate fisierele sunt listati in urmatoarea lista de parametri.
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13.4 Lista parametrilor

Parametru Valori Setari Descriere
implicite Consultati sectiunea 12 pentru descrierea codurilor
Identificare — Unitatea de operare
TAG Max. 32 caractere Identificarea etichetei unitatii de operare
TAG lung
Adresa magistralei 0 Cod 46
Descriere Campuri de text disponibile liber
Mesaj
Campul de text 1
panala b
Numéarul de serie al Numarul de serie al pozitionerului
pozitionerului
Numarul de produs al 3730-3 xxx Numérul de model al fabricantului pozitionerului
pozitionerului
Versiunea firmware XXX Versiunea actuala a programului firmware al dispozitivului,
Cod 43
Nivelul de diagnoza EXPERT
Numarul asamblarii 0...16777215 0 Orice numar ce poate fi atribuit pentru a identifica clar
finale ntregul dispozitiv de teren
Data (ziua) 1..31 1
Data (luna) lanuarie Data care poate fi introdusa. Pastrata in pozitioner
Data (anul) 1900 ... 2155 2003
Certificare Indica daca pozitionerul poate fi folosit in zonele cu risc
Numar de 5...20 5 Numarul de biti de sincronizare necesari
sincronizatoare initiale
Numarul necesar de 5
sincronizatoare initiale
Revizia HART 5 Denumeste versiunea specificatiei HART care este
compatibila cu pozitionerul
Identificare — Pozitioner
Tipul dispozitivului 3730-3 Indica denumirea exacta a modelului

Identificare — Pozitioner — Servomotor

Identificarea tipului
servomotorului

Numarul de identificare al fabricantului servomotorului pe
care este montat pozitionerul

Tipul servomotorului

Simpla actiune
Dubla actiune

Simpla actiune

Servomotor cu sau fara mecanism de revenire a arcului

Conectare Integral/NAMUR Integral Defineste conectarea pozitionerului la robinetul de reglare
Amplificator Inexistent/prezent Inexistent Amplificatorul pneumatic al volumului

Marimea 60 ... 5600 240 cm? Suprafata utild @ membranei sau pistonului servomotorului
servomotorului

Valoarea inferioara a 00...6 0,2 bar Valoarea initiala a domeniului de reglare al servomotorului
presiunii de semnal

Valoarea superioara a 00...6 1,0 bar Valoarea finala a domeniului de reglare al servomotorului

presiunii de semnal

Presiunea de 00...6 6,0 bar Presiunea de alimentare a retelei de aer comprimat

alimentare
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Identificare — Pozitioner — Robinet

Identificarea tipului
robinetului

Numarul de identificare al fabricantului robinetului pe care
este montat pozitionerul

Directia de curgere

Curgere catre
deschis (FTO)/
Curgere catre inchis
(FTC)

Curgere catre
deschis (FTO)

Indica directia in care agentul de proces curge spre conul
robinetului.

Presetupa

Reglabila/
Auto-reglabila/
Etansarea cu burduf

Auto-reglare

Etansarea tijei conului la atmosfera

Suprafata de asezare Etansare metalica/ Etansare Tipul etansarii dintre scaun si con
(tipul de scurgere) Armatura metalica/ metalica
etansare soft/
etansare cu nichel
Echilibrarea presiunii Fara/ Fara Con cu echilibrare de presiune pentru compensarea
Cu (PTFE)/ fortelor
Cu (grafit)
Caracteristica de Liniara 30:1/ Liniara 50:1 Caracteristica robinetului: Curgerea la cursa robinetului
curgere Proc. eg. 30:1/
Liniara 50:1/
Proc. eg. 50:1/
Alta
Standard de DIN/ANSI DIN Dimensiunile robinetului conform DIN sau ANSI
dimensiuni ale
robinetului
Marimea nominala DN 8...2100 50 Marimea nominala in mm (DIN) sau inch (ANSI)
Coeficient Kvs 0.0001 ... 1.0000 Kv Coeficientul de curgere al robinetului
20000.0000
Unitati Kvs Kv/ev Kv Coeficient de curgere, unitati metrice (Kvs) sau unitati
US Americane (cv)
Diametrul scaunului 2.0...500.0 6,0 mm Diametrul gaurii scaunului robinetului
robinetului
Identificare — Pozitioner — Componente suplimentare
Electrovalva Cod 45
Traductor de pozitiei Nu este Cod 37
Contact de limita Instalat/ instalata Cod 38

inductiv

Nu este instalat
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Setarea cu programul TROVIS-VIEW - lista parametrilor

Unitate functionala

Protectie la scriere Fara protectie Cod 47
HART la scriere
Pornire cu setarile Cod 36
implicite
Pozitioner — Modul de operare
Modul de operare Indicd modul de operare curent utilizat de catre dispozitiv
curent
Modul de operare tinta | Automat/Manual/ Automat Cod 0
Autoprotejat
siguranta
Pozitioner — Procesare date
Variabila de referinta w Cod 42

Variabila de control x

Deviatia sistemului e

Afisare curent

variabile de proces

Pozitia curenta

Deviatia de la pozitia tinta (e = w - x)

Variabila Indica semnalul de control y in % in relatie cu domeniul

manipulata y cursei identificat la initializare dupa ce dispozitivul a fost
initializat.

Starea

Stare prescurtata

Stare rezumata a dispozitivului de pozitionerului.
Starea prescurtata este compusa din mai multe stari.
Starea prescurtata poate avea urmatoarele etape:

Fara alarma |E|

Intretinere necesara

Intretinerea ceruta

Alarma de intretinere

L

& 2

Starile prescurtate ,,Tntretinere necesara" si ,,Tntretinere
ceruta“ sunt de asemenea indicate pe afisajul pozitionerului
prin & .
tarea prescurtata ,Alarma de intretinere” determina aparitia
| simbolului de alarma de defectare pe afisaj.

Verificarea functiei

Exista un defect
(contactul alarmei
de defectare)

Starea contactului
de limita A1

x scade sub A1

Starea contactului
de limita A2

x depaseste A2

Starea operationala

Temperatura

Afisare si alarma

Starea contactului alarmei de defectare

Starea iesirii de comutare pentru contactul de limita A1

Indica daca variabila de control x a scazut sub
limita pentru A1

Starea iesirii de comutare pentru contactul de limita A2

Indica daca variabila de control x a depasit limita pentru A2

Indica starea operationala curenta a controlului intern

Temperatura curenta in pozitioner
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Setarea cu programul TROVIS-VIEW - lista parametrilor

Pozitioner — Variabila de referinta

Functia de siguranta Crestere/crestere >> Crestere/ Cod 7
Crest./descr. <> crestere >>

Valoarea inferioara a 0,0...75,0% 0,0% Cod 12

domeniului de referinta

Valoarea superioara a 25,0 ... 100,0% 100,0% Cod 13

domeniului de referinta

Permite pozitia finala On/Off On Cod 14

mai mica decat w

Pozitia finala cand w 0,0...49,9% 1,0% Cod 14

este mai mic

Permite pozitia finala On/Off Off Cod 15

mai mare decat w

Pozitia finala cand w 50,0 ... 100,0% 100,0% Cod 15

este mai mare

Timpul de tranzit 0...240s Os Cod 21

necesar DESCHIS

Timpul de tranzit 0...240s Os Cod 22

necesar INCHIS

Pozitioner — Domeniul de lucru

Valoarea initiala a 0,0...12,0 mm 0,0% Cod 8

domeniului cursei/

domeniul unghiului de

rotire

Valoarea finala a 3,0...150 mm 100,0% Cod 9

domeniului cursei/

domeniul unghiului de

rotire

Activeaza limita On/Off Off Cod 10

inferioara pentru cursa/

unghi de rotire

Cursalunghi de 0,0...49,9% 0,0% Cod 10

rotire, limita inferioara

Activeaza limita On/Off On Cod 11

superioara pentru

cursa/unghi de rotire

Cursa/unghi de rotire, 50,0 ... 120,0% 100,0% Cod 11

limita superioara
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Pozitioner — Caracteristici

Caracteristica selectie

Liniara
Procentaj egal
Prog.eg. Invers

SAMSON

robinete fluture
liniar
proc.eg.

robinete cu con rotativ
VETEC liniare
proc. eg.
Robinete cu sfera
segmentata
liniar
proc. eg.
Definita de
utilizator

Liniara

Cod 20

Grafice ale caracteristicilor definite de utilizator,
incarcarea si salvarea caracteristicilor.
Vedeti exemplul de pe pagina urm.

Tipul caracteristicii

Text liber pentru descrierea caracteristicii definite
de utilizator
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Setarea cu programul TROVIS-VIEW - lista parametrilor

Exemplu pentru caracteristica definita de utilizator

= Positioner type 3730-3
5 |dentification
= Operation unit
=) Positioner
|5 Operating mode
-|5) Process data
{2 Reference variable
) Working range

7 Characteristic

-5 Fail safe action
-3 Evor control
-5 Start-up

-|5) Maintenance
{2 Simulation

177 Diannnsis

-5 Perfarmance characteristics

1| Mame | i | Valuel Unit
Positioner - Characteristic
=] Characteristic selection | ] Lingar |
=] Characteristic type | ] -]
Modify Parameter

|Eharactanst|c: selection

Cancel
Walue:
ILlsEr defined

:Linear
Equal percentage

Equal percentage reverse

SaMSON butterflp linear

CARGIR b sbbarfly amiial marmsnbans

=

* Selectee Caracteristica definita de utilizator in parametrul Selectare caracteristica.

* Clic dublu pe Editare, deschidere sau salvare caracteristica pentru a deschide o fereastra in
care caracteristica poate fi editata.

Clic pe butonul Caracteristica din dreapta jos pentru a deschide si salva o caracteristica.

=@ Postioner yps 37303

[ Mame 1] alue | Unit | Comment
B4 Identification Positioner - Characteristic
(2 Operation unit =] Characteristic selection [ User defined | | Code 20
=M Positioner User defined characteristic
— g"““"ﬁd‘ ”:”de =] Characteristic type [ -+ [
) Process data 5
5 Reforence vaiable [£] Edit, open or save charactsristic [ <User defined: | |
) Working range
) Characteristic ) N
(=) Performance characteristics I 2430 = Reference variable ber] (2] oK
) Fail safe action et $261 v Travel / angle [¥n] (%)
=) Enor control . o e e Cancel |
) Startup 1 : 1 00 00
1) Maintenance — i | 7 17.7 105
=) Sinulation ' 3 3l4 184
1.7 Niannsic = 1 ! 4 50.2 309
2] Edit. apen or save characteristic | 1 : : e B8
Graphical display of the user defined characteristic.| 50.04 | 7 787 50.2
Load and store characteristics. ] ! g 06 ik
' E] 935 813
E [ 10 96.1 879
] ] 1 100.0 100.0
0+ T ™1
0o 50.0 1000 4%
File name:
I
-t [cUser definec> Characteristi... §|
Dpen,
Save
Save As.
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Parametru Valori Implicit Descriere
Pozitioner — Caracteristici de performanta
Pozitioner — Caracteristici de performanta
Coeficientul proportional | 0...17 7 Cod 17
de actiune necesar KP
(treapta)
Coeficientul proportional Cod 18
de actiune KP (treapta)
Timpul de actiune Off/1/2/3/4 2 Cod 19
derivativ necesar TV
(treapta)
Timpul de actiune Cod 18
derivativ TV (treapta)
Pozitioner — Pozitia de siguranta
Pozitia de siguranta Tnchidere Pozitia de siguranta a servomotorului dupa o defectiune
de alimentare cu aer/alimentare auxiliara sau pornirea
dispozitivului.
Determinata in timpul initializarii de catre pozitia
comutatorului culisant (vedeti sectiunea 5.1).
La servomotoarele cu dubla actiune, pozitia de siguranta
este numai pentru defectiuni ale sursei de alimentare
auxiliare. Nu este o pozitie definita pentru defectiuni de
alimentare cu aer.
Pozitioner — Controlul erorilor
Banda de toleranta 0,1...10,0% 5,0% Cod 19
Timpul de intarziere 0...9999 s 30s Criteriul de resetare pentru monitorizarea buclei de control.
O eroare a buclei de control este generata cand timpul de
ntarziere este depasit si deviatia sistemului nu este in
banda de toleranta.
Cursa totala a robinetului 1 Cod 23
Limita cursei totale a 1000... 1000 000 Cod 24
robinetului 990 000 000
Modul de alarma A1 Conductor/ridicat | A1 Cod 25
A2 Non-conduc./redus | Conductor/
A1 Non-conduc./redus | fidicat
A2 Non-conduc./redus | A2
A1 Conductorfridicat | Conductor/
A2 Conduc.ridicat ridicat
A1 Non-conduc./redus
A2 Conductor/ridicat
Activarea valorii limita A1 | On/Off On Cod 26
Valoarea limita A1 0,0 ... 100% 2,0% Cod 26
Activarea valorii limita A2 | On/Off On Cod 27
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Dimensiuni in mm

Valoarea limita A2 0,0 ... 100% 98,0% Cod 27

Alarma de defectare cu Nu Cod 32
LVerificarea functiei*
stare prescurtata

Alarma de defectare cu | Numai alarma de Alarma de Cod 33

LAlarma de intretinere” ntretinere si intretinere

saun starea prescurtatd | Intretinere

JIntretinere necesara” necesara

Limita punctului zero 0,0...100,0% 5,0% Limita pentru monitorizarea punctului zero

Pozitioner — Controlul erorilor — Raport de clasificare

Alarme de eroare in starea prescurtata

Nota!

Fiecare alarma de eroare are o stare atribuita.

Starile posibile sunt puse in ordine incepand cu prioritatea cea mai mica:
Intretinere necesara /H Cea mai mica

Intretinerea ceruta ﬁ

Alarma de intretinere !

Verificarea functiei ik} Prioritatea cea mai mare

Fara alarma 'E' Alarma nu este adaugata la starea prescurtata

Alarma de defectare prezenta in dispozitivul cu prioritatea cea mai mare determina care stare prescurtata este afisata.

Stérile prescurtate ,Intretinere necesara” si ,Intretinere ceruta” sunt de asemenea indicate pe afisajul pozitionerului prin .
Starea prescurtata ,Alarma de intretinere” determina aparitia | simbolului de alarma de defectare pe afisaj.
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X > domeniu

Delta x < domeniu

Conectare

Timp de initializare
depasita

Initializare/
electrovalva

Timpul de tranzit
nerealizat

Pozitia pinului

Bucla de control

Punctul zero

Autocorectie

Semnal x

W prea mic

Parametru de control

Parametrul Poti

Parametru
de calibrare

Parametri generali

Eroare interna
a dispozitivului 1

Parametrul HART

Informatii de parametru

Niciun mod de urgenta

Parametrul optiuni

Cursa totala a robinetului
depasita

Temperatura < -40 °C

Temperatura > 80 °C

Determina starea individuala pentru
fiecare alarma

cu simbolul

o alarma nu este adaugata la
starea prescurtata

Simbol

éﬁs

pentru intretinere necesara
si
ntretinere ceruta

Simbol
]
-

pentru alarma de intretinere

sau simbolul

O

pentru verificarea functiei

Cod 50

Cod 51

Cod 52

Cod 53

Cod 54

Cod 55

Cod 56

Cod 57

Cod 58

Cod 59

Cod 62

Cod 63

Cod 68

Cod 69

Cod 70

Cod 71

Cod 73

Cod 74

Cod 75

Cod 76

Cod 78

Determina starea prescurtata cand apare o defectiune

Temperatura scade sub -40 °C in timpul functionarii

Temperatura depaseste +80 °C in timpul functionarii

Pozitioner — Pornire

Directia de citire Pneumatica Pneumatica Cod 2
conexiune conexiune
dreapta/stanga dreapta

Pozitia pinului Off Off Cod 4
17/25/35/50/

70/100/200 mm
90°

Modul de initializare Domeniul nominal Domeniul maxim | Cod 6
Domeniul maxim
Reglare manuala
Substituire

Limita de presiune Off /2,4/3,7/1,4 bar Off Cod 16

Domeniul nominal Cod 5

determinat
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Dimensiuni in mm

Timpul minim de tranzit Cod 40
DESCHIS
Timpul minim de tranzit Cod 41

INCHIS

Pozitia de siguranta

Pozitia de siguranta a servomotorului dupa o defectiune de
alimentare cu aer/alimentare auxiliaré sau pornirea
dispozitivului.

Determinata in timpul initializarii de catre pozitia
comutatorului culisant (vezi sectiunea 5.1).

La servomotoarele cu dubla actiune, pozitia de siguranta
este numai pentru defectiuni ale sursei de alimentare
auxiliare. Nu este o pozitie definitd pentru defectiuni de
alimentare cu aer.

Pozitioner — Pornire — Initializare

Modul de initializare

Domeniul nominal Domeniul maxim
Domeniul maxim

Reglare manuala

Cod 6

Substituire
Dispozitiv initializat Starea initializarii dispozitivului
Initializare nceperea procedurii de initializare.
Parametrul modului de initializare trebuie sa fie mai intai
setat pe procedura de initializare necesara.
Starea de initializare Starea procedurii de initializare in curs
Initializarea abandonata Procedura de initializare in curs a fost abandonat&. Robinetul
de reglare se misca in pozitia sa de siguranta.
Modul de operare tinta Automat Automat Cod 0
Manual
SIGURANTA

Modul de operare curent

Indicd modul curent de functionare a pozitionerului

Eroare la initializare

X > domeniu

Delta x < domeniu

Conectare

Timpul de initializare
depasit

Initializare/electrovalva

Timpul de tranzit prea
scurt

Pozitia pinului

Niciun mod de urgenta

Alarma

Cod 50

Cod 51

Cod 52

Cod 53

Cod 54

Cod 55

Cod 56

Cod 76

Pozitioner — Pornire — Substitutie

Initializat fm modul Sub

Indica daca configurarea substitutiei (modul sub)
a fost efectuata

Directia de inchidere Contor-in sens | Cod 34
orar
Pozitia de blocare 0.0 % Cod 35
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Pozitioner — Intretinere

Lansare calibrare zero

Calibrare zero Lansare calibrare zero
Starea de initializare Starea procedurii de initializare in curs
Initializarea abandonata Procedura de initializare in curs a fost abandonata.
Robinetul se muta in pozitia de siguranta.
Modul de operare tinta Automat Automat Cod 0
Manual
SIGURANTA
Modul de operare curent Indica modul curent de functionare a pozitionerului
Pozitioner — Si e
Testarea alarmei A1 Cod 28
Testarea alarmei A2 Cod 28
Testarea alarmei A3 Cod 28
(iesirea alarmei de
defectare)
Diagnoza
Nivelul de diagnoza Expert
setare
Modul de operare curent Automat Indica modul curent de functionare a pozitionerului
Diagnoza — Alarme de stare

Starea

Starea prescurtata

Simbol de alarma

Starea prescurtata rezumata. Realizata din mai multe stari.

Contorul orelor de
functionare

Dispozitivul in bucla
inchisa

Dispozitivul conectat de
la ultima initializare

Dispozitivul in bucla
nchisa de la ultima
initializare

Eroare generata (iesirea
alarmei de defectare)

Starea electrovalvei

Afisare sau stare

Pozitia de siguranta

Dispozitiv initializat

Pornire realizata cu
setarile implicite

Operare locala activa

Configuratie schimbata

Timpul scurs de la prima initializare

Timpul scurs in bucla inchisa de la prima initializare

Timpul scurs de la ultima initializare

Timpul scurs in bucla inchisa de la ultima initializare

Starea iesirii alarmei de defectare

Starea electrovalvei optionale

Pozitia de sigurantd a servomotorului dupa o defectiune de
alimentare cu aer/alimentare auxiliard sau pornirea
dispozitivului.

Determinat in timpul initializ&rii.

Starea initializarii dispozitivului

Indica daca a fost realizata o pornire cu setarile implicite.

Operarea locald este activa

Stare schimbatéa a configuratiei bitului de stare al
dispozitivului.

Numarul de calibrari
de zero

Numarul de initializari

Limita punctului zero

Numarul de calibrari zero care au fost efectuate de la ultima
initializare

Numarul de initializari realizate

Limita pentru monitorizarea punctului zero
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Operare
Bucla de control Cod 57
Punctul zero Cod 58
Autocorectie Cod 59
Eroare fatala Cod 60
Alarma
w prea mic Cod 63
Cursa totala a robinetului Starea limitei cursei totale a robinetului
depasita
Temperatura depasita Alarma de stare rezultata din analiza de diagnosticare
Hardware
Semnal x Cod 62
Convertor i/p Cod 64
Hardware Cod 65
Memoria pt. date Alarma Cod 66
Calcul de control Cod 67
Eroare la incarcarea Cod 77
programului
Initializare
Domeniu x Cod 50
Delta x < domeniu Cod 51
Conectare Cod 52
Timpul de initializare Cod 53
depasit
Initializare/electrovalva Alarmd Cod 54
Timpul de tranzit prea Cod 55
scurt
Pozitia pinului Cod 56
Niciun mod de urgenta Cod 76
Memoria pt. date
Parametru de control Cod 68
Parametrul Poti Cod 69
Calibrare parametru Cod 70
Parametri generali Cod 71
Eroare interna a Cod 73
dispozitivului 1 Alarma
Parametrul HART Cod 74
Parametrul Info Cod 75
Parametrul optiune Cod 78
Diagnoza parametri Cod 80
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Temperatura

Temperatura min.

Temperatura max.

Temperatura min. (timp)

Temperatura max. (timp)

Afisaj

Cea mai mica temperatura inregistrata la pozitioner

Cea mai mare temperatura inregistrata la pozitioner

Contorul orelor de functionare inregistrate cand a fost
nregistratd cea mai mica temperatura la pozitioner

Contorul orelor de functionare inregistrate cand a fost
nregistratd cea mai mare temperatura la pozitioner

Diagnoza — Mesaje de stare — Jurnal de date

Alarme Alarme inregistrate generate de catre pozitioner

(1)-(30) .

Orele de functionare Alarma Contorul orelor de functionare inregistrate la fiecare alarma
de la prima initializare

Diagnoza — Alarme de stare — Resetare

Resetarea cursei totale Resetarea contorului pentru cursa totald absoluta fnapoi
absolute pe 0

Resetare Resetarea Setarea indicatorului de valori implicite ihapoi pe 0

indicator valori implicite

Setare modificata pentru
resetarea dispozitivului

alarmelor corespondente

Bitul de stare pentru resetarea dispozitivului
setarea dispozitivului modificata.

Eroare la initializarea de resetare

Resetare Cod 50
X > domeniu

Resetare Cod 51
Delta x < domeniu

Resetare conectare Cod 52
Resetare Cod 53
initializare Resetarea

depasita alarmelor corespondente

Resetare Cod 54
initializare/electrovalva

Resetare Cod 55
timp de tranzit prea scurt

Resetare a pozitiei Cod 56
pinului

Resetarea erorii operationale

Resetarea punctului zero Resetarea Cod 58
Resetare autocorectie alarmelor corespondente Cod 59
Resetare eroare hardware

Resetare hardware Resetarea Cod 65
Resetare control calcul alarmelor corespondente Cod 67
Resetare eroare de date

Resetare parametru Cod 68
de control

Resetare parametru Poti Cod 69
Resetare Resetarea Cod 71
parametri generali alarmelor corespondente

Parametrul HART Cod 74
Resetare parametru Cod 78

optiuni
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Resetare parametri
de diagnosticare

‘ Cod 80

Resetare informatii statistice

Resetare jurnal de date Datele méasurate din memoria tampon a jurnalului de date

sunt sterse
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14 Dimensiuni in mm

Consola

manometrului sau placa de conectare

Levier mm
17
50
L =100
XL =200

<
o

\
15
o
N g G581

54t
B

!

g | <

,$ ™

I 40 =1

Conectarea la servomotoarele rotative

VDI/VDE 3845

pentru toate marimile nivelului de fixare 2

2+

Conectare conform IEC 60534-6

Senzorul de pozitie extern

N

lesire (38) Alimentare (9)

lesire A1
Alimentare (9)

e —

|

|-

1

Placuta
de conectare e T— A
G Vasau o © + o
Y NPT o 5
® o oy
e |

L

1 o
N

|
-k

OLS

o

s

Dispozitiv pneumatic
de inversare
(optional)

lesire A2
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Instructiuni de sigurantd pentru montarea si
operarea pozitionerelor cu certificare ATEX

Instructiuni de siguranté conform sectiunii 30 a EN 60079-0:2009

1 Instructiuni de sigurantd importante

Echipamentul trebuie asamblat, pus in functiune si
operat doar de personal calificat si familiarizat cu
acesta. Tn cadrul acestiv manual de montare-operare,
termenul de personal calificat se refers la persoane
special scolarizate capabile s& inteleagd munca pe
care o presteazd, si care pot sd recunoacd situatiile cu
posibilitate de pericol prin experienta sl calificarea lor,
cunoscdnd standardele aplicabile.

Versiunea EEx a acestui echipament trebuie operat
doar de personal special scolarizat sau de cétre per-
sonal autorizat s& lucreze cu echipamente EEx in zone
cu pericol de explozie .

Toate posibile cauze de explozie cauzate de trecerea
fluidului prin robinet, de deplasarea pdrtilor mobile
ale robinetului sau de semnalul de comanda, trebuie
eliminate prin mésuri adecvate.

Dacd in servomotorul pneumatic apar forfe sau
misc&ri nedorite din cauza nivelului de presiune al ae-
rului instrumental, trebuie folosit o statie de reducere a
presiunii aerului instrumental.

Transportul sl depozitarea trebuie fécute in mod adec-
vat.

2 Conexiuni electrice

Pentru instalatii electrice v& rug&m s& aveti in vedere
reglementdrile in vigoare cu privire la accidente si pe-
ricole din tara dvs.

Urmétoarele reglementdri se aplicd in zonele cu pe-
ricol de explozie: EN 60079-14:2008 VDE 0165-1
Ambient Exploziv — Proiectareq, selectia sl punerea in
functiune a instalatiilor electrice.

ATENTIE!

Atentie la  conexiunile terminale!  Schimbarea
destinatiei conexiunilor electrice poate conduce la
ineficienta protectiei EEX.

Nu desfacetl suruburile de pe sau din carcasé.

Valorile maxime permise specificate in  certificatele
de tip EC se aplicd la interconectarea echipamentelor
electrice cu protectie infrinsecd (U; or U,, | or I, P, or
P,, C;or C, and L or L,).

3 Selectarea conductorilor si a cablurilor

Tineti cont de clauza 12 o EN 60079-14:2008
VDE 0165-1 pentru instaltii electrice cu protectie in-
trinsecd.

Clauza 12.2.2.7 se aplica cand se folosesc cabluri cu
mai multe fire sau conductori cu mai multe circuite cu
protectie intrinsecd. Grosimea izolatiei conductorilor
din materiale comune (de ex. polietilend) nu trbuie
sa fie mai micd de 0,2 mm. Diametrul conductorului
individual dint-un cablu nu trebuie s& fie sub 0,1 mm.
Protejati capetele firelor impotriva exfolierii. Dacd se
folosesc doud cabluri separate pentru conexiuni, se
poate monta o presetupd aditionald. Astupati conexi-
unile nefolosite cu mufe sau dopuri.

Sub temperatura ambientals de =20 °C folositi pre-
setupe metalice.

4  Echipamente folosite in zona 2/zona 22

Tn echipamentele cu protectia de tip Ex nA Il (fara
scantei) conform EN 60079-15:2003, circuitele pot
fi conectate, deconectate sau schimbate sub tensiune
doar in timpul instaldrii, intrefinerii sau repardrii. in
echipamentele cu protectia de tip Ex nlL (limitare de
putere) conform EN 60079-15:2003 circuitele pot fi
schimbate in conditii normale de operare.

Valorile maxime admise inscrise in certificatul de con-
formitate sau in anexe, se iau in considerare la inter-
conectarea echipamentelor cu circuite cu limitare de
putere de tip Ex nL IIC.

5 Interventia la echipamentele cu protectie anti Ex

Dacd o piesé componentd Eex a unui echipament ne-
cesitd o interventie, ea nu poate fi pusd in fuctiune
decét dupd aprobarea datd de un inspector autorizat.
Acest lucru nu este necesar dacé dupd inferventie pro-
ducétorul face un test asupra echipamentului si emite
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un certificat de conformitate. inlocuirea componentelor
se va face doar cu cele originale furnizate de cdtre
producditor si care au certificat de conformitate.

Echipamentele care au fost reparate , testate sau au
functionat in afara zonei cu pericol de explozie, dar
care vor ftrebui s& functioneze in interiorul acestei
zone, trebuie s& indeplineascd toate cerintele pentru
functionare in zone Ex. inainte de punerea in functiune
in interorul zonei cu pericol de explozie, testati echi-
pamentul in  conformitate cu specificatiile pentru
interventiile asupra echipamentelor EEx.

6 Actualizare software (interfatd seriald)

Actudlizarea softwarelui la pozitionerele in functiune
se face Tn urmétorul mod:

Dacd actualizarea se face de céitre un specialist SAM-
SON, aceasta va fi confirmatd printr-un semn disctinc-
tiv pe pozitioner, eliberat de sistemul de asigurare a
calitétii SAMSON.

In toate celelalte cazuri, doar personalul specializat cu
aprobare scrisd va putea face actualizarea software-
lui. Aceste actualizéri vor fi marcate pe pozitioner.

Echipamentele IT conectate la refea nu pot fi folosite
fara echipament de protectie suplimentar. La cele pe
baterii nu este necesara aceasta masurd.

a) Actudlizare in afara zonei Ex:
Demontati pozitionerul si adaptati softwareul in
afara zonei Ex .

b) Actualizarea la fata locului:
Actualizarce la fata locului se paote face doar cu
un permis de lucru de la operatorul instalatiei.

7 Intrefinere, calibarae si interventii

Interventiile, intretinerea si calibrarea in interiorul sau
exteriorul zonei Ex se vor face doar cu scule utilizind
curent/voltaj cu protectie intrinsecd pentru a nu deferi-
ora echipamentele EEx.

Tinefl cont de valorile maxime permise din certificatele
pentru circuitele cu protectie intrinsecd.
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