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Instrucþiuni de siguranþã

Instrucþiuni generale de siguranþã

4 Poziþionerul poate fi asamblat, pornit sau operat doar de personalul experimentat
familiarizat cu acest produs.
Conform acestor instrucþiuni de montare ºi operare, prin personal calificat se
înþelege orice persoanã capabilã sã aprecieze sarcina care i-a fost atribuitã ºi sã
recunoascã posibilele pericole datoritã pregãtirii lor de specialitate, cunoºtinþelor
ºi experienþei lor precum ºi cunoºtinþelor privind standardele relevante.

4 Versiunile cu protecþie la explozie ale acestui poziþioner pot fi operate doar de
personalul care a urmat o pregãtire sau instruire specialã sau care este autorizat
sã lucreze cu dispozitivele cu protecþie la explozie în zonele cu risc. Consultaþi
secþiunea 11 privind Servisarea versiunilor cu protecþie la explozie.

4 Orice pericol ce se poate produce din cauza agentului de proces,
a presiunii de operare, presiunii de semnal sau de cãtre piesele mobile ale
robinetului de reglare trebuie sã fie prevenit prin adoptarea mãsurilor adecvate.

4 Dacã se produc miºcãri sau forþe nepermise în servomotor ca ºi rezultat al
nivelului presiunii de alimentare, aceasta trebuie sã fie restricþionatã printr-o staþie
adecvatã de reducere a presiunii de alimentare.
Nu operaþi poziþionerul cu spatele poziþionerului/orificiul de evacuare a aerului
orientat în sus. Orificiul pentru evacuarea aerului nu trebuie sã fie astupat când
poziþionerul este instalat în locul de funcþionare.

4 Transportarea ºi depozitarea corectã sunt responsabilitatea clientului.

4 Notã! Dispozitivul cu un marcaj CE îndeplineºte cerinþele
Directivei 94/9/EC (ATEX) ºi 89/336/EEC (EMC).
Declaraþia de conformitate este disponibilã la cerere.

	Respectaţi	instrucţiunile	de	siguranţă	ataşate.
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Versiuni

Cod articol Tip 3730-3 X X X X X 0 0 X 0 X 0 0 X 0 X X

Protecþie la explozie
Fãrã

II 2 G EEx ia IIC T6/II 2 D IP 65 T 80 °C
conf. ATEX
CSA/FM protecþie intrinsecã/neinflamabil

II 3 G EEx na II T6 / II 3 D IP 65 T 80 °C
conf. ATEX

0
1

3
8

Echipament suplimentar

Contact
de limitã inductiv

Fãrã
Cu tip SJ 2-SN

0
1 0

Electrovalvã
SIL 4

Fãrã
24 V CC

0
4

Traductor
de poziþie analogic

Fãrã
Cu

0
1

Senzor
Senzor de poziþie

Fãrã
Cu 0

0
1

Diagnosticare EXPERT
EXPERT+ (extins)

1
2

Materialul carcasei Aluminiu
Oþel inoxidabil 1.4581 0

0
1

Poziþioner pentru
aplicaþii speciale

Fãrã

Fãrã substanþe care
sã dãuneze suprafeþelor vopsite

Aerul evacuat cu conexiune
¼ NPT

0

1

2

Versiuni speciale Fãrã

IECEx 1

0

0

0

1

0

2
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Modificare firmware

Modificãrile programului firmware al poziþionerului în comparaþie cu versiunile anterioare

Anterior Nou

1.00 1.10

Protocolul HART conform Reviziei 5 a specificaþiilor HART este susþinut în setãrile implicite.
Setãrile pot fi schimbate în HART Revizia 6 prin TROVIS-VIEW. Instrumentele HART
precum ºi AMS sau aparatele de transmisie mobile nu sunt suportate în actuala Revizie 6.

Au fost implementate urmãtoarele indicatoare de stare suplimentare:
Codul 76 – Nici un mod de urgenþã
Codul 77 – Eroare la încãrcarea programului
Afiºeazã numãrul de calibrãri zero care au fost efectuate de la ultima iniþializare.

Pentru iniþializarea servomotoarelor cu „ÎNCHIDERE PNEUMATICÃ“, direcþia de acþionare
(Codul 7)
este setatã automat pe creºtere/scãdere.

Codul 3, perioada de activare a funcþiei de configurare activate a fost extinsã la 120 s.

1.10 1.20

Electronica schimbatã, nici o funcþie nouã adãugatã.

1.20 1.30

Noile funcþii de diagnosticare EXPERT+ (Codul 48) adãugate.
Poziþionerul în versiunea EXPERT+ cu caracteristici extinse de diagnosticare.

O iniþializare lansatã poate fi anulatã prin apãsarea butonului de comandã.

Opþiunile traductorului de poziþie (Codul 37) ºi electrovalvei (Codul 45) sunt recunoscute
automat.

1.30 1.40

Toate funcþiile EXPERT+ pot fi utilizate pentru comunicaþia HART® din aceastã versiune
firmware sau mai recentã.
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Firmware modification

Contactul alarmei de defectare este declanºat de starea prescurtatã a poziþionerului.
Este mereu activã cu starea prescurtatã „Alarmã de întreþinere“.
În cazul în care codul 32 este setat pe Yes: Este de asemenea activã cu starea prescurtatã
„Verificarea funcþiei“
În cazul în care codul 33 este setat pe Yes: Este de asemenea activã cu starea prescurtatã
„Întreþinere necesarã/Întreþinere solicitatã“

Starea prescurtatã „Verificarea funcþiei“ este setatã suplimentar pentru testul A1, A2, ieºirea
alarmei de defectare ºi traductorul de poziþie.

Valorile min./max. ale monitorizãrii temperaturii pot fi resetate.



1 Construcþie ºi principiu
de funcþionare

Poziþionerul electropneumatic este montat pe
robinetele de reglare pneumatice ºi este folosit
la stabilirea poziþiei robinetului (variabila de
control x) la semnalul de comandã (variabila de
referinþã w). Semnalul de comandã CC primit
de la unitatea de control este comparat cu
cursa sau unghiul de rotaþie al robinetului de
reglare ºi se emite o presiune de semnal
(variabila de ieºire y).

Poziþionerul este proiectat în funcþie de
accesoriile corespunzãtoare pentru conectare
directã la servomotoare tip 3277 sau pentru
conectare la servomotoare conf. IEC 60534-6
(NAMUR).

În plus, o roatã de cuplare inclusã între
accesorii este necesarã pentru transferul
miºcãrii de rotaþie pentru servomotoarele
rotative conform VDI/VDE 3845.
Servomotoarele rotative fãrã arc necesitã ca
accesoriu un dispozitiv pneumatic de inversare
pentru a permite operarea asistatã în orice
direcþie.

Poziþionerul constã în general într-un sistem de
sesizare a cursei care funcþioneazã
proporþional cu rezistenþa, un modul i/p
analogic cu amplificator instalat dupã precum ºi
o unitate electronicã cu microcontroler.
Poziþionerul este fixat cu trei contacte binare ca
standard: O ieºire a alarmei de defectare este
folositã pentru a indica o defectare la staþia de
comandã precum ºi douã contacte de limitã cu
software configurabil pentru a indica poziþiile de
capãt ale robinetului.
Poziþia robinetului este transmisã ca ºi o
miºcare liniarã a cursei sau un unghi de rotaþie
prin levierul de ridicare ºi senzorul cursei (2) la
un controler PD analogic (3). În acelaºi timp, un
convertor A/D (4) transmite poziþia robinetului
la microcontroler (5). Controlerul PD comparã
aceastã poziþie efectivã cu semnalul de
comandã de 4 pânã la 20 mA CC (variabila de

referinþã) dupã conversia de cãtre convertorul
A/D (4).
În cazul unei deviaþii de sistem, operarea
convertorului i/p (6) este schimbatã astfel încât
servomotorul (1) sã fie umplut sau aerisit prin
de amplificatorul capacitãþii de aer (7). Acest
lucru determinã piesa de închidere a robinetului
de reglare sã se miºte în poziþia determinatã de
variabila de referinþã.
Amplificatorul pneumatic de capacitate (7) ºi
regulatorul de presiune (8) sunt alimentate cu
aer. Un regulator de debit intermediar (9) cu
setãri fixe este utilizat pentru a purja
poziþionerul ºi în acelaºi timp asigurã o operare
fãrã probleme a amplificatorului pneumatic.
Presiunea de semnal de ieºire alimentatã de
amplificator poate fi limitatã prin software.
Restricþia de volum Q (10) este utilizatã pentru
a optimiza poziþionerul prin adaptarea acestuia
la mãrimea servomotorului.

Interfaþa serialã

Poziþionerul este echipat cu o interfaþã care sã
permitã software-ului de configurare ºi interfaþei
cu operatorul SAMSON TROVIS-VIEW sã
transmitã date ºi parametri printr-un cablu
de adaptare de la interfaþa RS-232 a unui
calculator la poziþioner. Consultaþi
secþiunea 13.
Pentru a detecta din timp orice defecþiune
a robinetului, poziþionerul poate fi echipat
opþional cu diagnosticare EXPERT+

a robinetului. Puteþi accesa funcþiile oferite de
diagnosticarea EXPERT+ a robinetului prin
software-ul TROVIS-VIEW ºi prin fiºierul DTM
al dispozitivului.
Consultaþi foaia de date T 8388 EN pentru
detalii suplimentare privind diagnosticarea
EXPERT+ a robinetului. Instrucþiunile privind
utilizarea software-ului pot fi gãsite în
Instrucþiunile de operare EB 8388 EN.

8 EB 8384-3 RO
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1.1 Comunicaþie

Poziþionerul este echipat cu un protocol al
interfeþei HART® (traductorul de la distanþã
accesibil prin magistralã) pentru comunicare.
Datele sunt transmise printr-o frecvenþã
supraimpusã (modulaþie FSK) la bucla de
semnal existentã pentru variabila de referinþã
de 4 pânã la 20 mA.

Se poate utiliza fie un aparat de comunicaþie
mobil compatibil HART sau un calculator cu
modem FSK pentru a stabili comunicaþia ºi
pentru operarea poziþionerului.

1.2 Echipament suplimentar

Opþional, dispozitivul poate fi echipat
suplimentar cu o electrovalvã pentru ventilare
forþatã, un traductor de poziþie analogic,
un contact de limitã inductiv sau un senzor
de poziþie exterior.

Versiunea cu electrovalvã

Dacã tensiunea de operare pentru electrovalvã
(12) se întrerupe, presiunea de alimentare
pentru modului i/p este evacuatã în atmosferã.
Poziþionerul nu mai poate opera ºi robinetul
de reglare se miºcã în poziþia de siguranþã
determinatã de servomotor, independent de
variabila de referinþã.

EB 8384-3 RO 9
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Fig. 2 · Diagrama funcþionalã

1 Robinetul de reglare
2 Senzorul cursei
3 Regulator PD
4 Convertor A/D
5 Microcontroler
6 Convertor i/p
7 Amplificator al capacitãþii

de aer
8 Regulator de presiune
9 Regulator de debit
10 Restricþie de volum
11* Contact de limitã inductiv
12* Electrovalvã
13* Traductor de poziþie analogic
14 Contacte de limitã software

Alarmã 1/2
15 Ieºirea alarmei de defectare

Alarmã 3
16 Afiºaj
17* Comanda electrovalvei
18* Izolaþie galvanicã
19 Convertor D/A
20 Interfaþa de comunicaþie
21 Modulaþie HART
* Opþional



Poziþioner cu traductor de poziþie

Traductorul de poziþie (13) este un traductor
bifilar ºi emite un semnal al senzorului cursei
ca semnal de 4 pânã la 20 mA procesat de
cãtre microcontroler.
Întrucât acest semnal este emis independent
de semnalul de intrare al poziþionerului (curent
min. 3,8 mA), cursa/unghiul de rotaþie efective
sunt controlate în timp real. În plus, traductorul
de poziþie oferã posibilitatea de a semnala o
defecþiune a poziþionerului printr-un curent de
semnalizare de < 2,4 mA sau > 21,6 mA.

Versiunea cu contact de limitã inductiv

Arborele rotativ al poziþionerului este echipat cu
o lamelã reglabilã care acþioneazã contactul de
proximitate instalat.
Contactul de limitã inductiv opþional (11)
conduce la A1 iar contactul de limitã software,
care îºi pãstreazã funcþia, conduce la A2.

Versiunea cu senzor de poziþie extern

În aceastã versiune, numai senzorul este
montat pe robinetul de reglare. Poziþionerul
este amplasat separat de robinet.
Conectarea semnalelor x ºi y la robinet este
stabilitã prin cablu ºi conductele de aer (numai
pentru cele fãrã contacte de limitã inductive).

10 EB 8384-3 RO
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1.3 Date tehnice
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Poziþioner tip 3730-3

Cursa, reglabilã Conectarea directã la tipul 3277: 3,6 pânã la 30 mm
Conectarea conform IEC 60534-6: 3,6 pânã la 200 mm
Servomotoare rotative: 24° pânã la 100°

Domeniul cursei Reglabilã în cadrul cursei/unghiului de rotire iniþializate;
cursa poate fi restricþionatã la 1

5 la maxim

Variabila de referinþã w Domeniul semnalului 4 pânã la 20 mA, unitate bifilarã, protecþie la polaritate inversatã,
domeniu min. 4 mA, limita distrugerii statice 100 mA

Curentul minim 3,6 mA pentru afiºaj, 3,8 mA pentru operare

Impedanþã de sarcinã £ 8,2 V (corespunzând 410 W pânã la 20 mA)

Aerul de alimentare Presiunea de alimentare de la 1,4 la 7 bari (20 pânã la 105 psi),
Calitatea aerului conform ISO 8573-1 (2001): Mãrimea ºi densitatea maximã
a particulelor: Clasa 4
Conþinutul de ulei: Clasa 3, punctul de rouã al presiunii: Clasa 3 sau cel puþin 10 K sub
nivelul cel mai scãzut preconizat al temperaturii ambiante

Presiunea de semnal (ieºire) 0 bari pânã la capacitatea presiunii de alimentare, limitabilã prin software
la 1,4/2,4/3,7 ±0,2 bari

Caracteristici,
definitã de utilizator, reglabilã
prin software-ul de operare

Liniar/procentaj egal/invers procentaj egal/robinet fluture liniar/
robinet fluture procentaj egal/robinet cu con rotativ liniar/robinet cu con rotativ procentaj
egal/robinet cu bilã segmentatã liniar/robinet cu bilã segmentatã procentaj egal
Devierea de la conformitate bazatã pe terminal £ 1%

Histerezis £ 0,3%

Sensibilitate £ 0,1%

Timpul de tranzit Reglabil separat pânã la 240 de secunde pentru alimentarea cu aer ºi evacuarea aerului

Funcþia de sigurantã Reversibilã

Consumul de aer, stare stabilã Independent de presiunea de alimentare aprox. 110 ln/h

Capacitatea de evacuare
a aerului

Servomotor presurizat
Servomotor ventilat

La Dp = 6 bari: 8,5 mn
3/h, la Dp = 1,4 bari: 3,0 mn

3/h KVmax (20 °C) = 0,09
La Dp = 6 bari: 14,0 mn

3/h, la Dp = 1,4 bari: 4,0 mn
3/h KVmax (20 °C) = 0,15

Temperatura ambiantã
permisã

-20 pânã la +80 °C, cu etanºarea cablului din metal -45 pânã la +80 °C
Limitele din Certificatul de examinare tipul EC se aplicã ºi pentru dispozitivele cu protecþie
la explozie.

Influenþe Temperatura: £ 0,15%/10 K Aerul de alimentare: Nici una
Vibraþii: £ 0,25% pânã la 2000 Hz ºi 4 g conform IEC 770

Compatibilitate
electromagneticã

Respectarea recomandãrilor EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 ºi NAMUR
NE 21

Conexiunile electrice O etanºare a cablului M20 x 1.5 pentru un domeniu de prindere de 6 pânã la 12 mm ·
Orificiu filetat secundar suplimentar M20 x 1.5 · Înºurubaþi terminalele pentru secþiune
transversalã a cablurilor de 0,2 pânã la 2,5 mm2

Gradul de protecþie IP 66/NEMA 4X
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Poziþioner tip 3730-3

Implementarea în sistemele cu
nivel de siguranþã relevant în
conformitate cu
IEC 61508/SIL

Probabilitatea de defectare la cererea funcþiilor de siguranþã PFD < 2,8 x 10-7 pentru un nivel
de fiabilitate de 95%.
Fracþiunea de defectare de siguranþã (SFF) conform Tabelului A1 din IEC 61508-2 este mai
mare sau egal cu 0.99. Robinetele sunt, deci, adecvate pentru utilizare în sisteme de siguranþã
cu o toleranþã la defecþiuni hardware de 1 sau 2 pânã la SIL 4 inclusiv.

Protecþie la explozie II 2 G EEx ia IIC T6/II 2 D IP 65 T 80 °C sau

II 3 G EEx nA II T6/II 3 D IP 65 T 80 °C

IECEx ia IIC T6/IP 54 ºi IP 65 T 80 °C

FM/CSA cu siguranþã Clasa I, II, III, Secþiunea 1, Grup A, B, C, D, E, F, G, T6

FM/CSA neinflamabil Clasa I, Secþiunea 2, Grup A, B, C, D, T6

Comunicaþie (local) Interfaþa SAMSON SSP ºi adaptorul interfaþei seriale

Cerinþe software TROVIS-VIEW cu modul de baze de date 3730-3

Comunicaþie (HART®) HART® protocolul de comunicaþie în teren
Impedanþã în domeniul frecvenþelor HART: recepþie 350 pânã la 450 W,
emisie: aprox. 155 W

Cerinþe software
(HART®)

Pentru aparatul de comunicaþie mobil: descrierea dispozitivului pentru 3730-3,
Pentru PC: Fiºierul DTM conform Specificaþiei 1.2, adecvat integrãrii poziþionerului în aplicaþii
cadru compatibile cu conceptul FDT/DTM (ex. PACTware);
alte opþiuni de integrare (ex. AMS, PDM) disponibile.

Contacte binare

2 contacte de limitã cu software, protecþie la inversarea polaritãþii, inundabile, caracteristici de comutare configurabile,
setãri implicite conform tabelului

Starea semnalului:

Nici un rãspuns

Rãspuns

Fãrã protecþie la explozie:
Non-conductor
Conductor (R = 348 W )

Versiunea cu protecþie la explozie:
£ 1,2 mA

³ 2,1 mA

1 contact de alarmã la defectare, inundabil

Starea semnalului:
Niciun rãspuns/Nicio alarmã
Rãspuns/Alarma de defectare

Fãrã protecþie la explozie:
Conductor R = 348 W

Non-conductor

Versiunea cu protecþie la explozie:
³ 2,1 mA

£ 1,2 mA

Tensiunea de operare Poziþionere cu nr. model ../9000 numai pentru
conectarea la convertorul de semnal conform
EN 60947-5-6.
Toate celelalte versiuni pot fi folosite ºi la conectarea
la intrarea binarã a PLC conform EN 61131,
Pmax = 400 mW

Numai pentru conectarea la
convertorul de semnal conform
EN 60957-5-6

Materiale

Carcasa Aluminiu turnat sub presiune EN AC-AlSi12(Fe) (EN AC 44300) conform DIN EN 1706,
cromat ºi acoperit cu vopsea pudrã · Versiunea specialã: Oþel inoxidabil 1.4581

Piesele exterioare Oþel inoxidabil 1.4571 ºi 1.4301

Etanºarea cablului M20 x 1.5, poliamidã, negru

Greutate Aprox. 1,0 kg
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Opþiuni pentru poziþioner tip 3730-3

Electrovalvã · Omologare conform IEC 61508/SIL

Intrare Protecþie la polaritate inversã 24 V CC, limita distrugerii statice 40 V;

Consumul de curent I =
U 5,6 V

4020

-

W
(corespunde 4,5 mA la 24 V)

Semnal Semnalul „0“ nici un contact de limitã £ 15 V semnalul „1“ contact de limitã de siguranþã > 19 V

Durata de serviciu Ciclurile de comutare > 5 x 106

Implementarea în sistemele cu
nivel de siguranþã relevant în
conformitate cu IEC 61508/SIL

La fel ca pentru pneumatica poziþionerului

Traductor de poziþie analogic Traductor bifilar

Tensiunea de alimentare 12 pânã la 30 V CC, protecþie la inversarea polaritãþii, limita distrugerii statice 40 V

Semnalul de ieºire 4 pânã la 20 mA

Funcþia de sigurantã Reversibilã

Domeniul de operare -10 pânã la +114%

Caracteristici Liniarã

Histerezis ºi
Influenþa HF

La fel ca pentru poziþioner

Alte influenþe La fel ca pentru poziþioner

Indicarea defectãrii Poate fi emisã cu semnalul de curent de 2,4 ±0,1 mA sau 21,6 ±0,1 mA

Contact de limitã inductiv

Contact de proximitate
tip SJ 2SN

Pentru conectare la releul de conversie conform EN 60947-5-6.
Poate fi utilizat în combinaþie cu un contact de limitã software.

Senzor de poziþie extern

Cursa La fel ca pentru poziþioner

Cablu 10 m cu conector M12 x 1, creat pentru îndoire continuã, ignifug conform VDE 0472,
rezistent la uleiuri, lubrifianþi, lichid de rãcire precum ºi la alte medii corozive

Temperatura ambiantã
permisã

-60 pânã la +105 °C · Limitele specificate în Certificatul de examinare tip EC se aplicã
suplimentar pentru dispozitivele de protecþie la explozie.

Imunitatea la vibraþii Pânã la 10 g în domeniul între 10 ºi 2000 Hz

Gradul de protecþie IP 67



2 Conectarea la robinetul de
reglare – Piese ºi accesorii
de montare

Poziþionerul poate fi conectat direct pe un
servomotor SAMSON tip 3277 sau conform
IEC 60534-6 (NAMUR) la robinetele de reglare
cu jug turnat sau cu jug tip tijã precum ºi pe
servomotoarele rotative conform
VDI/VDE 3845.

Pentru conectarea diferitelor servomotoare
sunt necesare piese ºi accesorii de montare
corespunzãtoare. Acestea sunt enumerate
cu numerele lor de comandã în tabelele 1
pânã la 5.

La conectarea poziþionerului este important sã
respectaþi corespondenþa dintre levier ºi poziþia
pinului conform curselor enumerate în tabelele
respective.
Tabelele aratã domeniul maxim de reglare
la poziþioner. Cursa care poate fi implementatã
la robinet este restricþionatã de poziþia pinului
folosit ºi suplimentar de compresia necesarã
a arcului servomotorului.
Poziþionerul este echipat standard cu levierul M
(poziþia pinului 35).

Notã!
Dacã levierul montat standard M (poziþia
pinului 35) este înlocuit, levierul nou montat
trebuie sã fie miºcat în ambele direcþii pânã
la capãt pentru a-l adapta la levierul de
mãsurare intern.

14 EB 8384-3 RO
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Fig. 3 · Levierul M cu poziþia 35 a pinului
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Tabelul cursei pentru conectarea directã la servomotor tip 3277

Tipul
3277-5

ºi
3277

Servomotoare

Mãrimea
servomotorului cm2

Cursã nominalã în
mm

Domeniul de reglare la poziþioner
Min. Cursa Max.

Levierul
necesar

Poziþia pinului
atribuitã

120 7,5 5,0 25,0 M 25

120/240/350 15 7,0 35,4 M 35

700 30 10,0 50,0 M 50

Tabelul curselor pentru conectare conform IEC 60534-6 (NAMUR)

Robinete SAMSON Alte robinete/servomotoare
Levierul
necesar

Poziþia pinului
atribuitã

Tipul 3271
Servomotor

cm2 Cursa nominalã în
mm

Min. Cursa Max.

60 ºi 120 cu
Robinet tip 3510

7,5 3,6 17,7 S 17

120 7,5 5,0 25,0 M 25

120/240/350 15 7,0 35,4 M 35

700/1400/2800 15 ºi 30/30 10,0 50,0 M 50

1400/2800 60 14,0 70,7 L 70

1400/2800 60 20,0 100,0 L 100

1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200

Servomotoare rotative Unghi de deschidere 24° pânã la 100° M 90°
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Tabelul 1 Conectare directã la servomotorul tip 3277-5, vedeþi Fig. 4

Piese de
montare

Pentru servomotoare cu suprafaþa utilã a membranei de 120 cm2 1400-7452

Accesorii pentru
servomotor

Piesã de legãturã (veche) pentru servomotorul tip 3277-5xxxxxx.00 (vechi) 1400-6819

Piesã de legãturã nouã pentru servomotorul tip 3277-5xxxxxx.01 (nou) 1400-6822

Placa de conectare pentru conectarea suplimentarã a electrovalvei G 1/8
Placa de conectare (veche) pentru servomotorul tip 3277-5xxxxxx.00 (vechi) 1/8 NPT

1400-6820
1400-6821

Placa de conectare nouã pentru servomotor tip 3277-5xxxxxx.01 (nou) 1400-6823

Notã: Doar plãcile de legãturã ºi de conectare noi pot fi folosite cu servomotoare noi (Indice 01).
Plãcile noi ºi vechi nu sunt interschimbabile.

Accesorii pentru
poziþioner

Placa de conectare (6) G ¼: 1400-7461 ¼ NPT: 1400-7462

sau consola manometrului (7) G ¼: 1400-7458 ¼ NPT: 1400-7459

Kitul de montare al manometrului (8) pânã la
max. 6 bari (ieºire/alimentare)

Inox/Alamã: 1400-6950 Inox/Inox: 1400-6951

Tabelul 2 Conectarea directã la servomotorul tip 3277 vedeþi Fig. 5

Accesorii Piesele de montare pentru servomotoare cu 240, 350 ºi 700 cm2 1400-7453

Conductele necesare cu racorduri filetate pentru
„Robinet normal deschis“ sau când camera
membranei superioare este umplutã cu aer

cm2 Oþel Inox
240 1400-6444 1400-6445
350 1400-6446 1400-6447
700 1400-6448 1400-6449

Blocul de conectare cu garnituri ºi ºurub G ¼: 1400-8811 ¼ NPT: 1400-8812

Setul de montare al manometrului pânã la max.
6 bari (ieºire ºi alimentare)

Inox/Alamã: 1400-6950 Inox/Inox: 1400-6951

Tabelul 3 Conectarea la flanºele NAMUR sau robinetele de reglare cu jug tip tijã (diametrul tijei de 20 pânã la 35 mm)
conform IEC 60534-6, consultaþi Fig. 6

Cursa în mm Levierul Pentru servomotoare Nr. comandã

7,5 S ipul 3271-5 cu 60/120 cm2 pe robinet tip 3510 (Fig. 7) 1400-7457

5 pânã la 50 Fãrã (levierul M de pe
modelele de bazã)

Servomotoare de la alþi fabricanþi ºi tip 3271 cu 120 pânã la
700 cm2

1400-7454

14 pânã la 100 L Servomotoare de la alþi fabricanþi ºi tip 3271, versiunea 1400-60 1400-7455

40 pânã la 200 XL Servomotoare de la alþi fabricanþi ºi tip 3271, versiunea 1400-120
ºi 2800 cm2 cu o cursã de 120 mm

1400-7456

30 sau 60 L Tipul 3271, versiunea 1400-120 ºi 2800 cm2 cu o cursã de 30/60 mm 1400-7466

Console de montare pentru servomotoare liniare Emerson ºi Masoneilan
În plus, un kit de montare conform IEC 60534-6 este necesar în funcþie de cursã. Vedeþi rândul de mai sus.

1400-6771

Accesorii Piesa de conectare G ¼: 1400–7461 ¼ NPT : 1400–7462

Sau consola manometrului (7) G ¼: 1400-7458 ¼ NPT: 1400–7459

Setul de montare al manometrului pânã la
max. 6 bari (ieºire/alimentare)

Inox/Alamã: 1400–6950 Inox/Inox: 1400–6951
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Tabelul 4 Conectare la servomotoarele rotative

Piesele de
montare

Cu bridã a cititorului cursei ºi
roatã de cuplare, consolã din
oþel CrNiMo

VDI/VDE 3845 pentru toate mãrimile nivelului de fixare 2,
consultaþi Fig. 8 + 9
pentru servomotor tip 3278 cu 160/320 cm2 pentru Camflex II

1400-7448
1400-7614
1400-9120

VDI/VDE 3845 pentru toate mãrimile nivelului de fixare 2, versiunea pentru sarcinã mare
Piesele de montare pentru servomotoare rotative VDI/VDE 3845 (nivelul 1), versiunea pentru
sarcinã mare

1400-9244
1400-9526

SAMSON Tip 3278 160 cm2/VETEC Tip S160 ºi Tip R, versiunea pentru sarcinã mare 1400-9245

AIR TORQUE 10 000, versiunea pentru sarcinã mare 1400-9542

Accesorii Piesa de conectare G ¼: 1400–7461 ¼ NPT: 1400–7462

Sau consola manometrului (7) G ¼: 1400–7458 ¼ NPT: 1400–7459

Setul de montare al manometrului pânã la max. 6 bari
(ieºire/alimentare)

Inox/Alamã: 1400–6950 Inox/Inox: 1400–6951

Tabelul 5 Accesorii generale

Accesorii Dispozitiv pneumatic de inversare pentru
servomotoarele cu acþiune dublã

G ¼

¼ NPT
1079-1118
1079-1119

Etanºarea cablului M20 x 1.5 Alamã placatã cu nichel 1890-4875

Adaptor M 20 x 1.5 pânã la ½ NPT, aluminiu 0310-2149

Kit de adaptare pentru contactul de limitã inductiv 1 x SJ 2-SN 1400-7460

Placã de acoperire cu lista parametrilor
ºi instrucþiuni de operare

Germanã/Englezã (standard)
Englezã/Spaniolã
Englezã/Francezã

1990-0761
1990-3100
1990-3142

Codul de activare al modului EXPERT+

(pentru poziþionere cu program firmware versiunea 1.30 sau mai recent1))
(specificaþi numãrul de serie al poziþionerului când comandaþi aceastã opþiune)

1) Funcþiile modului EXPERT+ la poziþionerele firmware versiunea 1.30 sau mai recent pot fi
vizualizate cu ajutorul configuraþiei SAMSON ºi a interfaþei pentru operator (TROVIS-VIEW).
Alte instrumente de operare pot fi folosite împreunã cu poziþionerele cu firmware versiunea
1.40 sau mai recent.

1400-9318



2.1 Conectare directã

2.1.1 Servomotor tip 3277-5

Consultaþi tabelul 1 de la pagina 16 pentru
piesele de montare necesare precum ºi
accesoriile cu numerele lor de comandã.
Observaþi tabelul curselor de la pagina 15!

Servomotor cu 120 cm2

În funcþie de tipul de conectare a
servomotorului, presiunea de semnal este
direcþionatã la stânga sau la dreapta jugului
printr-un orificiu cãtre membrana
servomotorului. În funcþie de poziþia de
siguranþã a servomotorului „Robinet normal
închis“ sau „Robinet normal deschis“ (robinetul
se închide sau se deschide dacã alimentarea
cu aer se întrerupe), placa de legãturã (9)
trebuie sã fie conectatã mai întâi la jugul
servomotorului. Aliniaþi placa de legãturã cu
simbolul corespunzãtor pentru conectare pe
stânga sau dreapta în funcþie de marcaj
(privind spre placa de legãturã).

1. Montaþi placa de conectare (6) sau consola
manometrului (7) cu manometrele pe
poziþioner, asigurându-vã cã ambele inele
de etanºare (6.1) sunt aºezate corect.

2. Scoateþi dopul filetat (4) de pe spatele
poziþionerului ºi închideþi ieºirea presiunii
de semnal „Ieºirea 38“ de pe placa de
conectare (6) sau de pe consola
manometrului (7) cu opritorul (5) inclus
între accesorii.

3. Aºezaþi brida cititorului cursei (3) pe tija de
acþionare, aliniaþi ºi înºurubaþi strâns astfel
încât ºurubul de montare sã se afle în
degajarea de pe tija de acþionare.

4. Montaþi placa de acoperire (10) cu partea
îngustã a deschiderii întrerupãtorului
(Fig. 4, pe stânga) orientatã cãtre
conectarea presiunii de semnal.
Asiguraþi-vã cã garnitura din material

compozit (14) este orientatã cãtre jugul
servomotorului.

5. Cursã de 15 mm: Menþineþi pinul de citire
a cursei (2) la levierul M (1) de pe spatele
poziþionerului în poziþia pinului 35 (starea
de livrare).
Cursã de 7,5 mm: Scoateþi pinul de citire
a cursei (2) din poziþia pinului 35,
repoziþionaþi-l în orificiu pentru poziþia
pinului 25 ºi înºurubaþi strâns.

6. Introduceþi garnitura formatã (15) în
degajarea din carcasa poziþionerului.

7. Aºezaþi poziþionerul pe placa de acoperire
(10) în aºa fel încât pinul de citire a cursei
(2) sã se aºeze deasupra bridei cititorului
cursei (3). Reglaþi levierul (1)
corespunzãtor ºi deschideþi capacul
poziþionerului pentru a menþine arborele
poziþionerului în poziþie la capac sau la
comutator (Fig. 19).
Levierul (1) trebuie sã se aºeze pe brida
cititorului cursei prin forþa arcului.
Montaþi poziþionerul pe placa de acoperire
(10) folosind cele douã ºuruburi de fixare.
În timpul instalãrii asiguraþi-vã cã inelul de
etanºare (10.1) este introdus în orificiul
plãcii intermediare.

8. Montaþi capacul (11) pe cealaltã parte.
Asiguraþi-vã cã dopul de aerisire este
orientat în jos când robinetul de reglare
este instalat pentru a permite scurgerea
apei condensate care se adunã.
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Fig. 4 · Conectare directã – Conexiunea presiunii de semnal pentru servomotor tip 3277-5 cu 120 cm2

1 Levierul
1.1 Piuliþã
1.2 ªaibã elasticã
2 Pin de citire a cursei
3 Brida cititorului cursei
4 Dop filetat
5 Opritor
6 Piesa de conectare
6.1 Inele de etanºare
7 Consola manometrului
8 Kitul de montare al

manometrului
9 Piesã de legãturã

pentru servomotor
10 Placã de acoperire
10.1 Inel de etanºare
11 Capac
14 Garniturã
15 Garniturã formatã

Notã!
Folosiþi întotdeauna placa de conectare (6)
inclusã în accesorii pentru a conecta
alimentarea ºi ieºirea.
Nu înºurubaþi niciodatã piesele filetate direct
în carcasã.

Simboluri

Tija de acþionare
se extinde

Conectare stânga Conectare dreapta

Tija de acþionare
se retrage

Piesã de legãturã (9)

Intrarea presiunii de
semnal pentru

conectare în dreapta
Marcare

Întrerupãtorul plãcii
de acoperire

Intrarea de presiune
de semnal pentru

conectare în stânga

Levier M



2.1.2 Servomotor tip 3277

Consultaþi tabelul 2 de la pagina 16 pentru
piesele de montare necesare precum ºi
accesoriile cu numerele de comandã.
Observaþi tabelul curselor de la pagina 15!

Servomotoare cu 240 pânã la 700 cm2

Poziþionerul poate fi montat pe partea stângã
sau dreaptã a jugului. Presiunea de semnal
este direcþionatã cãtre servomotor prin blocul
de conectare (12), pentru servomotoare cu
poziþia de siguranþã „Robinet normal închis“
intern printr-un orificiu din jugul robinetului ºi
pentru „Robinet normal deschis“ prin
conductele externe.

1. Aºezaþi brida cititorului cursei (3) pe tija de
acþionare, aliniaþi ºi înºurubaþi strâns astfel
încât ºurubul de montare sã se afle în
degajarea de pe tija de acþionare.

2. Montaþi placa de acoperire (10) cu partea
îngustã a deschiderii întrerupãtorului
(Fig. 5, pe stânga) orientatã cãtre
conectarea presiunii de semnal.
Asiguraþi-vã cã garnitura din material
compozit (14) este orientatã cãtre jugul
servomotorului.

3. Pentru servomotoare cu 700 cm2, scoateþi
pinul de citire a cursei (2) la levierul M (1)
de pe spatele poziþionerului din poziþia
pinului 35, repoziþionaþi-l în orificiul pentru
poziþia pinului 50 ºi înºurubaþi strâns.
Pentru servomotoarele de 240 ºi 350 cm2

cu o cursã de 15 mm, pinul de citire a
cursei (2) rãmâne în poziþia pinului 35.

4. Introduceþi garnitura formatã (15) în
degajarea din carcasa poziþionerului.

5. Aºezaþi poziþionerul pe placa de acoperire
în aºa fel încât pinul de citire a cursei (2)
sã se aºeze deasupra bridei cititorului
cursei (3). Reglaþi levierul (1)
corespunzãtor ºi deschideþi capacul

poziþionerului pentru a menþine arborele
poziþionerului în poziþie la capac sau la
comutator (Fig. 19). Levierul (1) trebuie sã
se aºeze pe brida cititorului cursei prin forþa
arcului. Montaþi poziþionerul pe placa de
acoperire (10) folosind cele douã ºuruburi
de fixare.

6. Asiguraþi-vã cã vârful garniturii (16) care
iese din partea lateralã a blocului de
conectare (12) este poziþionat peste
simbolul servomotorului care corespunde
servomotorului cu poziþia de siguranþã
„Robinet normal închis“ sau „Robinet
normal deschis“. Dacã este necesar,
scoateþi cele trei ºuruburi de fixare ºi
capacul. Apoi repoziþionaþi garnitura (16)
întoarsã la 180°. Versiunile anterioare ale
blocului de conectare (Fig. 5, jos) necesitã
ca placa de comutare (13) sã fie întoarsã
astfel încât simbolul corespunzãtor al
servomotorului sã indice marcajul.

7. Plasaþi blocul de conectare (12) cu inelele
de etanºare cãtre poziþioner ºi jugul
servomotorului. Înºurubaþi strâns folosind
ºurubul de fixare (12.1). Pentru
servomotoare cu poziþia de siguranþã
„Robinet normal deschis“, scoateþi în plus
opritorul (12.2) ºi fixaþi-l pe conductele de
presiune de acþionare externe.

8. Montaþi capacul (11) pe cealaltã parte.
Asiguraþi-vã cã dopul de aerisire este
orientat în jos când robinetul de reglare
este instalat pentru a permite scurgerea
apei condensate care se adunã.
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Întrerupãtorul
plãcii de acoperire
(10)

Levier M

Tija de acþionare
se retrage se extinde

Tija se retrage

Tija se extinde

Marcare

Blocul de conectare
(vechi) cu placã de
comutare (13)

1 Levierul
1.1 Piuliþã
1.2 ªaibã elasticã
2 Pin de citire a cursei
3 Brida cititorului cursei
10 Placã de acoperire
11 Capac
12 Bloc de conectare

12.1 ªurub
12.2 Opritor sau conexiune pentru

conductele externe
13 Placa de comutare
14 Garniturã
15 Garniturã formatã
16 Garniturã

Fig. 5 · Conectare directã – Conexiunea presiunii de semnal pentru servomotor tip 3277 cu 240, 350 ºi 700 cm2



2.2 Conectarea în conformitate
cu IEC 60534-6

Poziþionerul este conectat la robinetul de
reglare cu placã NAMUR (10).

Consultaþi tabelul 3 de la pagina 16 pentru
piesele de montare necesare precum ºi
accesoriile cu numerele de comandã.
Observaþi tabelul curselor de la pagina 15!

1. Înºurubaþi cele douã bolþuri (14) la placa
de fixare (9.1) a conectorului tijei (9),
amplasaþi placa cititorului cursei (3)
deasupra ºi folosiþi ºuruburile (14.1)
pentru a strânge.

Numai pentru servomotoare de 2800 cm2

ºi 1400 cm2 (cursã de 120 mm):
Pentru curse de 60 mm sau mai mici,
înºurubaþi placa cititorului cursei mai lungã
(3.1) direct la conectorul tijei (9). Pentru curse
mai mari de 60 mm, montaþi placa de fixare
(16) mai întâi ºi apoi placa cititorului cursei (3)
la placã împreunã cu bolþurile (14) ºi ºuruburile
(14.1).

2. Montaþi placa NAMUR (10) la robinetul de
reglare dupã cum urmeazã:
Pentru conectare la flanºa NAMUR,
folosiþi ºurubul M8 (11) ºi ºaiba de
siguranþã dinþatã direct în orificiul jugului.
Pentru conectarea la robinetele cu jug tip
tijã, folosiþi ºuruburile în U (15) în jurul
jugului.
Aliniaþi placa NAMUR (10) astfel încât fanta
de pe placa cititorului cursei (3) sã fie
aliniatã central cu placa NAMUR la mijlocul
cursei robinetului.

3. Montaþi placa de conectare (6) sau consola
manometrului (7) cu manometrele (8) pe
servomotor, asigurându-vã cã ambele inele
de etanºare (6.1) sunt aºezate corect.

4. Selectaþi mãrimea levierului necesar (1) M,
L sau XL ºi poziþia pinului în funcþuie de
mãrimea servomotorului ºi de cursele
robinetelor enumerate în tabelul de la
pagina 15.
Dacã aveþi nevoie de o altã poziþie a pinului
decât poziþia 35 cu levierul instalat
standard M, sau dacã aveþi nevoie de un
levier mãrimea L sau XL, procedaþi în felul
urmãtor:

5. Înºurubaþi pinul de citire a cursei (2) în
orificiul levierului atribuit (poziþia pinului)
dupã cum este listat în tabel. Folosiþi numai
pinul de citire a cursei mai lung (2) inclus în
kitul de montare.

6. Aºezaþi levierul (1) pe arborele
poziþionerului ºi înºurubaþi strâns folosind
ºaiba elasticã (1.2) ºi piuliþa (1.1).

Notã!
Dacã aþi montat un levier nou (1), trebuie sã îl
miºcaþi o datã în ambele direcþii pânã la capãt.

7. Aºezaþi poziþionerul pe placa NAMUR
astfel încât pinul de citire a cursei (2) sã se
aºeze în fanta de pe placa cititorului cursei
(3, 3.1). Reglaþi corespunzãtor levierul (1).
Înºurubaþi poziþionerul la placa NAMUR
folosind ambele ºuruburi de fixare.
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Ataºarea la jugul tip tijã
Tije Ø 20 pânã la 35 mm

Levier XL ºi L

1 Levierul
1.1 Piuliþã
1.2 ªaibã elasticã
2 Pin de citire a cursei
3 Placa cititorului cursei
3.1 Placa cititorului cursei
6 Piesa de conectare
6.1 Inele de etanºare
7 Consola manometrului
8 Manometru

kit de montare
9 Conectorul tijei
9.1 Consolã
10 Placã NAMUR
11 ªurub
14 Bolþ
14.1 ªurub
15 ªurub în U
16 Consolã

Conectare la
flanºa NAMUR

Consolã suplimentarã pentru
servomotoare cu 2800 cm2 ºi
cursã de ³ 60 mm

Notã!
Folosiþi întotdeauna placa de conectare (6) inclusã ca accesoriu pentru a conecta
alimentarea ºi ieºirea. Nu înºurubaþi niciodatã piesele filetate direct în carcasã.

Fig. 6 · Conectare în conformitate cu IEC 60534-6 (NAMUR)



2.3 Conectarea la robinetul
pentru micro-debite tip 3510

Poziþionerul este conectat la jugul robinetului
folosind o placã de fixare.

Consultaþi tabelul 3 de la pagina 16 pentru
piesele de montare necesare precum ºi
accesoriile cu numerele lor de comandã.
Observaþi tabelul curselor de la pagina 15!

1. Aºezaþi brida (3) pe conectorul tijei
robinetului, aliniaþi-o la unghi drept ºi
înºurubaþi strâns.

2. Înºurubaþi placa de fixare (10) la jugul
robinetului folosind douã ºuruburi (11).

3. Montaþi placa de conectare (6) sau consola
manometrului (7) cu manometrele pe
servomotor, asigurându-vã cã ambele inele
de etanºare (6.1) sunt aºezate corect.

4. Deºurubaþi levierul standard instalat M (1)
inclusiv pinul de citire a cursei (2) de pe
arborele poziþionerului.

5. Luaþi levierul S (1) ºi înºurubaþi pinul de
citire a cursei (2) în orificiul pentru poziþia
pinului 17.

6. Aºezaþi levierul S pe arborele poziþionerului
ºi înºurubaþi strâns folosind ºaiba elasticã
(1.2) ºi piuliþa (1.1).
Miºcaþi levierul o datã în ambele direcþii
pânã la capãt.

7. Aºezaþi poziþionerul pe placa de fixare (10)
astfel încât pinul de citire a cursei sã
gliseze în canalul bridei (3). Reglaþi
corespunzãtor levierul (1). Înºurubaþi
poziþionerul la placa de fixare (10) folosind
ambele ºuruburi.
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1 Levierul
1.1 Piuliþã
1.2 ªaibã elasticã
2 Pin de citire a cursei
3 Bridã
6 Piesa de conectare
6.1 Inele de etanºare
7 Consola manometrului
8 Manometru

kit de montare
10 Consolã
11 ªurub

Notã!
Folosiþi întotdeauna placa de conectare (6)
inclusã între accesorii pentru a conecta
alimentarea ºi ieºirea.
Nu înºurubaþi niciodatã piesele filetate direct
în carcasã.

Levierul S

Fig. 7 · Conectare la robinetul pentru micro-debite tip 3510



2.4 Conectarea la servomotoare
rotative

Poziþionerul este montat la servomotorul rotativ
folosind douã perechi de plãci de fixare duble.

Consultaþi tabelul 4 de la pagina 17 pentru
piesele de montare necesare precum ºi
accesoriile cu numerele de comandã.

Înainte de a conecta poziþionerul la
servomotorul rotativ SAMSON tip 3278, montaþi
adaptorul asociat (5) la capãtul liber al arborelui
servomotorului rotativ.

Notã! Când instalaþi poziþionerul respectând
descrierea de mai jos, este important ca sensul
de rotaþie al servomotorului sã fie respectat.

1. Aºezaþi brida cititorului cursei (3) pe
arborele cu fantã al servomotorului sau pe
adaptor (5).

2. Aºezaþi roata de cuplare (4) cu partea platã
cãtre servomotor pe brida cititorului cursei
(3). Consultaþi Fig. 9 pentru a alinia fanta
astfel încât sã se potriveascã cu sensul de
rotaþie când robinetul este în poziþia
închisã.

3. Înºurubaþi strâns roata de cuplare ºi brida
cititorului cursei pe arborele servomotorului
folosind ºurubul (4.1) ºi ºaiba elasticã (4.2).

4. Înºurubaþi perechea de plãci de fixare de jos
(10.1) cu îndoiturile orientate ori spre interior
ori spre exterior (în funcþie de mãrimea
servomotorului) pe carcasa servomotorului.
Poziþionaþi perechea de plãci de fixare de
sus (10) ºi înºurubaþi strâns.

5. Montaþi placa de conectare (6) sau consola
manometrului (7) cu manometrele pe
poziþioner, asigurându-vã cã ambele inele
O sunt aºezate corect.

Pentru servomotoarele rotative fãrã arc cu
dublã acþiune un dispozitiv pneumatic de
inversare este necesar pentru conectarea
poziþionerului la servomotor, consultaþi
secþiunea 2.5.

6. Deºurubaþi pinul de citire a cursei standard
(2) de pe levierul poziþionerului M (1).
Folosiþi pinul de citire a cursei metalic (Ø 5)
inclus în kitul de montare ºi înºurubaþi
strâns în orificiul pentru poziþia pinului
la 90°.

7. Aºezaþi poziþionerul pe perechea de plãci
de fixare de sus (10) ºi înºurubaþi strâns.
Þinând cont de sensul de rotaþie al
servomotorului, reglaþi levierul (1) astfel
încât sã se cupleze în fanta de pe roata de
cuplare (4) cu pinul sãi de citire a cursei
(vedeþi Fig. 9). Trebuie sã vã asiguraþi
cã levierul (1) este paralel la partea lungã a
poziþionerului când servomotorul este la
jumãtate din unghiul de rotaþie.

8. Lipiþi plãcuþa cu scalã (4.3) pe roata de
cuplare astfel încât sãgeata sã indice
poziþia de închis, ºi sã fie uºor de citit când
robinetul este instalat.
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Fig. 8 · Montarea roþii de cuplare cu tipul 3278

Flanºa servomotorului
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Fantã

Robinetul de reglare se deschide în sens orar

Robinetul de reglare se deschide în sens anti-orar

Fantã

Notã!
Folosiþi întotdeauna placa
de conectare (6) inclusã în
accesorii pentru a conecta
alimentarea ºi ieºirea.
Nu înºurubaþi niciodatã piesele
filetate direct în carcasã.

Legende Fig. 8 + 9
1 Levierul
1.1 Piuliþã
1.2 ªaibã elasticã
2 Pin de citire a cursei
3 Brida cititorului cursei (Fig. 8)
4 Roata de cuplare
4.1 ªurub
4.2 ªaibã elasticã
4.3 Placa cu scalã
5 Arborele servomotorului

Adaptor pentru tipul 3278
6.1 Inele de etanºare
7 Consola manometrului
8 Manometru

kit de montare
10 Perechea de console de sus
10.1 Perechea de console de jos

Fig. 9 · Conectare la servomotoare rotative



2.5 Dispozitiv pneumatic
de inversare pentru
servomotoare cu dublã
acþiune

Pentru utilizarea cu servomotoare cu dublã
acþiune, poziþionerul trebuie sã fie instalat cu un
dispozitiv pneumatic de inversare. Dispozitivul
pneumatic de inversare este listat ca ºi
accesoriu în tabelul 5 de la pagina 17.

Presiunea de semnal de la ieºirea
poziþionerului este furnizatã la ieºirea A1
a dispozitivului pneumatic de inversare.
O presiune în sens opus, care este echivalentã
cu presiunea de alimentare necesarã când este
adãugatã la presiunea A1, este aplicatã la
ieºirea A2.
Se aplicã regula A1 + A2 = Z.

Montare

1. Montaþi placa de conectare (6) din
accesoriile din tabelul 5 la poziþioner.
Asiguraþi-vã cã ambele inele O (6.1)
sunt aºezate corect.

2. Înºurubaþi piuliþele speciale (1.3) de la
accesoriile dispozitivului pneumatic de
inversare în orificiile plãcii de conectare.

3. Introduceþi garnitura (1.2) în degajarea
dispozitivului pneumatic de inversare ºi
împingeþi ambele ºuruburi tubulare
speciale (1.1) în orificiile de conectare
A1 ºi Z.

4. Aºezaþi dispozitivul pneumatic de inversare
pe placa de conectare (6) ºi înºurubaþi
strâns folosind ambele ºuruburi speciale
(1.1).

5. Folosind o ºurubelniþã (latã de 8 mm)
pentru a înºuruba filtrele închise (1.6)
în orificiile de conectare A1 ºi Z.

Notã!
Dopul de etanºare (1.5) de la poziþionerul
tip 3730 nu trebuie sã fie deºurubat de la
dispozitivul pneumatic de inversare.
Etanºarea din cauciuc (1.4) nu este necesarã
ºi poate fi scoasã când se foloseºte un dop
de etanºare.

Conexiunile presiunii de semnal

A1: Ieºirea A1 care conduce la conexiunea
presiunii de semnal de la servomotorul care
deschide robinetul când presiunea creºte

A2: Ieºirea A2 care conduce la conexiunea
presiunii de semnal de la servomotorul care
închide robinetul când presiunea creºte

4 Setaþi cntactul glisant pe poziþioner pe
AIR TO OPEN.

6. Dupã ce s-a încheiat iniþializarea, setaþi
Cod 16 (limita presiunii) pe OFF.

2.5.1 Conectarea manometrului

Secvenþa de montare descrisã în Fig. 10
rãmâne neschimbatã. Înºurubaþi o consolã
a manometrului la conexiunile A1 ºi Z.

Manometru G ¼ 1400-7106
consola: ¼ NPT 1400-7107

Manometrele pentru alimentarea cu aer Z
ºi ieºirea A1 dupã cum apar în tabelele 1
pânã la 4.
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Fig. 10 · Montarea unui dispozitiv pneumatic de inversare

De la poziþioner

1 Dispozitiv pneumatic
de inversare

1.1 ªuruburi speciale
1.2 Garniturã
1.3 Piuliþe speciale
1.4 Garniturã din cauciuc
1.5 Dop de etanºare
1.6 Filtru

6 Piesa de conectare
6.1 Inele O
6.2 ªuruburi

Semnale de comandã
la  ervomotor



2.6 Conectarea unui senzor
de poziþie extern

Consultaþi tabelul 6 de la pagina 34 pentru lista
pieselor de montare precum ºi accesoriile
necesare pentru montarea senzorului de
poziþie.
Accesoriile pentru conexiunea pneumaticã la
carcasa poziþionerului pot fi gãsite în tabelul 7.

În cazul versiunii de poziþioner cu senzor de
poziþie extern, senzorul amplasat într-o carcasã
separatã este conectat la robinetul de reglare
printr-o placã de fixare sau o consolã. Cursa
elementului detaºabil corespunde cu cea a
dispozitivului standard. Unitatea poziþionerului
poate fi montatã dupã cum este cazul pe un
perete sau o conductã.

Pentru conexiunea pneumaticã fie o placã de
conectare (6) fie o consolã a manometrului (7)
trebuie sã fie fixatã la carcasã, în funcþie de
accesoriile alese. Asiguraþi-vã cã inelele de
etanºare (6.1) sunt introduse corect (vedeþi
Fig. 6, dreapta jos).

Pentru conexiunea electricã este inclus un
cablu conductor de 10 m cu un conector
M12 x 1.

Notã! În plus, instrucþiunile din secþiunea 3.1
ºi 3.2 se aplicã pentru conexiunile electrice ºi
pneumatice.
Operarea ºi setarea sunt descrise în secþiunile
4 ºi 5.

2.6.1 Montarea senzorului de
poziþie cu conectare directã

Servomotor tip 3277-5 cu 120 cm2

Presiunea de semnal de la poziþioner este
direcþionatã prin conexiunea presiunii de
semnal a plãcii de conectare (9, Fig. 12 stânga)
la camera membranei servomotorului. Pentru
a continua, mai întâi înºurubaþi placa de
conectare (9) inclusã în accesorii pe jugul
servomotorului.

4 Întoarceþi placa de conectare (9) pentru
a alinia simbolul corect pentru poziþia de
siguranþã „Robinet normal închis“ sau
„Robinet normal deschis“ la marcaj
(Fig. 12, jos).

4 Asiguraþi-vã cã garnitura pentru placa
de conectare (9) este introdusã corect.

4 Placa de conectare este prevãzutã cu
orificii cu filet NPT ºi G.
Etanºaþi conexiunea filetatã care nu este
folositã cu etanºarea din cauciuc ºi dopul
pãtrat.
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Fig. 11 · Unitate poziþioner cu senzor montat
pe robinet pt. micro-debite



Servomotor tip 3277 de 240 pânã
la 700 cm2:

Presiunea de semnal este direcþionatã cãtre
conexiunea de pe partea lateralã a jugului
servomotorului pentru versiunea „Robinet
normal închis“.
Pentru poziþia de auto-protecþie „Robinet
normal deschis“, se utilizeazã conexiunea
de pe caseta superioarã a membranei.
Conexiunea de pe partea lateralã a jugului
trebuie sã fie instalatã cu un dop de aerisire
(accesorii).

Montarea senzorului de poziþie

1. Aºezaþi levierul (1) pe senzor în poziþia
de mijloc ºi menþineþi-l în loc. Deºurubaþi
piuliþa (1.1) ºi scoateþi levierul împreunã
cu ºaiba elasticã (1.2) de pe arborele
senzorului.

2. Înºurubaþi senzorul de poziþie (20) pe placa
de montare (21).

3. În funcþie de dimensiunea servomotorului ºi
cursa nominalã a robinetului, determinaþi
levierul necesar ºi poziþia pinului de citire
a cursei (2) din tabelul curselor de la
pagina 15.
Poziþionerul este livrat împreunã cu levierul
M în poziþia pinului 35 pe senzor. Dacã
este necesar, scoateþi pinul de citire
a cursei (2) din poziþia sa ºi mutaþi-l în
orificiul pentru poziþia recomandatã a
pinului ºi înºurubaþi strâns.

4. Aºezaþi levierul (1) ºi ºaiba elasticã (1.2)
pe arborele senzorului.
Aºezaþi levierul (1) în poziþia de mijloc ºi
menþineþi-l în loc. Înºurubaþi piuliþa (1.1).
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Fig. 12 · Montarea pentru servomotor tip 3277-5 (stânga) ºi servomotor tip 3277 (dreapta)

Semnal

Presiunea de semnal
1 Levierul
1.1 Piuliþã
1.2 ªaibã elasticã
2 Pin de citire

a cursei
3 Brida cititorului

cursei
9 Piesa de conectare
11 Capac
20 Senzor de poziþie
21 Placa de montare

Tija de acþionare
se extinde se retrage

Dop de aerisire

Marcare

Simbol

Presiunea e semnal



5. Aºezaþi brida cititorului cursei (3) pe tija de
acþionare, aliniaþi-o ºi fixaþi-o,
asigurându-vã cã ºurubul de fixare se
aleazã în canalul de pe tija de acþionare.

6. Aºezaþi placa de montare (21) împreunã cu
senzorul pe jugul servomotorului astfel
încât pinul de citire a cursei (2) sã se aºeze
deasupra pe brida cititorului cursei (3).
Trebuie sã stea pe aceasta prin forþa
arcului.
Înºurubaþi strâns placa de montare (21)
pe jugul servomotorului folosind ambele
ºuruburi de fixare.

7. Montaþi capacul (11) pe cealaltã parte.
Asiguraþi-vã cã dopul de aerisire este
orientat în jos când robinetul de reglare
este instalat pentru a permite scurgerea
apei din condens care se adunã.

2.6.2 Montarea senzorului de
poziþie cu conectare în
conformitate cu IEC 60534-6

Pentru piesele de montare necesare precum ºi
accesoriile, consultaþi numerele de comandã
din tabelele 6 ºi 7 de la pagina 34.

1. Aºezaþi levierul (1) pe senzor în poziþia
de mijloc ºi menþineþi-l la locul sãu.
Deºurubaþi piuliþa (1.1) ºi scoateþi levierul
împreunã cu ºaiba elasticã (1.2) de pe
arborele senzorului.

2. Înºurubaþi senzorul de poziþie (20) pe placa
de fixare (21).

Levierul standard M ataºat cu pinul de citire
a cursei (2) în poziþia 35 este proiectat pentru
servomotoare de 120, 240 ºi 350 cm2 cu o
cursã nominalã de 15 mm.
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Fig. 13 · Montarea în conformitate cu IEC 60534-6 (NAMUR)

1 Levierul
1.1 Piuliþã
1.2 ªaibã elasticã
2 Pin de citire

a cursei
3 Placa cititorului

cursei
9 Conectorul tijei
9.1 Consolã
14 Bolþ
14.1 ªuruburi
20 Senzor de poziþie
21 Consolã



Pentru alte dimensiuni sau curse ale
servomotorului, selectaþi levierul ºi poziþia
pinului din tabelul curselor de la pagina 15.
Levierele L ºi XL sunt incluse în kitul de
montare.

3. Aºezaþi levierul (1) ºi ºaiba elasticã (1.2)
pe arborele senzorului.
Aºezaþi levierul (1) în poziþia de mijloc ºi
menþineþi-l în loc. Înºurubaþi piuliþa (1.1).

4. Înºurubaþi ambele bolþuri (14) la placa de
fixare (9.1) a conectorului tijei (9). Ataºaþi
placa cititorului cursei (3) ºi fixaþi-o cu
ºuruburi (14.1).

5. Aºezaþi placa de fixare cu senzorul la
flanºa NAMUR astfel încât pinul de citire
a cursei (2) sã stea în fanta plãcii de
cititorului cursei (3), apoi înºurubaþi placa
de fixare folosind ºuruburile de fixare pe
robinet.

2.6.3 Montarea senzorului de
poziþie la robinetul pentru
micro-debite tip 3510

Pentru piesele de montare necesare precum
ºi accesoriile, consultaþi numerele de comandã
din tabelele 6 ºi 7 de la pagina 34.

1. Aºezaþi levierul (1) în poziþia de mijloc ºi
menþineþi-l în loc. Deºurubaþi piuliþa (1.1)
ºi scoateþi levierul standard ataºat M (1)
împreunã cu ºaiba elasticã (1.2) de pe
arborele senzorului.

2. Înºurubaþi senzorul de poziþie (20) pe placa
de fixare (21).

3. Selectaþi levierul S (1) dintre accesorii
ºi înºurubaþi pinul de citire a cursei (2)
în orificiul pentru poziþia pinului 17.
Aºezaþi levierul (1) ºi ºaiba elasticã (1.2)
pe arborele senzorului.
Aºezaþi levierul (1) în poziþia de mijloc
ºi menþineþi-l la locul sãu. Înºurubaþi
piuliþa (1.1).

4. Aºezaþi brida cititorului cursei (3) pe
conectorul tijei, aliniaþi-o la unghi drept ºi
înºurubaþi strâns.

5. Poziþionaþi placa de fixare (21) cu senzorul
de poziþie pe jugul robinetului ºi înºurubaþi
strâns, asigurându-vã cã pinul de citire a
cursei (2) gliseazã în canalul din brida
cititorului cursei (3).
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Fig. 14 · Montarea unui robinet pentru micro-debite

1 Levierul
1.1 Piuliþã
1.2 ªaibã elasticã
2 Pin de citire

a cursei
3 Brida cititorului

cursei
20 Senzor de poziþie
21 Consolã



2.6.4 Montarea senzorului de
poziþie la servomotoare
rotative

Pentru piesele de montare necesare precum ºi
accesoriile, consultaþi numerele de comandã
din tabelele 6 ºi 7 de la pagina 34.

1. Aºezaþi levierul (1) în poziþia de mijloc ºi
menþineþi-l în loc. Deºurubaþi piuliþa (1.1)
ºi scoateþi levierul standard ataºat M (1)
împreunã cu ºaiba elasticã (1.2) de pe
arborele senzorului.

2. Înºurubaþi senzorul de poziþie (20) pe placa
de montare (21).

3. Înlocuiþi pinul de citire a cursei (2) care este
în mod normal ataºat la levier (1), cu pinul
de citire a cursei metalic (Ø 5) din accesorii
ºi înºurubaþi-l în orificiul pentru poziþia
pinului la 90°.

4. Aºezaþi levierul (1) ºi ºaiba elasticã (1.2)
pe arborele senzorului.
Aºezaþi levierul (1) în poziþia de mijloc ºi
menþineþi-l în loc. Înºurubaþi piuliþa (1.1).

Urmaþi instrucþiunile care descriu conectarea
la poziþionerul standard din secþiunea 2.4.
În locul poziþionerului, ataºaþi senzorul de
poziþie (20) cu placa sa de montare (21).
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Fig. 15 · Unitate poziþioner cu senzor montat pe servomotoare rotative

1 Levierul
1.1 Piuliþã
1.2 ªaibã elasticã
2 Pin de citire

a cursei
20 Senzor de poziþie
21 Placa de montare
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Tabelul 6 Piesele de montare pentru senzorul de poziþie Nr. comandã

Conectare directã Piesele de montare pentru servomotoare cu 120 cm2 vedeþi Fig. 12 stânga 1400-7472

Accesorii pentru
servomotor de 120 cm2

Placa de conectare (9, veche) pentru servomotor
tip 3277-5xxxxxx.00

G 1/8

1/8 NPT

1400-6820

1400-6821

Placa de conectare (nouã) pentru servomotor tip 3277-5xxxxxx.01 (nou) 1400-6823

Notã: Doar piese de legãturã ºi plãci de conectare noi pot fi folosite cu servomotoare noi
(Indicele 01). Plãcile noi ºi vechi nu sunt interschimbabile.

Conectare directã Piesele de montare pentru servomotoare de 240, 350 ºi 700 cm2,
vedeþi Fig. 12 dreapta

1400-7471

Conexiune NAMUR Piesele de montare pentru conectarea la flanºa NAMUR cu levier L ºi XL,
vedeþi Fig. 13

1400-7468

Conectare la robinetele
pentru micro-debite

Piesele de montare pentru robinetul pentru micro-debite tip 3510, vedeþi Fig. 14
1400-7469

Conectare la
servomotoarele rotative

VDI/VDE 3845 pentru toate mãrimile nivelului de fixare 2
Piesele de montare cu brida cititorului cursei ºi roata de cuplare
Consolã din oþel CrNiMo, vedeþi Fig. 15

1400-7473

VDI/VDE 3845 pentru toate mãrimile pentru nivelul de fixare 2, versiunea pentru
sarcinã mare

1400-9384

SAMSON Tip 3278 160 cm2/VETEC Tipul S160 ºi Tipul R, versiunea pentru
sarcinã mare

1400-9385

Tabelul 7 Accesoriile poziþionerului Nr. comandã

Accesorii Placa de conectare (6) G ¼

¼ NPT

1400-7461

1400-7462

sau consola manometrului (7) G ¼

¼ NPT

1400-7458

1400-7459

Setul de montare al manometrului (8) pânã la max. 6 bari
(ieºire ºi alimentare)

Inox/Alamã

Inox/Inox

1400-6950

1400-6951

Consola pentru montarea poziþionerului pe perete
Notã! Celelalte piese de fixare vor fi furnizate la locul instalãrii, întrucât fundaþia
pereþilor diferã de la un loc la altul.

0309-0111



2.7 Conectarea poziþionerelor cu
carcase din oþel inoxidabil

Poziþionerele cu carcasã din oþel inoxidabil
necesitã piese de montare care sã fie fabricate
în totalitate din oþel inoxidabil sau care sã nu
conþinã aluminiu.

Notã!
Placa de conectare pneumaticã ºi consola
manometrului sunt disponibile în varianta din
oþel inoxidabil (numerele de comandã
enumerate mai jos). Versiunea din oþel
inoxidabil a dispozitivului pneumatic de
inversare nu este disponibilã.

Placa de
conectare
(inox):

G ¼
¼ NPT

1400-7476
1400-7477

Consola
manometrului
(inox):

Numai în
¼ NPT 1400-7108

Tabelele 1 pânã la 5 (paginile 16 ºi 17) se
aplicã pentru conectarea poziþionerelor cu
carcasã din oþel inoxidabil cu restricþiile
urmãtoare:

Conectare directã
Toate kiturile de montare de la tabelele 1 ºi 2
pot fi folosite. Blocul de conectare nu este
necesar. Versiunea din oþel inoxidabil a plãcii
de conectare pneumatice direcþioneazã aerul
cãtre servomotor în mod intern.

Conectare conform IEC 60534-6 (flanºã
NAMUR sau conectare la juguri tip tijã)
Toate kiturile de montare de la tabelul 3 pot
fi folosite. Placa de conectare este din oþel
inoxidabil.

Conectarea la servomotoare rotative
Toate kiturile de montare de la tabelul 4 pot fi
folosite cu excepþia versiunii pentru presiune
mare. Placa de conectare este din oþel
inoxidabil.

2.8 Funcþia de purjare a aerului
pentru servomotoare cu
simplã acþiune

Aerul evacuat din poziþioner este deviat spre
camera arcului servomotorului pentru a oferi
o protecþie contra coroziunii în interiorul
servomotorului. Trebuie sã respectaþi
urmãtoarele:

Conectare directã la tipul 3277-5
(normal închis FA/normal deschis FE)
Funcþia de evacuare a aerului este furnizatã
automat.

Conectare directã la tipul 3277,
240 pânã 700 cm2

FA: Scoateþi opritorul 12.2 (Fig. 5 de la
pagina 21) de la blocul de conectare ºi
faceþi o conectare pneumaticã la camera
arcului de pe partea aerisitã.

FE: Funcþia de evacuare a aerului este
furnizatã automat.

Conectare conform IEC 60534-6 (flanºã
NAMUR sau conectare la juguri tip tijã)
ºi la servomotoare rotative
Poziþionerul necesitã un port suplimentar
pentru aerul evacuat care sã poatã fi conectat
prin conducte. Un adaptor disponibil ca
accesoriu este folosit în acest scop:

Bucºa filetatã
(M20 x 1.5):

G ¼
¼ NPT

0310-2619
0310-2550

Notã!
Adaptorul utilizeazã una dintre conexiunile
M20 x 1.5 din carcasã ceea ce însemnã cã
numai o etanºare a cablului poate fi instalatã.
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3 Conexiuni

3.1 Conexiuni pneumatice

Atenþie!
Filetele din carcasa poziþionerului nu sunt
proiectate pentru conexiune directã a aerului!

Garniturile ºuruburilor trebuie sã fie înºurubate
în placa de conectare, blocul de montare al
manometrului sau blocul de conectare dintre
accesorii. Conexiunile pneumatice sunt create
opþional ca ºi orificii cu filet ¼ NPT sau G ¼.
Pot fi utilizate racorduri personalizate pentru
conductele din metal sau din cupru sau
furtunuri din plastic.

Notã!
Alimentarea cu aer trebuie sã fie uscatã ºi fãrã
urme de ulei sau praf. Instrucþiunile de
întreþinere pentru staþiile de reducerea presiunii
din amonte trebuie sã fie respectate.
Suflaþi bine aer prin toate tuburile de aer ºi
furtunurile înainte de a le conecta.

Dacã poziþionerul este ataºat direct la
servomotorul tip 3277, conexiunea presiunii la
ieºire a poziþionerului la servomotor este fixatã.
Pentru conectare conform IEC 60534-6
(NAMUR), presiunea de semnal poate fi
direcþionatã spre camera inferioarã sau
superioarã a membranei servomotorului,
în funcþie de acþiunea de siguranþã a
servomotorului „Robinet normal închis“ sau
„Robinet normal deschis“.
Pentru servomotoarele rotative, se aplicã
specificaþiile fabricantului pentru conexiuni.

3.1.1 Manometre pentru presiunea
de semnal

Pentru a monitoriza alimentarea cu aer
(alimentare) ºi presiunea de semnal (ieºire),
vã recomandãm ca manometrele sã fie
conectate (vedeþi accesoriile din tabelul 1
pânã la 5).

3.1.2 Presiunea de alimentare

Presiunea de alimentare necesarã depinde de
domeniul de reglare ºi de direcþia de operare
a servomotorului (poziþia de siguranþã).

Domeniul de reglare este înregistrat pe plãcuþa
de identificare fie ca domeniu al arcului fie ca
domeniu al presiunii de semnal, în funcþie de
servomotor. Funcþia de siguranþã este marcatã
FA sau FE, sau printr-un simbol.

Robinet normal închis FA
(aer pentru deschidere ATO)

Poziþia de siguranþã „Robinet închis“
(pentru robinete de trecere ºi de colþ):

Presiunea de alimentare necesarã = valoarea
superioarã a domeniului de reglare + 0,2 bar,
minim 1,4 bari.

Robinet normal deschis FE
(aer pentru închidere ATC)

Poziþia de siguranþã „Robinet deschis“
(pentru robinete de trecere ºi de colþ):
Pentru robinetele cu închidere strânsã,
presiunea de semnal maximã pstmax este
estimatã dupã cum urmeazã:

pstmax = F +
d p

A

2

4
× ×

×

p D
[bar]
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d = diametrul scaunului [cm]
Dp = Presiunea diferenþialã prin robinet

[bar]
A = Suprafaþa membranei servomotorului

[cm2]
F = Domeniul superior de reglare

al servomotorului [bar]

Dacã nu existã specificaþii, calculaþi dupã
cum urmeazã:

Presiunea de alimentare necesarã =
Valoarea superioarã a domeniului de reglare
+ 1 bar

Notã!
Presiunea de semnal la ieºire (Ieºirea 38)
de la poziþioner poate fi limitatã la 1,4, 2,4 sau
3,7 bari prin Codul 16 sau limita de presiune
poate fi dezactivatã (MAX).
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3.2 Conexiunile electrice

Pentru instalaþia electricã, trebuie sã
respectaþi reglementãrile electrotehnice
relevante ºi reglementãrile privind
prevenirea accidentelor care se aplicã
în þara de utilizare. În Germania,
acestea sunt reglementãrile VDE ºi
reglementãrile de prevenire a
accidentelor ale asociaþiei pentru
asigurarea de rãspundere
a angajatorului.

Standardele urmãtoare se aplicã pentru
asamblare ºi instalare în zonele cu risc:
EN 60079-14: 2003 (VDE 0165 Partea 1/8.98)
„Aparaturã electricã pentru atmosfere
explozive“ ºi EN 50281-1-2: 1999 (VDE 0165
Partea 2/11.99) „Aparaturã electricã destinatã
utilizãrii în prezenþa prafului combustibil“.
Pentru interconectarea echipamentelor
electrice cu siguranþã, se aplicã valorile
maxime permise specificate în certificatul de
examinare tipul EC (Ui sau Uo; Ii sau Io; Pi sau
Po; Ci sau Co, ºi Li sau Lo).

Urmãtoarele se aplicã pentru echipamentele cu
protecþie tip EEx nA (aparaturã fãrã scânteiere)
conform standardului EN 50021 (1999):
Conectarea, întreruperea sau comutarea
circuitelor în timpul alimentãrii cu energie sunt
permise numai în timpul instalãrii, lucrãrilor de
întreþinere sau de reparare.
Urmãtoarele se aplicã pentru echipamentele
conectate la circuite cu energie limitatã cu
protecþie tip EEx nL (aparaturã cu energie
limitatã) conform standardului EN 50021
(1999): Acest tip de echipamente pot fi
comutate în condiþii normale de operare.

Pentru interconectarea echipamentelor din
circuitele cu energie limitatã cu protecþie tip
EEx nL IIC, se aplicã valorile maxime permise
specificate în declaraþia de conformitate sau în
suplimentul declaraþiei de conformitate.
Atenþie!
Atribuirea terminalelor specificatã în certificat
trebuie sã fie respectatã. Nerespectarea
atribuirii terminalelor electrice poate duce la
ineficienþa protecþiei la explozie!
Nu umblaþi la ºuruburile vopsite din sau de pe
carcasã.

Notã asupra selecþiei de cabluri ºi fire:
Pentru instalarea circuitelor cu siguranþã,
respectaþi indicaþiile din secþiunea 12 din
standardul EN 60079-14: 2003 (VDE 0165
Partea 1). Pentru a lucra cu cabluri sau linii
multiconductor cu mai mult de un circuit cu
siguranþã, se aplicã secþiunea 12.2.2.7
a acestui standard.
O garniturã de etanºare a cablului suplimentarã
poate fi instalatã când conectaþi dispozitivul
prin douã cabluri separate. Intrãrile cablurilor
care au rãmas nefolosite trebuie sã fie etanºate
cu dopuri de mascare. Dispozitivele folosite la
temperaturi ambiante de -20 °C trebuie sã aibã
intrãri ale cablurilor din metal.

Intrãrile de cablu

Intrarea de cablu cu etanºare de M20 x 1.5,
domeniu de fixare de 6 pânã la 12 mm.
Existã un al doilea orificiu filetat M20 x 1.5 în
carcasã care poate fi folosit pentru conexiunea
suplimentarã dacã este necesar.
Terminalele cu ºurub sunt destinate pentru
firele cu secþiune de 0,2 pânã la 2,5 mm2.
Înºurubaþi la cel puþin 0,5 Nm.
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Firele pentru variabila de referinþã trebuie sã fie
conectate la terminalele 11 ºi 12 aflate în
carcasã. Folosiþi numai o sursã de curent!
Dacã variabila de referinþã depãºeºte 22 mA,
OVERLOAD apare pe afiºajul LC pentru a
avertiza utilizatorul.

Atenþie! Conexiunea defectuoasã a sursei de
tensiune la numai circa 7 V (sau circa 2 V când
este conectat la polul greºit) poate deteriora
poziþionerul.

În general, nu este necesar sã conectaþi
poziþionerul la un conductor de legãturã.
În cazul în care acest lucru devine necesar,
acest conductor poate fi conectat în interiorul
dispozitivului.
În funcþie de versiune, poziþionerul este echipat
cu contacte de limitã inductive ºi/sau
electrovalvã.
Traductorul de poziþie este operat printr-un
circuit bifilar. Tensiunea normalã de alimentare
este de 24 V CC. Luând în considerare
rezistenþa conductoarelor de alimentare,
tensiunea la terminalele traductorului de poziþie
poate varia de la 12 V la 30 V CC.

Consultaþi Fig. 16 sau eticheta de pe regleta de
terminale pentru atribuirea terminalelor.
Notã! Variabila de referinþã minimã permisã nu
trebuie sã scadã sub 3,8 mA pentru operarea
poziþionerului.

Accesorii:
Etanºarea din plastic a cablului M20 x 1.5:
Negru Nr. comandã 8808-1011
Albastru Nr. comandã 8808-1012
Alamã placatã
cu nichel Nr. comandã 1890-4875
Adaptor M20 x 1.5 pânã la ¼ NPT
Aluminiu, acoperit în câmp electrostatic

Nr. comandã 0310-2149
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Fig. 16 · Conexiuni electrice
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3.2.1 Relee de conversie

Pentru operarea contactelor de limitã, releele
de conversie trebuie sã fie conectate la circuitul
de ieºire. Pentru a asigura fiabilitatea de
operare a poziþionerului, releele trebuie sã
respecte valorile limitã ale circuitelor de ieºire
conform EN 60947-5-6.
Dacã poziþionerul va fi instalat în zone cu risc,
trebuie sã respectaþi reglementãrile relevante.

3.2.2 Stabilirea comunicaþiei

Comunicaþia dintre PC ºi poziþioner (prin
modem FSK sau aparate de transmisie mobile,
dacã este necesar, folosind un dispozitiv de
izolare) este bazatã pe protocolul HART.

Modem FSK tip Viator
RS 232 Eexia Nr. comandã 8812-0129
RS 232 nu ex Nr. comandã 8812-0130
PCMCIA nu ex Nr. comandã 8812-0131
USB nu ex Nr. comandã 8812-0132

Dacã tensiunea de alimentare a controlerului
sau staþiei de control devine prea joasã datoritã
faptului cã a fost redusã de sarcina din circuit,
un dispozitiv de izolare trebuie sã fie instalat
între controler ºi poziþioner (interfaþa ca pentru
poziþionerul conectat în zonele cu risc,
consultaþi Fig. 17).
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Fig. 17 · Conectarea cu un modem FSK
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Dacã poziþionerul este folosit în zonele cu risc,
se va folosi un dispozitiv de izolare cu protecþie
la explozie.

Prin protocolul HART, toate camerele de
control ºi dispozitivele de teren conectate în
buclã sunt accesibile individual prin adresa lor
prin magistrala punct la punct sau standard
(multipunct).

Punct la punct:

Adresa magistralei/adresa invitaþiei de emitere
trebuie sã fie setatã la zero (0).

Magistrala standard (multipunct):

În modul magistralei standard (multipunct),
poziþionerul urmeazã semnalul de curent
analogic (variabila de referinþã) ca pentru
comunicare punct-la-punct. Acest mod de
operare este, de exemplu, adecvat pentru
operaþiunile cu domeniu divizat al poziþionerului
(conectare în serie). Adresa magistralei/adresa
invitaþiei de emitere trebuie sã se încadreze în
domeniul 1 pânã la 15.

Notã:

Erorile de comunicare pot apãrea când ieºirea
de la controlerul de proces/staþia de control nu
sunt compatibile HART.

Pentru adaptare, caseta Z (nr. comandã
1170-2374) poate fi instalatã între ieºire ºi
interfaþa de comunicare.

La caseta Z se elibereazã o tensiune de
330 mV (16,5 W la 20 mA).

Alternativ, un rezistor de 250 W poate fi
conectat în serie ºi un condensator electric
22 mF poate fi conectat în paralel la ieºirea
analogicã. Atenþie, în acest caz sarcina la
ieºirea controlerului va creºte.
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Fig. 18 · Adaptarea semnalului la ieire
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4 Operare

Notã!
Un sumar pentru operare ºi pornire poate fi
gãsit în secþiunea 8 la pagina 67. O broºurã
conþinând acelaºi sumar este de asemenea
anexatã poziþionerului.

4.1 Comenzile operatorului
ºi afiºare

Butonul de comandã rotativ

Poziþionerul este operat în principal cu butonul
de comandã rotativ.

Întoarceþi butonul pentru a selecta ºi seta
codurile, parametrii ºi valorile. Apãsaþi-l pentru
a le confirma.

Comutatorul culisant AIR TO OPEN sau AIR
TO CLOSE

4 AIR TO OPEN se aplicã atunci când
presiunea de semnal în creºtere deschide
robinetul

4 AIR TO CLOSE e aplicã atunci când
presiunea de semnal în creºtere închide
robinetul

Presiunea de semnal este presiunea aerului la
ieºirea poziþionerului care este transferatã
servomotorului.

Pentru poziþionere cu dispozitiv pneumatic de
inversare ataºat pentru servomotoare rotative
cu dublã acþiune (secþiunea 2.5): poziþia
comutatorului AIR TO OPEN.

Pentru verificare:
Dupã încheierea cu succes a iniþializãrii,
afiºajul poziþionerului ar trebui sã arate 0%
când robinetul este închis ºi 100% când
robinetul este deschis.
În caz contrar, schimbaþi poziþia comutatorului
culisant ºi reiniþializaþi poziþionerul.

Poziþia comutatorului este cerutã înainte de
iniþializare. Dupã încheierea iniþializãrii,
schimbarea poziþiei comutatorului nu are niciun
efect asupra operãrii poziþionerului.

Restricþia de volum Q

Restricþia de volum este folositã pentru
adaptarea debitului de aer la mãrimea
servomotorului. Douã setãri fixe sunt posibile în
funcþie de felul în care aerul este direcþionat
spre servomotor (secþiunea 5.2 la pagina 48).

Afiºaje

Un auto test este efectuat automat (tEStinG
apare pe afiºaj) când poziþionerul porneºte
pentru prima oarã dupã ce alimentarea cu
electricitate auxiliarã a fost conectatã.

Simbolurile care apar pe afiºajul LCD sunt
atribuite parametrilor, codurilor ºi funcþiilor.
Graficul cu bare din modurile de operare
Manual ºi Automat indicã deviaþia
sistemului care depinde de simbolul (+/-) ºi de
valoare. Un element al graficului cu bare pe
deviaþia de 1% a sistemului.

Dacã dispozitivul nu a fost încã iniþializat
(consultaþi secþiunea 4.3.1), poziþia levierului în
grade în relaþie cu axa longitudinalã este
indicatã în locul deviaþiei sistemului. Un
element al graficului cu bare corespunde unei
rotaþii de aproximativ 5°.

Dacã al cincilea element se aprinde intermitent
(valoarea afiºatã), poziþia levierului în grade în
relaþie cu axa longitudinalã este indicatã în
locul deviaþiei sistemului. Un element al
graficului cu bare corespunde unei rotaþii de
aproximativ 5°.

Dacã al cincilea element se aprinde intermitent
(valoarea afiºatã > 30°), unghiul de rotaþie
permis a fost depãºit. Levierul ºi poziþia pinului
trebuie sã fie verificate.
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Configurare
activatã

Întreþinerea necesarã/
Întreþinerea cerutã

Poziþia de siguranþã
activã

Graficul cu bare
pentru deviaþia
sistemului sau
poziþia levierului

Unitãþi

Contact de limitã
Alarmã 2

Denumire
Poziþie
Parametri

Contact de limitã
Alarmã 1

Tasta de iniþializare Comutator rotativ sau capac Lamela metalicã a contactului de proximitate

AUO Modul automat
CL În sens orar
CCL În sens anti-orar
Err Eroare
ESC Anulare
HI ix este peste 21,6 mA
LO ix este sub 2,4 mA
LOW w prea redus
MAN Modul manual

MAX Domeniul maxim
NO Nu este disponibil
NOM Cursa nominalã
ON PORNIT
OVERLOAD w > 22 mA
OFF OPRIT
RES Resetare
RUN Pornire
SAFE Poziþia de sigurantã

SUb Calibrare de rezervã
tEStinG Funcþia de testare activã
TunE Iniþializare în progres
YES Disponibil
ZP Calibrare zero
ää Creºtere/creºtere
äæ Creºtere/descreºtere

Luminã intermitentã
Operaþiune controlatã
Luminã intermitentã
Nu a fost iniþializat

Afiºajele ºi semnificaþia lor

Defecþiune/eroare Operare manualã Operarea comenzilor   Cod

Interfaþa SSP

Comutator pentru
poziþia de siguranþã
a servomotorului

Restricþie de volum

Buton de comandã
rotativ

Fig. 19 · Afiºajul ºi comenzile



4.2 Activarea ºi selectarea
parametrilor

Codurile marcate cu asterisc (*) din
secþiunea 12 de la pagina 72 ºi în continuare
trebuie sã fie activate cu Codul 3 înainte ca
parametrii asociaþi sã poatã fi configuraþi dupã
descrierea de mai jos.

Codul 3
Configurare
neactivatã

Configurare
activatã

4 De la afiºajul curent, întoarceþi butonul de
comandã rotativ pânã când Codul 3 ºi OFF
apar pe afiºaj.
Confirmaþi Codul 3 prin apãsarea
butonului, numãrul codului clipeºte.

4 Întoarceþi butonul pânã când apare ON.
Confirmaþi setarea apãsând pe buton.

Configurarea este activatã ºi este indicatã prin
simbolul care apare pe afiºaj.

Acum puteþi regla codurile, parametrii ºi valorile
pentru robinetul de reglare în orice ordine
doritã prin întoarcerea butonului. Confirmaþi
setãrile apãsând pe buton.

Notã!
Pentru a anula o valoare pe care tocmai aþi
introdus-o sub un cod, întoarceþi butonul
pânã când ESC apare pe afiºaj ºi apãsaþi
pentru a confirma.

Anularea setãrii

Notã! Dacã nicio setare nu este introdusã în
120 de secunde, funcþia de configurare activatã
devine invalidã ºi afiºajul se reseteazã la
Codul 0.

Lista de coduri de la pagina 72 ºi în continuare
din secþiunea 12 aratã toþi parametrii care pot
fi reglaþi, inclusiv descrierea lor ºi setãrile lor
implicite.

Notã!
Dupã conectarea poziþionerului la robinet
precum ºi setarea poziþiei de auto-protecþie
ºi restricþia de volum, este suficient pentru
operarea standard sã apãsaþi tasta de
iniþializare pentru a asigura o operare optimã
a poziþionerului (secþiunea 5.6 la pagina 50).
În acest scop, poziþionerul trebuie sã opereze
cu valorile sale implicite. Dacã este necesar,
trebuie sã efectuaþi o resetare (secþiunea 5.9
la pagina 60).
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4.3 Modurile de operare

4.3.1 Modurile de operare automat
ºi manual

Înainte de iniþializare:

Dacã poziþionerul nu a fost iniþializat încã,
operarea automatã AUtO nu poate fi selectatã.
Robinetul poate fi poziþionat numai manual cu
poziþionerul.

Pentru a continua, întoarceþi butonul spre
dreapta pânã când apare Codul 1, apoi
confirmaþi Codul 1 prin apãsarea butonului.

Dacã numãrul codului ºi simbolul mâinii
clipesc, robinetul poate fi poziþionat manual prin
rotirea butonului.

Dupã iniþializare:

Dupã iniþializarea cu succes în modul MAX,
NOM sau MAN (secþiunea 5.6.1), poziþionerul
este în modul de operare cu comandã
automatã .

Implicit

Comutarea în modul de operare manual
La Codul 0, apãsaþi butonul, AUtO apare pe
afiºaj, Codul 0 clipeºte.

Întoarceþi butonul pânã când apare MAN.

Apãsaþi butonul pentru a comuta pe modul
de operare manual .

Trecerea este linã întrucât modul de operare
manual porneºte de la ultimul punct de setare
folosit în timpul modului de operare automatã.
Poziþia actualã este afiºatã în %.

Reglarea punctului de setare manual

Întoarceþi butonul pânã când apare Codul 1.

Apãsaþi butonul pentru a confirma, Codul 1
clipeºte.
Când Codul 1 clipeºte, puteþi muta robinetul în
poziþia doritã prin întoarcerea butonului. Pentru
a continua, întoarceþi butonul pânã când
poziþionerul a acumulat destulã presiune ºi
robinetul de reglare începe sã reacþioneze.
Poziþionerul revine automat în modul manual
Codul 0 dacã butonul nu este activat în douã
minute.
Comutarea de la modul de operare manual
la cel automat funcþioneazã în acelaºi mod.
Mai întâi, trebuie sã resetaþi poziþionerul la
Codul 0 ºi sã-l setaþi la modul automat AUtO ºi
confirmaþi.
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4.3.2 SAFE – Poziþia de siguranþã

Dacã doriþi sã mutaþi robinetul în poziþia de
siguranþã, continuaþi în felul urmãtor:

Selectaþi Codul 0, apãsaþi butonul, AUtO
sau MAN apare pe ecran, Codul 0 clipeºte.

Întoarceþi butonul pânã când apare SAFE.

Apãsaþi butonul pentru a confirma aceastã
setare.

A fost selectat modul de operare SAFE, apare
simbolul S pentru poziþia de siguranþã.

Atenþie!
Robinetul se mutã în poziþia de siguranþã.

Odatã ce poziþionerul a fost iniþializat, poziþia
actualã a robinetului este indicatã pe afiºajul
digital în %.

Dacã doriþi ca robinetul sã revinã din poziþia de
siguranþã la modul de operare AUtO sau MAN,

butonul trebuie sã fie apãsat în timp ce
Codul 0 este activ.

Când numãrul codului clipeºte, întoarceþi
butonul pentru a comuta în modul de

operare dorit.
Apãsaþi butonul pentru a confirma.

5 Pornire ºi setãri

Notã!
Un sumar pentru operare ºi pornire poate fi
gãsit în secþiunea 8 la pagina 67. O broºurã
conþinând acelaºi sumar este de asemenea
anexatã poziþionerului.

4 Conectaþi alimentarea pneumaticã cu aer
(Alimentare 9), asigurându-vã cã presiunea
este corectã dupã cum este descris în
secþiunea 3.1.

4 Aplicaþi o variabilã de referinþã electricã de
4 pânã la 20 mA (terminalele 11 ºi 12).

4 Tensiunea de alimentare Tensiunea de
alimentare 19 V CC pentru versiunea cu
electrovalvã conectate la terminalele 81 (+)
ºi 82 (-).

Atenþie!
Presiunea de semnal furnizatã poate
determina miºcarea tijei de acþionare.
Risc de rãnire!

Notã!
Poziþionerul efectueazã un test în faza de
pornire în timp ce urmãreºte sarcina de
automatizare în acelaºi timp. În timpul fazei de
pornire, operarea pe loc nu este restricþionatã,
dar accesul la înregistrare este restricþionat.
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5.1 Determinarea poziþiei
de sigurantã

Pentru a adapta poziþionerul la direcþia de
operare a servomotorului, setaþi comutatorul
culisant pe AIR TO OPEN sau AIR TO CLOSE.

AIR TO OPEN = Presiunea de semnal
deschide robinetul, pentru poziþia de
auto-protecþie: robinet normal închis/robinet
închisã
AIR TO CLOSE = Presiunea de semnal închide
robinetl, pentru poziþia de auto-protecþie:
Robinet normal deschis/robinet deschisã.

Poziþia comutatorului este cerutã înainte
de iniþializare. Dupã încheierea iniþializãrii,
schimbarea poziþiei comutatorului nu are
niciun efect asupra operãrii poziþionerului.

5.2 Setarea restricþiei de volum Q

Restricþia de volum Q este folositã pentru
adaptarea debitului de aer la mãrimea
servomotorului:

4 Servomotoarele cu un timp de tranzit
de < 1 s, de ex. servomotoarele liniare
cu o suprafaþã utilã mai micã de 240 cm2,
necesitã un debit de aer restricþionat (MIN).

4 Servomotoarele cu timp de tranzit de ³ 1 s
nu necesitã restricþionarea debitului de aer
(MAX).

Poziþia restricþiei de volum Q depinde ºi de felul
în care presiunea de semnal este direcþionatã
cãtre servomotor la servomotoarele
SAMSON:

4 Poziþia „SIDE“ se aplicã pentru
servomotoarele cu conexiunea presiunii de
încãrcare pe lateral, de ex. Tipul 3271-5.

4 Poziþia „BACK“ se aplicã pentru
servomotoarele cu conexiunea presiunii de
încãrcare în spate, de ex. Tipul 3277-5.

Poziþia de restricþionare „SIDE“ se aplicã
întotdeauna servomotoarelor de la alþi
producãtori.

Vedere generalã · Poziþia restricþiei de volum Q*

Presiunea
de semnal

Timpul de
tranzit

< 1 s ³ 1 s

Conexiune lateralã MIN SIDE MAX SIDE

Conexiune în spate MIN BACK MAX BACK

* Poziþiile intermediare nu sunt permise.

Notã! Poziþionerul trebuie sã fie iniþializat din
nou dupã ce poziþia restricþiei a fost schimbatã.

5.3 Adaptarea afiºajului

Reprezentarea datelor pe afiºajul poziþionerului
poate fi rotitã cu 180°.
Dacã datele afiºate apar inversate, procedaþi în
felul urmãtor:

Citiþi direcþia pentru ataºarea
pe dreapta a conexiunilor
pneumatice

Citiþi direcþia pentru ataºarea
pe stânga a conexiunilor
pneumatice
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Fig. 20 · Restricþia de volum Q
Setarea MAX SPATE/MIN LATERAL



4 Întoarceþi butonul pânã când Codul 2
apare, ºi apãsaþi butonul pentru a
confirma Codul 2, Codul 2 clipeºte.

4 Întoarceþi butonul pânã când afiºajul
este reglat în direcþia doritã, apoi confirmaþi
citirea direcþiei apãsând butonul.

5.4 Limitarea presiunii
de semnal

Dacã forþa maximã a servomotorului poate
cauza deteriorarea robinetului, presiunea de
semnal trebuie sã fie limitatã. Selectaþi Codul 3
pentru a activa configurarea ºi apoi accesaþi
Codul 16 pentru a seta limita presiunii la 1,4,
2,4 sau 3,7 bari.

Limita necesarã a presiunii de semnal este
recunoscutã doar automat la iniþializare când
poziþia de siguranþã AIR TO OPEN este setatã.

5.5 Verificarea domeniului de
operare al poziþionerului

Pentru a verifica conectarea mecanicã ºi
funcþionarea corectã, robinetul trebuie sã
fie mutatã prin domeniul de operare al
poziþionerului din modul de operare manual
cu variabila de referinþã manualã.

Codul 0
Selectaþi
operarea manualã
Implicit MAN

Codul 1
Poziþionaþi robinetul folosind
butonul de comandã rotativ
unghiul actual de rotaþie este
indicat

1. Întoarceþi butonul pânã când apare
Codul 0,
apoi confirmaþi Codul 0 apãsând
butonul.

2. Întoarceþi butonul pânã când apare
MAN pe afiºaj, adicã modul de operare
manual, confirmaþi modul de operare
selectat apãsând pe buton.

3. Întoarceþi butonul pânã când apare
Codul 1,
apoi confirmaþi Codul 1 apãsând
butonul.
Simbolul mânã ºi Codul 1 clipesc.

4. Poziþionaþi robinetul de reglare întorcând
butonul de mai multe ori pânã când

presiunea se acumuleazã, ºi robinetul
de reglare se mutã în poziþiile finale astfel
încât cursa/unghiul de rotaþie sã poatã fi
verificate.
Domeniul permis a fost depãºit când
unghiul afiºat este mai mare de 30°, ºi
elementul exterior din dreapta sau din
stânga graficului cu bare clipeºte.În acest
caz, este absolut necesar sã verificaþi
levierul ºi poziþia pinului dupã cum este
descris în secþiunea 2.

Notã!
Dacã poziþia selectatã a pinului este mai micã
decât se doreºte pentru domeniul cursei
respective, cu comutatoarele poziþionerului în
modul SAFE, robinetul se mutã în poziþia de
siguranþã (consultaþi secþiunea 4.3.2 la
pagina 47).

5. Iniþializaþi poziþionerul dupã cum este
descris în secþiunea 5.6.
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5.6 Iniþializare

În timpul iniþializãrii, poziþionerul se adapteazã
singur optim la condiþiile de fricþiune ºi la
cererea de presiune de semnal a robinetului de
reglare.
Tipul ºi durata auto-adaptãrii depinde de modul
de iniþializare setat (consultaþi secþiunea 5.6.1).
MAX este setarea implicitã pentru iniþializarea
bazatã pe domeniul maxim nominal.

În cazul în care configurarea este activatã prin
Codul 3, Codul 6 poate fi folosit pentru a
schimba celelalte moduri de iniþializare.

Dacã poziþionerul a fost deja iniþializat o datã,
acesta va trece automat în ultimul mod de
operare utilizat dupã ce s-a aplicat variabila
electricã de referinþã, Codul 0 apare pe afiºaj.
La prima iniþializare a poziþionerului, simbolul
mânã apare pe afiºaj.

Notã!
Dupã ce poziþionerul a fost montat pe un alt
servomotor sau dacã locul de montare a fost
schimbat ºi el înainte de re-iniþializarea
poziþionerului, poziþionerul trebuie sã fie resetat
la setarea de bazã (valorile implicite).
Consultaþi secþiunea 5.9 de la pagina 60.

4 Lansaþi procesul de iniþializare prin
apãsarea tastei INIT cu ajutorul unei
unelte adecvate.

Timpul necesar pentru procesul de iniþializare
depinde de timpul de tranzit al servomotorului
ºi poate dura câteva minute.
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Pornire simplificatã!
Pentru majoritatea aplicaþiilor, poziþionerul cu setãrile implicite este gata de operare,
cu condiþia ca acesta sã fi fost conectat corect.
Dupã setarea poziþiei de auto-protecþie ºi a restricþiei de volum, poziþionerul poate fi iniþializat
doar prin apãsarea tastei INIT.

Atenþie!
Înainte de demararea procedurii de iniþializare, verificaþi presiunea de alimentare maximã
permisã a robinetului de reglare pentru a preveni deteriorarea robinetului. În timpul iniþializãrii,
poziþionerul transmite presiunea de alimentare maximã permisã. Dacã este necesar,
restricþionaþi presiunea de semnal folosind o supapã de limitare a presiunii înainte de robinetul
de reglare.
Iniþializarea este derulatã în modul implicit MAX (secþiunea 5.6.1). În timpul acestui proces,
poziþionerul se adapteazã singur optim la cursa maximã/unghiul domeniului de rotaþie.
Singurl parametru care trebuie verificat este funcþia de siguranþã, adicã dacã setarea implicitã
(Cod 7 la ää = creºtere/creºtere) se potriveºte cu aplicaþia sau dacã trebuie sã fie schimbatã.
Modurile de iniþializare descrise în continuare sunt folosite la adaptarea individualã ºi
optimizarea poziþionerului la poziþia de conectare la robinet.



Servomotoarele cu funcþiile de diagnosticare
EXPERT+ încep sã traseze graficele de referinþã
dupã încheierea procesului de iniþializare.
Consultaþi nota de la sfârºitul acestei secþiuni.

Atenþie!
În timpul iniþializãrii, robinetul de
reglare efectueazã o cursã întreagã/un
unghi de rotaþie întreg. Prin urmare, nu
lansaþi iniþializarea când un proces este
încã în funcþiune, ci doar la pornire,
când toate robinetele de închidere sunt
închise.
Notã!
Procedura de iniþializare poate fi
întreruptã în timpul funcþionãrii prin
apãsarea . StOP apare timp de trei
secunde ºi poziþionerul se mutã în
poziþia de siguranþã.

Alternarea afiºajelor

Iniþializarea în curs

Afiºajul cu grafic cu bare
indicã progresul iniþializãrii

Iniþializarea reuºitã,
poziþionerul se aflã în
modul automat de operare

Dupã o iniþializare reuºitã, poziþionerul va
funcþiona în operaþia de comandã indicatã de
cãtre simbolul de comandã.

Poziþia de comandã în % predeterminatã de
cãtre variabila de referinþã apare pe afiºaj.

O defecþiune duce la întreruperea procesului.
Eroarea de iniþializare apare pe afiºaj în funcþie
de felul în care a fost clasificatã de starea
prescurtatã. Consultaþi secþiunea 5.7 la pagina
58.

În cazul în care comutatorul culisant este setat
pe AIR TO CLOSE, poziþionerul este comutat
automat în direcþia de acþionare de
creºtere/descreºtere (äæ)
la încheierea reuºitã a iniþializãrii. Rezultã
urmãtoarea distribuire între variabila de
referinþã ºi poziþia robinetului:

Poziþia de
siguranþã

Funcþia de
sigurantã

Robinet
închis pe deschis ºi

Robinet normal
închis FA

AIR TO OPEN
ää 4 mA 20 mA

Robinet normal
deschis FE

AIR TO CLOSE
äæ 20 mA 4 mA

Funcþia de strângere este activatã.
Setaþi Codul 15 (poziþia finalã w (poziþia finalã
w> (poziþia finalã w>) la 99% pentru robinetele
cu trei cãi. Setãrile suplimentare relevante
pentru robinet pot fi introduse ulterior.

Notã!
Poziþionerul cu diagnosticare EXPERT+

integratã începe automat sã traseze graficele
de referinþã (semnalul de acþionare y d1 ºi
histerezis d2) dupã ce iniþializarea a fost
încheiatã. TEST d1 ºi d2 apar pe afiºaj într-o
secvenþã alternativã.
Desenarea incorectã a graficelor de referinþã
este indicatã pe afiºaj prin Codul 81 (consultaþi
lista codurilor de eroare).

Dupã încheierea reuºitã a iniþializãrii,
poziþionerul încã funcþioneazã corect deºi
desenarea graficului de referinþã nu a fost
încheiatã cu succes.
Graficele de referinþã sunt necesare pentru
funcþiile de diagnosticare EXPERT+ extinsã.
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5.6.1 Modurile de iniþializare

Dupã activarea configurãrii cu Codul 3 ºi
accesând Codul 6, puteþi alege unul dintre
modurile de iniþializare MAX, NOM, MAN sau
SUb pentru a demara iniþializarea.
ZP, calibrarea zero este descrisã în
secþiunea 5.8 de la pagina 59.

MAX – Iniþializarea bazatã pe domeniul
maxim

Modul de iniþializare pentru o pornire
simplificatã pentru robinetele cu douã opritoare
mecanice ale cursei definite clar, de ex.
robinetele cu trei cãi.

Poziþionerul determinã cursa/unghiul de rotaþie
al piesei de închidere din poziþia ÎNCHIS în
partea opusã ºi adoptã aceastã cursã/unghi de
rotaþie ca domeniu de operare de la 0–100%.

Activaþi configurarea:

Implicit OFF

Întoarceþi ® Codul 3, apãsaþi ,

întoarceþi ® ON, apãsaþi .

Dupã activare:

Implicit MAX

Întoarceþi ® Codul 6, apãsaþi ,

Întoarceþi ® MAX, apãsaþi .

4 Apãsaþi tasta INIT pentru a lansa
iniþializarea!

Procedura de iniþializare poate dura
câteva minute, în funcþie de mãrimea
servomotorului, întrucât robinetul
efectueazã o cursã întreagã/un unghi
de rotaþie întreg.

Poziþionerele cu funcþiile de diagnosticare
EXPERT+ încep automat sã deseneze
graficele de referinþã dupã încheierea
procesului de iniþializare. Consultaþi nota
de la pagina 52.

Notã!
Pentru iniþializarea MAX, poziþionerul nu poate
sã indice cursa/unghiul de rotaþie în mm/°,
Codul 5 rãmâne dezactivat.

În plus, valoarea inferioarã (Codul 8) ºi
superioarã (Codul 9) a domeniului x poate fi
afiºatã ºi modificatã în %.
În timpul iniþializãrii MAX, o deviaþie sporitã
a sistemului (poziþie finalã nedefinitã a
servomotorului) din domeniul superior de
control se poate produce la anumite robinete
de reglare datoritã construcþiei servomotorului
pneumatic.
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Dacã doriþi citirea în mm/°, continuaþi dupã cum
urmeazã dupã ce configurarea a fost activatã:

Întoarceþi ® Codul 4, apãsaþi ,

întoarceþi ® Selectaþi poziþia pinului
înregistratã în timpul instalãrii, apãsaþi .

Dacã treceþi acum pe Codul 5, domeniul
nominal apare în mm/°.
Valorile inferioare ºi superioare ale domeniului
x pentru Codul 8 ºi 9 sunt afiºate în mm/° ºi pot
fi adaptate corespunzãtor.

NOM – Iniþializarea bazatã pe domeniul
nominal

Modul de iniþializare pentru robinetele de
trecere, ºi în special pentru robinetele cu
domenii maxime care sunt cu mult mai mari
decât domeniul nominal necesar.
Pentru acest mod de iniþializare, urmãtorii
parametrii trebuie sã fie înregistraþi: poziþia
pinului (Codul 4), cursa nominalã/unghiul
(Codul 5) ºi, dacã este necesar, direcþia de
acþionare (Codul 7).

Senzorul calibrat permite presetarea foarte
precisã a cursei utile a robinetului. În timpul
procedurii de iniþializare, poziþionerul verificã
dacã robinetul de reglare se poate miºcã în
domeniul nominal indicat (cursã sau unghi)
fãrã coliziuni.
În cazul unui rezultat pozitiv, domeniul nominal
indicat este adoptat cu limita valorilor inferioare
ºi superioare ale domeniului x ca domeniu de
operare.

Notã!
Cursa maximã posibilã trebuie sã fie
întotdeauna mai mare decât cursa nominalã
introdusã. În caz contrar, iniþializarea este
întreruptã (indicarea erorii Codul 52) deoarece
cursa nominalã nu a fost efectuatã.

Activaþi configurarea:

Implicit OFF

Întoarceþi ® Codul 3, apãsaþi ,

întoarceþi ® ON, apãsaþi .

Dupã activare:

Implicit OFF

Întoarceþi ® Codul 4, apãsaþi ,

întoarceþi ® Selectaþi poziþia pinului
înregistratã în timpul instalãrii, apãsaþi .

Implicit 15

Întoarceþi ® Codul 5, apãsaþi ,

întoarceþi ® Introduceþi cursa nominalã
a robinetului, apãsaþi .

Implicit MAX

Întoarceþi ® Codul 6, apãsaþi ,

întoarceþi ® NOM, apãsaþi .

54 EB 8384-3 RO

Pornire ºi setãri



4 Apãsaþi tasta INIT pentru a lansa
iniþializarea!

Procedura de iniþializare poate dura
câteva minute, în funcþie de mãrimea
servomotorului, întrucât robinetul
efectueazã o cursã întreagã/un unghi
de rotaþie întreg.

Poziþionerele cu funcþiile de diagnosticare
EXPERT+ încep automat sã deseneze
graficele de referinþã dupã încheierea
procesului de iniþializare. Consultaþi nota
de la pagina 52.

MAN – Iniþializare bazatã pe un domeniu
selectat manual

(Cu valoarea superioarã implicitã a domeniului
x de reglare manualã).
Modul de iniþializare ca ºi NOM, totuºi, pentru
pornirea robinetelor cu domeniu nominal
necunoscut.
În acest mod, poziþionerul aºteaptã mutarea
manualã a robinetului de reglare în poziþia
DESCHIS doritã, înainte de a activa procedura
de iniþializare.
Valoarea superioarã a domeniului cursei/
unghiului de rotaþie este reglatã folosind un
buton de comandã rotativ. Poziþionerul
utilizeazã aceastã poziþie DESCHIS ºi apoi
poziþia ÎNCHIS pentru a calcula cursa/unghiul
diferenþial ºi le acceptã ca domeniu de operare
cu limite fixate ca fiind valoarea inferioarã sau
superioarã a domeniului x.

Activaþi configurarea:

Implicit OFF

Întoarceþi ® Codul 3, apãsaþi ,

întoarceþi ® ON, apãsaþi .

Dupã activare:

Întoarceþi ® Codul 4, apãsaþi ,

întoarceþi ® Selectaþi poziþia pinului
înregistratã în timpul instalãrii, apãsaþi .

Întoarceþi ® Codul 6, apãsaþi ,

Întoarceþi ® MAN, apãsaþi .

Implicit MAX

Întoarceþi ® Codul 0, apãsaþi ,

întoarceþi ® MAN, apãsaþi .

Implicit MAN

Întoarceþi ® Codul 1, apãsaþi ,
Codul 1 clipeºte.
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Întoarceþi pânã când robinetul ajunge în
poziþia DESCHIS, apãsaþi .

4 Apãsaþi tasta INIT pentru a lansa
iniþializarea!

Procedura de iniþializare poate dura
câteva minute, în funcþie de mãrimea
servomotorului, întrucât robinetul
efectueazã o cursã întreagã/un unghi
de rotaþie întreg.

Poziþionerele cu funcþiile de diagnosticare
EXPERT+ încep automat sã deseneze
graficele de referinþã dupã încheierea
procesului de iniþializare. Consultaþi nota
de la pagina 52.

SUb

(configurare de rezervã, fãrã iniþializare)

Acest mod de iniþializae este un mod de
urgenþã. Parametrii poziþionerului sunt estimaþi
ºi nu determinaþi printr-o procedurã de
iniþializare, deci nu se preconizeazã o înaltã
precizie staþionarã.
Întotdeauna selectaþi un mod de iniþializare
diferit dacã instalaþia permite acest lucru.

Modul de iniþializare SUb este folosit pentru
a înlocui poziþionerul în timpul derulãrii
procesului. În acest scop, robinetul de reglare
este de regulã fixat mecanic într-o anumitã
poziþie, sau pneumatic printr-un semnal de
presiune care este direcþionat spre servomotor
extern. Poziþia de blocare asigurã operarea
instalaþiei cu aceastã poziþie a robinetului.

Poziþionerul de rezervã nu trebuie sã fie
iniþializat. Dacã este necesar, resetaþi
poziþionerul de rezervã folosind Codul 36.

Dupã ce poziþionerul vechi a fost înlocuit cu
unul nou, urmãtorii parametrii trebuie sã fie
înregistraþi: poziþia pinului (Codul 4), domeniul
nominal (Codul 5), direcþia de acþionare
(Codul 7) ºi direcþia de închidere (Codul 34).
Limita implicitã a cursei de 100% (Codul 11)
trebuie sã fie dezactivatã cu OFF.
În plus, poziþia de blocare (Codul 35) trebuie sã
fie reglatã cu ajutorul butonului astfel încât
sã se potriveascã poziþiei robinetului blocate
anterior.

Parametrii KP (Codul 17), TV (Codul 18) ºi
limita presiunii (Code 16) trebuie sã rãmânã
setaþi la valorile implicite. Dacã datele de
configurare ale noului poziþioner sunt
cunoscute, se recomandã sã acceptaþi valorile
KP ºi TV.

Dupã setarea comutatorului AIR TO OPEN/
CLOSE pentru poziþia de siguranþã, setarea
restricþiei de volum ºi apãsarea tastei INIT,
poziþionerul calculeazã datele de configurare
pornind de la poziþia de blocare ºi direcþia de
închidere precum ºi celelalte date înregistrate.
Poziþionerul trece la operare manualã, în
consecinþã poziþia de blocare trebuie sã fie
anulatã dupã cum este descris la pagina 57.
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Activaþi configurarea:

Implicit OFF

Întoarceþi ® Codul 3, apãsaþi ,

întoarceþi ® ON, apãsaþi .

Dupã activare:

Implicit OFF

Întoarceþi ® Codul 4, apãsaþi ,

apãsaþi ® Selectaþi poziþia pinului
înregistratã în timpul instalãrii, apãsaþi .

Implicit 15

Întoarceþi ® Codul 5, apãsaþi ,

întoarceþi ® Introduceþi cursa nominalã/
unghiul, apãsaþi .

Implicit MAX

Întoarceþi ® Codul 6, apãsaþi ,

întoarceþi ® SUb, apãsaþi .

Implicit ää

Întoarceþi ® Codul 7, apãsaþi ,

întoarceþi ® Reþineþi direcþia de acþionare
ää sau selectaþi äæ.

Apãsaþi .

Implicit 100.0

Întoarceþi ® Codul 11, apãsaþi ,

întoarceþi ® Dezactivaþi limita cursei,
apãsaþi .

Implicit OFF

Întoarceþi ® Codul 16,

Reþineþi valoarea implicitã a limitei de presiune,
schimbaþi valoarea dacã este necesar.

Implicit 7

Întoarceþi ® Codul 17
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Reþineþi implicit. Continuaþi dupã cum urmeazã
dacã se cunoaºte:

Apãsaþi .

Întoarceþi ® Selectaþi KP, apãsaþi .

Implicit 2

Întoarceþi ® Codul 18,

Reþineþi implicit TV, schimbaþi doar dacã se
cunoaºte.

Implicit CCL

Întoarceþi ® Codul 34, apãsaþi ,

întoarceþi ® Selectaþi direcþia de închidere.

CCL = în sens anti-orar ºi CL = în sens orar.

Direcþia de rotaþie care determinã robinetul
sã se mute în poziþia ÎNCHIS (vedere asupra
miºcãrii comutatorului rotativ în timp ce capacul
poziþionerului este deschis).
Apãsaþi .

Implicit 0.0

Întoarceþi ® Codul 35, apãsaþi ,
întoarceþi ® Introduceþi poziþia de blocare,
de ex. 5 mm (citiþi de pe scala indicatoare
a cursei robinetului blocat sau mãsuraþi cu
o riglã).
Apãsaþi .

4 Setaþi comutatorul pentru poziþia de
auto-protecþie AIR TO OPEN sau AIR
TO CLOSE dupã cum este descris în
secþiunea 5.1 de la pagina 48.

4 Setaþi restricþiile de volum dupã cum sunt
descrise în secþiunea 5.2 de la pagina 48.

4 Apãsaþi tasta INIT!

Poziþionerul trece în modul de operare
manual!

Poziþia de blocare reglatã
este indicatã

Întrucât iniþializarea nu a fost încheiatã, codul
de eroare 76 (modul non-urgenþã) ºi probabil
codul de eroare 57 pot apãrea pe afiºaj.
Aceste alarme nu influenþeazã faptul cã
poziþionerul este gata de operare.

Anularea poziþiei de blocare

Pentru ca poziþionerul sã respecte din nou
variabila sa de referinþã, poziþia de blocare
trebuie sã fie anulatã ºi poziþionerul trebuie sã
fie setat pe operare automatã AUtO dupã cum
urmeazã:

Apãsaþi ® Codul 1, apãsaþi ,

întoarceþi pentru a muta robinetul uºor peste
poziþia de blocare, apoi anulaþi blocarea
mecanicã.

Apãsaþi .

Întoarceþi ® Codul 0, apãsaþi ,

Codul 0 clipeºte.

Întoarceþi pânã când AUtO apare pe afiºaj.

Apãsaþi pentru a confirma modul de
operare.
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Poziþionerul trece în modul de operare
automat!

Poziþia actualã a robinetului este indicatã în %.

Notã!
Dacã poziþionerul aratã o tendinþã de oscilare
în modul de operare automat, parametrii KP ºi
TV pot fi uºor corectaþi. Continuaþi dupã cum
urmeazã:
Setaþi TV pânã la 4 (Codul 18).
Dacã poziþionerul încã mai oscileazã, câºtigul
KP (Codul 17) trebuie sã fie redus pânã când
poziþionerul are un comportament stabil.

Corectarea punctului zero

Dacã operaþiile procesului permit acest lucru,
punctul zero trebuie sã fie reglat conform
secþiunii 5.8 la pagina 59.

Atenþie!
Poziþionerul trece automat în punctul zero.

5.7 Defect/defecþiune

Toate stãrile ºi alarmele de defectare au
atribuitã o stare clasificatã în poziþioner.

Pentru o vedere generalã mai bunã, alarmele
clasificate sunt rezumate într-o stare
prescurtatã pentru poziþioner (consultaþi
secþiunea 6).

Starea prescurtatã apare pe afiºaj cu
urmãtoarele simboluri:

Starea prescurtatã Afiºaj

Alarma de întreþinere

Întreþinere necesarã/
Întreþinere cerutã

Verificarea funcþiei Text

Fãrã alarmã

Dacã poziþionerul nu a fost iniþializat, simbolul
de defectare apare pe afiºaj deoarece
poziþionerul nu poate sã respecte variabila
de referinþã.
În plus, un semnal este emis de la contactul
alarmei de defectare când apar anumite
defecþiuni (consultaþi lista codurilor de eroare).

Pentru a accesa codurile de eroare, întoarceþi
butonul peste Codul 50.

Err apare pe afiºaj împreunã cu codul de
eroare respectiv.
Pentru a afla ce a cauzat defecþiunea ºi cum se
remediazã problema, consultaþi codurile listate
în secþiunea 12 de la pagina 72 ºi mai departe.
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Afiºajul indicã un
cod de eroare

Dupã ce s-a produs un cod de eroare, încercaþi
mai întâi sã-l confirmaþi dupã cum urmeazã:

Activaþi configurarea:

Întoarceþi ® Codul 3, apãsaþi ,

întoarceþi ® ON, apãsaþi .

Întoarceþi pânã când apar numerele
codurilor de eroare, apoi apãsaþi pentru
a-l confirma.

În cazul în care codul reapare, citiþi instrucþiunile
de remediere din lista codurilor de eroare.

Cazurile precum cele când cursa totalã
a robinetului este depãºitã sau când
temperatura depãºeºte domeniul temperaturii
permise afecteazã starea prescurtatã ºi
declanºeazã afiºarea unei alarme de defectare
în funcþie de clasificare.

Diagnosticarea EXPERT+ opþionalã genereazã
alarme de diagnozã suplimentare care sunt
incluse în starea prescurtatã împreunã cu
clasificarea stãrilor corespunzãtoare.
Când o alarmã de diagnozã este emisã de
EXPERT+, acest lucru este afiºat prin Codul 79
(consultaþi lista codurilor de eroare).

5.8 Calibrarea zero

În cazul unor discrepanþe la poziþia de
închidere a robinetului, de ex. la dopurile cu
etanºare soft, poate fi necesarã recalibrarea
punctului zero.

Notã!
Vã recomandãm sã reiniþializaþi poziþionerul în
cazul deviaþiilor punctului zero de peste 5%.

Activaþi configurarea:

Implicit OFF

Întoarceþi ® Codul 3, apãsaþi ,

întoarceþi ® ON, apãsaþi .

Dupã activare:

Implicit MAX

Întoarceþi ® Codul 6, apãsaþi ,

întoarceþi ® ZP, apãsaþi .

4 Apãsaþi tasta INIT!

Calibrarea zero este pornitã, poziþionerul mutã
robinetul de reglare în poziþia ÎNCHIS ºi
regleazã punctul zero intern electric.

Robinetul trece pentru scurt timp
de la poziþia cursei/unghiului de rotaþie
curentã la poziþia închisã.
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5.9 Resetaþi la valorile implicite

Aceastã funcþie reseteazã toþi parametrii la
valorile implicite (consultaþi lista codurilor din
secþiunea 12).

Activaþi configurarea:

Implicit OFF

Întoarceþi ® Codul 3, apãsaþi ,

întoarceþi ® ON, apãsaþi .

Dupã activare:

Implicit OFF

Întoarceþi ® Codul 36, apãsaþi ,

întoarceþi ® RUN, apãsaþi .

Toþi parametrii sunt resetaþi ºi pot fi
reconfiguraþi.

5.10 Pornirea prin interfaþa localã
(SSP)

Poziþionerul trebuie sã fie alimentat cu cel puþin
4 mA.
Poziþionerul poate fi conectat direct la PC prin
interfaþa serialã localã ºi adaptorul interfeþei
seriale.

Folosiþi software-ul TROVIS-VIEW cu modulul
3730-3 instalat. Consultaþi secþiunea 13 pentru
mai multe detalii.

Pentru pornire ºi setãri, continuaþi dupã cum
este descris în secþiunea 5, 5.1 pânã la 5.4 ºi
apoi continuaþi dupã cum este descris în
secþiunea 13.

Notã!
În funcþie de software-ul integrat instalat pe
poziþioner, o versiune minimã a modulului
dispozitivului TROVIS-VIEW este necesarã
pentru comunicare.
Dacã aþi instalat deja aces software, puteþi
descãrca actualizãrile de la
www.samson.de (Support & Downloads –
TROVIS VIEW Updates).

5.11 Pornirea prin comunicaþie
HART®

Poziþionerul trebuie sã fie alimentat cu cel puþin
4 mA. Modemul FSK trebuie sã fie conectat în
paralel cu bucla de curent.

Un fiºier DTM (Device Type Manager) conform
Specificaþiilor 1.2 este disponibil pentru
comunicare. Acest lucru permite dispozitivului,
de exemplu, sã ruleze cu interfaþa de operare
PACTware. Toþi parametrii poziþionerului sunt
astfel accesibile prin DTM ºi interfaþa cu
operatorul.
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Pentru pornire ºi setãri, continuaþi dupã cum
este descris în secþiunea 5, 5.1 la 5.4.
Consultaþi lista de coduri din secþiunea 12
precum ºi în secþiunea 13.4 pentru parametrii
necesari pentru interfaþa cu operatorul.

Notã!
Accesul la înregistrãri pentru comunicaþie
HART® poate fi dezactivat prin Codul 47.
Puteþi dezactiva sau activa aceastã funcþie
doar local de la poziþioner.
Accesul la înregistrare este activat implicit.
Operarea în instalaþie inclusiv tasta INIT pot fi
blocate prin comunicaþia HART®. Cuvântul
„HART“ clipeºte pe afiºaj când Codul 3 este
selectat. Aceastã funcþie de blocare poate fi
dezactivatã doar prin comunicaþia HART®.
Operarea în instalaþie este activatã implicit.

Notã!
În acest caz, funcþii complexe sunt pornite în
poziþioner, care necesitã un timp lung de calcul
sau duc la stocarea unei cantitãþi mari de date
în memoria volatilã a poziþionerului, avertizarea
„busy“ este emisã de fiºierul DTM.

Acestã avertizare nu este o alarmã de
defectare ºi poate fi doar confirmatã.

6 Alarmele de stare ºi
diagnozã

Poziþionerul tip 3730-3 conþine o abordare a
diagnosticãrii integratã care genereazã o stare
clasificatã ºi alarme de diagnozã.

Existã douã tipuri diferite de diagnosticare
on-board disponibile: diagnosticarea standard
integratã (EXPERT) ºi diagnosticarea opþionalã
extinsã EXPERT+.

6.1 Diagnosticare standard
EXPERT

Diagnosticarea standard EXPERT oferã
informaþii privind starea poziþionerului, cum ar
fi contorul orelor de operare, monitorizarea
procesului, numãrul de calibrãri zero ºi de
iniþializãri, cursa totalã a robinetului,
temperatura, diagnosticarea de iniþializare,
erorile buclei de control/zero, înregistrarea
ultimelor 30 de alarme, etc.

În plus, diagnosticarea standard EXPERT
genereazã alarme de diagnozã ºi de stare care
permit detectarea precisã a defecþiunilor când
acestea apar.

Alarmele sunt clasificate în urmãtoarele grupe
principale:

4 Starea

4 Operare

4 Hardware

4 Iniþializare

4 Memoria pt. date

4 Temperatura
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6.2 Diagnosticare extinsã
EXPERT+

În plus faþã de caracteristicile diagnosticãrii
EXPERT standard, diagnosticarea opþionalã
EXPERT+ extinsã oferã urmãtoarele funcþii de
testare online sau offline care activeazã
enunturi privind starea întregului robinet de
reglare.

Funcþiile de testare online
(funcþii de monitorizare)

4 Înregistrarea datelor

4 Histogramã

4 Contorul ciclurilor

4 Tendinþa poziþiei de capãt a robinetului

4 Y = f (X) diagramã (semnalul de antrenare)

4 Testul de histerezis

Funcþiile de testare offline
(funcþiile manuale)

4 Y = f (X) diagrama pentru întregul domeniu
al cursei robinetului

4 Testul de histerezis pentru întregul domeniu
al cursei robinetului

4 Caracteristici statice

4 Testul reacþiei în trepte

Testele de diagnosticare sunt complet integrate
în poziþioner. Alte alarme de stare sunt
generate de informaþiile vaste primite de la
testele de diagnosticare EXPERT+ care oferã
utilizatorului informaþii despre întregul robinet
de reglare.
Graficele necesare de referinþã sunt trasate
automat dupã iniþializare ºi sunt salvate în
poziþioner dacã EXPERT+ este activat.
Funcþiile opþionale de diagnosticare oferite
de EXPERT+ pot fi selectate când comandaþi
poziþionerul. În plus, puteþi activa EXPERT+

ulterior la un poziþioner cu software-ul integrat
1.30 sau mai recent. În acest scop, se poate

comanda un cod de activare, specificând
numãrul de serie al poziþionerului (consultaþi
tabelul 5 de la pagina 17).

6.3 Clasificarea alarmelor de
stare ºi starea prescurtatã

Alarmelor le este atribuitã o stare de clasificare
în poziþioner. Urmãtoarele stãri se diferenþiazã:

Alarma de întreþinere
Poziþionerul nu poate efectua sarcina de
comandã datoritã unei defecþiuni funcþionale
din dispozitiv sau la un periferic sau iniþializarea
nu a fost încã încheiatã cu succes.

Întreþinere necesarã
Poziþionerul efectueazã încã sarcina de
comandã (cu restricþionãri). S-a determinat
o cerere de întreþinere sau o uzurã peste
medie. Toleranþa la uzurã va dispãrea în
curând sau este redusã într-un ritm mai rapid
decât cel preconizat. Întreþinerea este necesarã
pe termen mediu.

Întreþinerea cerutã
Poziþionerul efectueazã încã sarcina de
comandã (cu restricþionãri). S-a determinat o
cerere de întreþinere sau o uzurã peste medie.
Toleranþa la uzurã va dispãrea în curând sau
este redusã într-un ritm mai rapid decât cel
preconizat. Întreþinerea este necesarã pe
termen scurt.

Verificarea funcþiei
Procedurile de testare sau de calibrare sunt
efectuate. Poziþionerul nu poate efectua
temporar sarcina de comandã pânã când
procedura este încheiatã.
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Procesul de clasificare din poziþioner
O alarmã este atribuitã uneia dintre
urmãtoarele stãri de clasificare din tabel:

Starea prescurtatã

Pentru a oferi o vedere generalã mai eficientã,
starea poziþionerului este rezumatã într-o stare
prescurtatã care este constituitã dintr-un sumar
al alarmelor clasificate ale poziþionerului.

Dacã un eveniment este clasificat ca „Fãrã
alarmã“, acest eveniment nu are niciun efect
asupa stãrii prescurtate a poziþionerului.

Starea prescurtatã este afiºatã în instrumentul
tehnic precum ºi pe afiºajul poziþionerului ca în
tabelul urmãtor:
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Alarma de stare Instrument
tehnic

Afiºajul
poziþionerului

„Alarma de întreþinere“

„Întreþinere necesarã“
“Întreþinere cerutã“

„Verificarea funcþiei“
Text

„Fãrã alarmã“

Alarma de stare Instrument tehnic

Alarma inactivã

Alarma activã
Clasificat ca „Fãrã alarmã“

Alarma activã
Clasificat ca

„Întreþinere necesarã“/
„Întreþinere solicitatã“

Alarma activã
Clasificat ca

„Verificarea funcþiei“

Alarma activã
Clasificat ca

„Alarmã de întreþinere“



Modificarea stãrii

Clasificarea alarmelor de stare poate fi
schimbate dupã cum este necesar.
Acestea pot fi modificate folosind software-ul
TROVIS-VIEW prin interfaþa localã SSP.

În plus, clasificarea poate fi modificatã prin
parametrii din DD sau introduse uºor prin DTM.

Notã!
Toate alarmele suplimentare generate de
EXPERT+ au stare „Fãrã alarmã“ implicitã.

Înregistrarea ºi afiºarea funcþiilor/alarmelor
de diagnozã

Ultimele 30 de alarme sunt înregistrate în
poziþioner. Cu toate acestea, este important
sã luaþi la cunoºtiinþã faptul cã o alarmã este
înregistratã doar o datã când apare pentru
prima oarã.
Alarmele ºi stãrile prescurtate apar pe afiºaj
dupã cum sunt descrise în lista de coduri
(secþiunea 12).
În plus, parametrii de diagnozã sunt transmiºi
prin interfaþa de comunicare a poziþionerului.

Funcþiile de diagnosticare pot fi afiºate ºi
configurate uºor folosind software-ul
TROVIS-VIEW conectat prin interfaþa localã
(SSP) sau prin DTM.
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7 Reglarea contactului de
limitã

Versiunea de poziþioner cu contact de limitã
inductiv are doar o lamelã reglabilã (1) montatã
pe arbore care opereazã contactul de
proximitate (3).

Pentru operarea cu contacte de limitã
inductive, releul de conversie corespunzãtor
(consultaþi secþiunea 3.2.1) trebuie sã fie
conectat la ieºire.

Dacã lamela (1) se aflã în zona de acþiune
a comutatorului, comutatorul are o rezistenþã
înaltã. Dacã lamela este în afara zonei de
acþiune, comutatorul are o rezistenþã joasã.

În mod normal, contactul de limitã este reglat
astfel încât sã emitã un semnal la ambele
poziþii de capãt ale robinetului. Comutatorul,
totuºi, poate fi reglat pentru a indica poziþiile
intermediare ale robinetului.

Funcþia de comutare doritã, adicã releul de
ieºire trebuie sã fie captat sau eliberat când
lamela a intrat în zona de acþiune, trebuie sã fie
determinatã, dacã este necesar, la releul de
conversie.

Notã!
Contactul de limitã inductiv înlocuieºte
contactul de limitã software A1 cu atribuirea
terminalelor +41/-42.
Fiecare poziþie de comutare poate fi setatã
opþional pentru a indica momentul în care
lamela a intrat în zona de acþiune, sau când
a pãrãsit aceastã zonã.
Al doilea contact de limitã software rãmâne
efectiv, funcþia contactului de limitã software A1
este dezactivat.

Adaptare software

Codul 38 (alarma inductivã este setatã pe
YES). Contactul de limitã inductiv este conectat
la terminalele +41/-42.
Dispozitivul este setat corespunzãtor când este
livrat direct de SAMSON.

Setarea punctului de comutare:

Notã!
În timpul reglãrii sau testãrii, punctul de
comutare trebuie sã fie întotdeauna abordat din
poziþia de mijloc (50%).

Pentru a asigura o comutare sigurã în orice
condiþii ambientale, punctul de comutare
trebuie sã fie reglat la o valoare de aproximativ
5% înaintea opritorului mecanic (DESCHIS –
ÎNCHIS).

Pentru poziþia ÎNCHIS:

1. Iniþializaþi poziþionerul.
2. Folosiþi funcþia MAN pentru a muta

poziþionerul la 5% (consultaþi afiºajul LCD).
3. Reglaþi lamela folosind ºurubul galben de

reglare (2) pânã când lamela intrã sau iese
din zona de acþiune ºi releul de conversie
rãspunde. Puteþi mãsura tensiunea de
comutare ca indicator.

Funcþia de contact:
Lamela iese din zona de acþiune > contactul
este realizat.
Lamela intrã în zona de acþiune > contactul
este deschis.
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Pentru poziþia DESCHIS:

1. Iniþializaþi poziþionerul.
2. Folosiþi funcþia MAN pentru a muta

poziþionerul la 95% (consultaþi afiºajul
LCD).

3. Reglaþi lamela (1) folosind ºurubul galben
de reglare (2) pânã când lamela intrã sau
iese din zona de acþiune a contactului de
proximitate (3).
Puteþi mãsura tensiunea de comutare ca
indicator.

Funcþia de contact:

Lamela iese din zona de acþiune > Contactul
este realizat.
Lamela intrã în zona de acþiune > Contactul
este deschis.
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8 Ghidarea pornirii rapide

8.1 Montare

Conectare directã

la servomotorul SAMSON tip 3277

Cursa în mm Servomotor cm2 Poziþia pinului

7,5 120 25

15 120/240/350 35

15/30 700 50

Notã!
Livrarea standard include levierul M gata
asamblat împreunã cu pinul de citire a cursei în
poziþia de 35 mm pentru o cursã de 15 mm!

Pentru a monta poziþionerul, ridicaþi levierul
astfel încât pinul de citire a cursei sã rãmânã
pe brida cititorului cursei a tijei de acþionare.

Conexiune NAMUR

4 Determinaþi domeniul maxim al cursei
robinetului de reglare de la poziþia închisã
pânã la capãtul opus.

4 Selectaþi levierul care sã se potriveascã
domeniului maxim al cursei precum ºi
poziþia pinului imediat mai mare ºi
înºurubaþi pe arborele poziþionerului.

4 Opþiunea levierului/distanþa pinului:
consultaþi tabelul poziþiillor pinului (Codul 4)
sau placa de acoperire a poziþionerului.

4 Înºurubaþi placa NAMUR pe jugul
robinetului pentru a-l centra la fanta din
placa cititorului cursei când poziþia cursei
este la 50%.

4 Asiguraþi poziþionerul la placa NAMUR,
asigurându-vã cã pinul de citire a cursei
este în fanta de pe placa cititorului cursei.
Asiguraþi-vã cã levierul se mai poate miºca.

Conectarea la servomotoare rotative

4 Levierul M cu poziþia pinului la 90°
4 Puneþi robinetul în poziþia închis,

determinaþi direcþia de deschidere.
4 Puneþi placa cititorului cursei pe arborele cu

fante al servomotorului ºi fixaþi-o cu roata
de cuplare. Conectaþi perechea de plãci de
fixare de sus ºi cea de jos la servomotor.

4 Aºezaþi poziþionerul pe plãcile de fixare ºi
înºurubaþi strâns, asigurându-vã cã levierul
împreunã cu pinul de citire a cursei
cupleazã fanta roþii de cuplare, ºi în acelaºi
timp þineþi cont de direcþia de deschidere.
Este important sã vã asiguraþi cã poziþia
de mijloc a levierului corespunde cursei
medianã a robinetului (poziþia de mijloc
a levierului = levierul este paralel la partea
lungã a carcasei poziþionerului).

Conexiuni pneumatice

4 Înºurubaþi conexiunile filetate numai în
blocul de conectare, placa de conectare
sau blocul manometrului dintre accesorii.
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8.2 Pornire

Conectaþi alimentarea pneumaticã (1,4 pânã la
6 bari).

Aplicaþi o variabilã de referinþã electricã de
(4 pânã la 20 mA).

Setaþi poziþia de siguranþã

Poziþionaþi comutatorul culisant în funcþie
de poziþia de siguranþã a robinetului
de reglare:
AIR TO OPEN sau AIR TO CLOSE.

Adaptaþi restricþionarea volumului Q la
mãrimea servomotorului

Setaþi numai restricþiile pentru servomotoare
< 240 cm2 pânã la:
MIN SIDE pentru conexiune lateralã sau
MIN BACK pentru conexiune în spate.

Notã!
Dupã fiecare schimbare a setãrii restricþionãrii
volumului, poziþionerul trebuie sã fie
reiniþializat.

Schimbarea direcþiei de citire a afiºajului

(dacã este necesar)

Întoarceþi ® Codul 2, apãsaþi ,

întoarceþi ® Afiºaj ok, apãsaþi .

Operare

Selectarea parametrilor sau valorilor

Fiecare parametru are un numãr de cod care
este arãtat pe afiºaj. Folosiþi butonul pentru a-l
selecta.
Întoarceþi butonul pentru a selecta
parametrii sau valorile ºi apoi apãsaþi pentru
a confirma.

Selectaþi ºi confirmaþi ESC pentru a preveni
acceptare unei valori introduse.

Activarea parametrilor

Parametrii care au un cod marcat cu un
asterisc (*) pot fi schimbaþi doar când sunt
activaþi înainte folosind Codul 3.

Modul de configurare este indicat pe afiºaj
împreunã cu simbolul     .

Consultaþi lista codurilor de la pagina 72
ºi în continuare sau placa de acoperire a
poziþionerului pentru o descriere a codurilor
din meniu.
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8.3 Iniþializare

Notã!
Resetaþi (Codul 36) înainte de fiecare
iniþializare

Întoarceþi ® Codul 3, ¿

întoarceþi ® ON, ¿

întoarceþi ® Codul 36, ¿

selectaþi RUN, ¿

Atenþie!
În timpul iniþializãrii, robinetul trece prin întregul
domeniu al cursei/unghiului de rotaþie.

8.3.1 Metoda cea mai simplã
(MAX)

Montaþi ºi porniþi poziþionerul ºi apãsaþi tasta
INIT!
GATA!
Poziþionerul se adapteazã automat la
domeniul maxim al cursei/unghiului de
rotaþie al robinetului de reglare.

8.3.2 Metoda precisã (NOM)

Poziþionerul se adapteazã cu acurateþe la cursa
nominalã/unghiul de rotaþie al robinetului de
reglare!

Montaþi ºi porniþi poziþionerul, apoi continuaþi
dupã cum urmeazã:

Întoarceþi ® Codul 3, ¿

întoarceþi ® ON, ¿

întoarceþi ® Codul 4, ¿

selectaþi poziþia pinului, ¿

întoarceþi ® Codul 5, ¿

întroduceþi cursa/unghiul nominal, ¿

întoarceþi ® Codul 6, ¿

selectaþi NOM, ¿

apãsaþi tasta INIT!

8.3.3 Metoda manualã (MAN)

Modul de iniþializare acelaºi ca pentru NOM,
însã pentru pornirea robinetelor de reglare cu
domenii nominale necunoscute. Poziþia finalã
a cursei/unghiului de rotaþie (robinet deschis)
este introdusã manual.

Montaþi ºi porniþi poziþionerul, apoi continuaþi
dupã cum urmeazã:

Întoarceþi ® Codul 0, ¿

Întoarceþi ® Selectaþi MAN, ¿

întoarceþi ® Codul 1, ¿

Întoarceþi ® Poziþia robinet deschis, ¿

întoarceþi ® Codul 3, ¿

întoarceþi ® ON, ¿

întoarceþi ® Codul 6, ¿, selectaþi MAN, ¿

Apãsaþi tasta INIT!

Notã!
Dupã aplicarea variabilei electrice de referinþã,
poziþionerul se aflã în modul de operare care a
fost utilizat ultima oarã. Codul 0 apare pe afiºaj.
Dacã poziþionerul nu a fost iniþializat, simbolul
de defectare apare pe afiºaj ºi simbolul
clipeºte .
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9 Opþiunile de actualizare

9.1 Adaptarea unui contact
de limitã inductiv

Kitul de adaptare necesar:
Contactul de limitã Nr. comandã 1400-7460

Notã! Pentru dispozitivele cu protecþie la
explozie, cerinþele din secþiunea 11 trebuie sã
fie respectate.

1. Scoateþi butonul de comandã rotativ (3)
ºi capacul (1), deºurubaþi cele cinci
ºuruburi de fixare (2) ºi ridicaþi capacul
din plastic (9).

2. Folosiþi un cuþit pentru a tãia o deschidere
în locul marcat (4).

3. Împingeþi conectorul (11) cu cablu prin
deschidere ºi asiguraþi contactul de
proximitate (7) de pe capac cu o picãturã
de adeziv.

4. Scoateþi conexiunea de la priza ST1 din
panoul superior ºi introduceþi conectorul
cablului (11).

5. Ghidaþi cablul astfel încât capacul din plastic
sã poate fi pus înapoi pe poziþioner.
Introduceþi ºuruburile de fixare (2) ºi
înºurubaþi strâns. Ataºaþi placa de fixare (8)
pe contactul de proximitate.

6. Ataºaþi comutatorul rotativ (5). Asiguraþi-vã
cã partea netedã a poziþionerului este
întoarsã astfel încât comutatorul rotativ (5)
poate fi ataºat cu lamela metalicã de lângã
contactul de proximitate.

7. Notã!
La pornirea poziþionerului, setaþi opþiunea
„Alarma inductivã“ sub Codul 38 de la NO

la YES.
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Fig. 22 · Adaptarea unui contact de limitã inductiv
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9.2 Activarea diagnosticãrii
opþionale EXPERT+

Diagnosticarea opþionalã extinsã EXPERT+

poate fi activatã ulterior.

Codul de activare necesarã este numãrul de
comandã 1400-9318.
Când comandaþi aceastã opþiune, specificaþi
numãrul de serie al poziþionerului (vedeþi
plãcuþa de identificare sau în software).

Introduceþi codul de activare din Codul 48 ® d8
Activarea EXPERT+.
Trasaþi graficul de referinþã cu ajutorul
Codului 48 ® d7.
Porniþi operaþia de referinþã (consultaþi ºi
Codul 48 din lista de coduri).

10 Întreþinere

Poziþionerul nu necesitã întreþinere.

Existã filtre cu o mãrime a ochiului sitei de
100 mm în conexiunile pneumatice pentru
alimentare ºi evacuare care pot fi demontate
ºi curãþate dacã este nevoie.

Instrucþiunile de întreþinere pentru orice staþie
de reducere a presiunii de alimentare din
amonte trebuie sã fie respectate.

11 Servisarea dispozitivelor
cu protecþie la explozie

Dacã o piesã a poziþionerului pe care se
bazeazã protecþia la explozie trebuie sã fie
servisatã, poziþionerul nu trebuie sã fie pus din
nou în funcþiune pânã când un expert nu
a inspectat dispozitivul conform cerinþelor
protecþiei la explozie, pânã când acesta nu
a emis un certificat care sã afirme acest lucru
sau pânã nu a oferit dispozitivului o marcã de
conformitate.

Inspectarea de cãtre un expert nu este
necesarã dacã fabricantul efectueazã o
verificare de rutinã a dispozitivului înainte de
a-l repune în funcþiune. Trecerea testului de
rutinã trebuie sã fie atestatã prin ataºarea unei
mãrci de conformitate la dispozitiv.

Componentele cu protecþie la explozie pot fi
înlocuite numai cu piese originale ºi verificate
de cãtre fabricant.

Dispozitivele care au fost deja utilizate în zone
fãrã risc ºi care sunt destinate utilizãrii în zone
cu risc în viitor, trebuie sã îndeplineascã
cerinþele de siguranþã înscrise pe dispozitivele
reparate. Înainte de funcþionare, acestea
trebuie sã fie testate conform specificaþiilor
stipulate pentru „Repararea dispozitivelor cu
protecþie la explozie“.
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12 Lista codurilor

Codul
nr.

Parametri – Afiºaj, valori
[setarea implicitã] Descriere

Notã! Codurile marcate cu un asterisc (*) trebuie sã fie activate cu ajutorul Codului 3 înainte de configurare.

0 Modul de operare
[MAN]
AUtO
SAFE
ESC

AUtO = Modul automat MAN = Modul manual
SAFE = Poziþia de siguranþã ESC = Anulare
Conversia de la modul automat la modul manual este linã.
În modul de siguranþã, simbolul S apare pe afiºaj.
În modurile MAN ºi AUtO, deviaþia sistemului este reprezentatã prin
elemente ale graficului cu bare.
Când poziþionerul este iniþializat, afiºajul numeric indicã poziþia robinetului
sau unghiul de rotaþie în %, în caz contrar poziþia senzorului în relaþie cu
axa centralã este afiºatã în grade °.

1 Manual w
0 pânã la 100 [0] %
din domeniul nominal

Reglaþi punctul de setare manual cu ajutorul butonului de comandã rotativ,
cursa/unghiul curent este afiºat în % când poziþionerul este iniþializat,
în caz contrar poziþia senzorului în raport cu axa centralã este indicatã
în grade °.

2 Direcþia de citire
Normalã sau invers
ESC

Direcþia de citire a afiºajului este întoarsã cu 180°.

3 Activaþi configurarea
[OFF]  ON  ESC

Activeazã opþiunea de modificare a datelor
(dezactivatã automat când butonul de comandã rotativ nu a fost folosit timp
de 120 s).
HART clipeºte pe afiºaj când operarea în instalaþie este blocatã.
Codurile marcate cu asterisc (*) pot sã fie doar citite, nu modificate.
În acelaºi sens, codurile pot fi citite doar prin interfaþa SSP.

4* Poziþia pinului
[OFF]
17, 25, 35, 50 mm
70, 100, 200 mm,
90° cu servomotoare
rotative
ESC

Notã!
Dacã selectaþi o poziþie
a pinului din Codul 4 care
este prea micã,
poziþionerul trece
în modul SAFE din motive
de securitate

Pentru iniþializarea folosind NOM sau SUb, pinul de citire a cursei trebuie
sã fie introdus în poziþia corectã a pinului conform cursei/unghiului de
rotaþie al robinetului.
Poziþia pinului Standard Domeniul de reglare
Cod 4 Cod 5 Cod 5

17 7,5 3,6 pânã la 17,7
25 7,5 5,0 pânã la 25,0
35 15,0 7,0 pânã la 35,4
50 30,0 10,0 pânã la 50,0
70 40,0 14,0 pânã la 70,7
100 60,0 20,0 pânã la 100,0
200 120,0 40,0 pânã la 200,0
90° 90,0 24,0 pânã la 110,0
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5* Domeniul nominal
[15.0] mm sau unghiul °
ESC

Pentru iniþializare folosind NOM sau SUb, cursa/unghiul de rotaþie nominal
al robinetului trebuie sã fie introdus din nou.
Domeniul de reglare permis depinde de poziþia pinului faþã de tabel.
Dupã încheierea cu succes a iniþializãrii, cursa/unghiul de rotaþie maxim
nominal atins în timpul iniþializãrii este afiºat.

6* Modul Init
[MAX]
NOM
MAN
Sub
ZP
ESC

Selectaþi modul de iniþializare.
MAX: Domeniul maxim al robinetului de reglare, cursa/unghiul

piesei de închidere din poziþia ÎNCHIS la opritorul opus
din servomotor.

NOM: Domeniul nominal al robinetului de reglare, cursa/unghiul
piesei de închidere mãsurate din poziþia ÎNCHIS
la poziþia DESCHIS indicatã.

MAN: Reglarea manualã: valoarea superioarã a domeniului x
SUb: Fãrã auto-reglare (modul de urgenþã)
ZP: Calibrare zero

7* w/x
[ää]
äæ

ESC

Direcþia de acþionare a variabilei de referinþã w faþã de cursa/unghiul de
rotaþie x (creºtere/creºtere sau descreºtere/descreºtere)
Adaptarea automatã:
AIR TO OPEN:
Când iniþializarea se încheie, direcþia de acþionare râmâne în
creºtere/creºtere (ää), un robinet de trecere se deschide odatã
cu creºterea semnalului mA.
AIR TO CLOSE:
Când iniþializarea se încheie, direcþia de acþionare trece în creºtere/
descreºtere (äæ), un robinet de trecere se închide odatã cu creºterea
semnalului mA.

8* Valoarea inferioarã
a domeniului x
0,0 pânã la 80,0 [0.0] %
din domeniul nominal,
Specificat în mm sau unghiul
în ° cu condiþia sã fie setat
Codul 4

ESC

Valoarea inferioarã a domeniului pentru cursa/unghiul de rotaþie din
domeniul nominal sau de operare.
Domeniul de operare reprezintã cursa/unghiul de rotaþie real ºi este
limitat de cãtre valoarea inferioarã a domeniului x (Cod 8) ºi de valoarea
superioarã a domeniului x (Cod 9).
În mod normal, domeniul de operare ºi domeniul nominal sunt identice.
Domeniul nominal poate fi limitat la domeniul de operare de cãtre valorile
inferioare ºi superioare ale domeniului x.
Valoarea este afiºatã sau trebuie sã fie reintrodusã.
Caracteristica este adaptatã. Consultaþi ºi exemplul de la Codul 9!

9* Valoarea superioarã
a domeniului x
20,0 pânã la 100,0 [100.0]
% din domeniul nominal,
Specificat în mm sau unghiul
în ° cu condiþia sã fie setat
Codul 4

ESC

Valoarea superioarã a domeniului pentru cursa/unghiul de rotaþie din
domeniul nominal sau de operare. Valoarea este afiºatã sau trebuie sã fie
reintrodusã.
Caracteristica este adaptatã.
Exemplu: Domeniul de operare este modificat, de exemplu, pentru a limita
domeniul unui robinet de reglare care este prea mare. Pentru aceastã
funcþie, întregul domeniu de rezoluþie al variabilei de referinþã este
convertit la noile limite. 0% din ecran corespund limitei inferioare setate ºi
100% limitei superioare setate.

10* Limita x inferioarã
[OFF]
0,0 pânã la 49,9% din
domeniul de operare
ESC

Limitarea cursei/unghiului de rotaþie în jos pânã la valoarea introdusã,
caracteristica nu este adaptatã.

Caracteristica nu este adaptatã la domeniul redus. Vedeþi ºi exemplul
de la Codul 11.
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11* Limita x superioarã
[100%]
50,0 pânã la 120,0 [100] %
din domeniul de operare
sau OFF
ESC

Limitarea cursei/unghiului de rotaþie în sus pânã la valoarea introdusã,
caracteristica nu este adaptatã.
Exemplu: La anumite aplicaþii, este normal sã limitaþi cursa robinetului,
de ex. dacã un debit minim al unui agent este necesar sau când debitul
maxim nu poate fi atins.
Limita inferioarã trebuie sã fie reglatã cu ajutorul Codului 10, iar limita
superioarã cu Codul 11. Dacã o funcþie de strângere a fost setatã, aceasta
are prioritate asupra limitãrii cursei!
Când este setat pe OFF, robinetul poate fi deschisã prin cursa nominalã
cu o variabilã de referinþã care nu se încadreazã în domeniul 4 pânã
la 20 mA.

12* w start
0,0 pânã la 75,0 [0.0] %
din domeniul variabilei
de referinþã

ESC

Valoarea inferioarã a domeniului variabilei de referinþã trebuie sã fie mai
mic decât valoarea finalã a capãtului w 0% = 4 mA.
Domeniul variabilei de referinþã reprezintã diferenþa dintre w-start ºi
w-sfârºit, ºi trebuie sã fie Dw ³ 25% = 4 mA.
Pentru un domeniu al variabilei de referinþã de 0 pânã la 100% = 4 la
20 mA, robinetul de reglare trebuie sã se miºte prin întregul domeniu de
operare de la 0 la 100% din cursã/unghiul de rotaþie.
În operarea cu domeniu divizat, robinetele funcþioneazã cu variabile de
referinþã mai mici. Semnalul de comandã al unitãþii de control pentru douã
robinete este divizat în aºa fel încât robinetele care se miºcã prin domeniul
cursei/unghiului de rotaþie la doar jumãtate din semnalul de intrare (primul
robinet setat pe 0 pânã la 50% = 4 pânã la 12 mA ºi al doilea robinet setat
pe 50 pânã la 100% =12 pânã la 20 mA variabila de referinþã).

13* w sfârºit
25,0 pânã la 100,0
[100.0] %
din domeniul variabilei
de referinþã
ESC

Valoarea superioarã a domeniului variabilei de referinþã trebuie sã fie mai
mare decât pornirea w.
100% = 20 mA

14* Poziþia finalã w <W0>
0,0 pânã la [1.0] %
din domeniul reglat prin
Codul 12/13
OFF
ESC

Dacã w se apropie de procentajul reglat cãtre valoarea finalã care închide
robinetul, servomotorul este imediat ventilat complet (cu AIR TO OPEN)
sau umplut cu aer (cu AIR TO CLOSE).
Aceastã acþiune duce întotdeauna la închiderea strânsã a robinetului.

Codurile 14/15 sunt prioritare faþã de Codurile 8/9/10/11.

15* Poziþia finalã w >
[OFF]
50,0 pânã la 100,0%
din domeniul reglat prin
Codul 12/13

ESC

Dacã w se apropie de procentajul reglat cãtre valoarea finalã care
deschide robinetul, servomotorul este imediat umplut complet cu aer
(cu AIR TO OPEN) sau ventilat (cu AIR TO CLOSE).
Aceastã acþiune duce întotdeauna la deschiderea completã
a robinetului.
Codurile 14/15 sunt prioritare faþã de Codurile 8/9/10/11.

Exemplu: Setaþi poziþia finalã w > la 99% pentru robinetele cu trei cãi.

16* Limita presiunii
[OFF]
1,4    2,4    3,7 bar
ESC

Presiunea de semnal poate adopta valoarea presiunii de alimentare
aplicate la maxim [OFF] sau poate fi limitat în trepte de 1,4, 2,4 sau
3,7 bar. Aceastã limitare a presiunii este aplicatã încã de la iniþializare.
Notã: Dupã schimbarea unei limite de presiune deja setate, servomotorul
trebuie sã fie ventilat o datã (de ex. prin selectarea poziþiei de siguranþã
prin Codul 0).
Limita presiunii servomotoarelor cu dublã acþiune trebuie sã fie setate
întotdeauna pe OFF dupã încheierea iniþializãrii.
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17* Treapta KP
0 pânã la 17 [7]
ESC

Afiºarea sau schimbarea KP

Notã asupra schimbãrii treptelor KP ºi TV:
În timpul iniþializãrii poziþionerului, valorile KP ºi TV sunt optimizate.
În cazul în care poziþionerul aratã o tendinþã de oscilare mare post-impuls,
treptele KP ºi TV pot fi adaptate dupã iniþializare.
Pentru acest lucru, fie treapta TV poate fi mãritã incremental pânã când se
obþine comportamentul de rãspuns dorit sau, când se atinge
o valoare maximã de 4, treapta KP poate fi redusã incremental.

ATENÞIE! Schimbarea treptei KP influenþeazã deviaþia sistemului.
Acest efect este redus odatã cu creºterea treptei KP.

18* Treapta TV
[2]
1  2  3  4    OFF
ESC

Afiºarea sau schimbarea TV,
Vedeþi nota sub treapta KP

Schimbarea treptei TV nu are nici un efect asupra deviaþiei sistemului.

19* Banda de toleranþã
0,1 pânã la 10,0 [5] % din
domeniul de operare
ESC

Folosit pentru monitorizarea erorilor
Determinarea benzii de toleranþã în raport cu domeniul de operare.
Timpul de defazare asociat [30] s reprezintã un criteriu de resetare.
Dacã în timpul iniþializãrii se determinã un timp de tranzit egal cu de
6 ori > 30 s, al 6-lea timp de tranzit este acceptat ca timp de defazare.

20* Caracteristicã
0 pânã la 9 [0]
ESC

Selectaþi caracteristica:
0: Liniar 5: Liniar robinet cu con rotativ
1: Procentaj egal 6: Robinet cu con rotativ procentaj egal
2: Procentaj egal inversat 7: Liniar robinet cu sferã segmentatã
3: Liniar robinet tip fluture 8: Robinet cu sferã segmentatã proc. eg.
4: Robinet tip fluture proc. egal 9: Definitã de utilizator*
* Definiþia din software-ul SAMSON TROVIS-VIEW sau comunicaþia
HART®

21* w rampã Deschidere
0 pânã la 240 s [0]
ESC

Timpul necesar pentru trecerea prin domeniul de operare când robinetul
este deschis.
Limitarea timpului de tranzit (Codul 21 ºi 22):
Pentru unele aplicaþii se recomandã limitarea timpului de tranzit al
servomotorului pentru a preveni angajarea prea rapidã a acestuia în
procesul de funcþionare.

Notã!
Funcþia nu este activatã când funcþia de siguranþã a electrovalvei este
declanºatã de la sursa de alimentare auxiliarã, chiar ºi în cazul unei
defectãri.
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22* w rampã Închidere
0 pânã la 240 s [0]
ESC

Timpul necesar pentru trecerea prin domeniul de operare când robinetul
se închide.

Notã!
Funcþia nu este activatã când funcþia de siguranþã a electrovalvei este
declanºatã de la sursa de alimentare auxiliarã, chiar ºi în cazul unei
defectãri.

23* Cursa totalã a robinetului
0 pânã la 99 · 107 [0]
Citirea exponenþialã de la
9999 cicluri ale cursei mai
departe

RES
ESC

Cursa dublã totalã a robinetului.
Poate fi resetatã la 0 prin Codul 36 RUN.

24* LV cursa totalã
a robinetului
1000 pânã la 99 · 107

[1 000 000]
Citirea exponenþialã de la
9999 cicluri ale cursei mai
departe

ESC

Valoarea limitei cursei totale a robinetului. Dacã valoarea limitei este
depãºitã, apar simbolul de defectare ºi simbolul cheii.

25* Modul de alarmã
0 pânã la 3 [2]
ESC

Modul de comutare a alarmelor A1 ºi A2 ale contactelor de limitã software
în starea de rãspuns (când poziþionerul a fost iniþializat).

1) Versiunea cu protecþie la explozie conform EN 60947-5-6
0: A1 ³ 2,1 mA A2 £ 1,2 mA
1: A1 £ 1,2 mA A2 £ 1,2 mA
2: A1 ³ 2,1 mA A2 ³ 2,1 mA
3: A1 £ 1,2 mA A2 ³ 2,1 mA

2) Versiunea fãrã protecþie la explozie

0: A1  R = 348 W A2  Non-conductor
1: A1  Non-conductor A2  Non-conductor
2: A1  R = 348 W A2  R = 348 W

3: A1  Non-conductor A2  R = 348 W

Când un poziþioner nu a fost iniþializat, contactele de limitã software
înregistreazã întotdeauna semnalul ca în starea de rãspuns nul.
Dacã nu existã niciun semnal la terminalele 11/12, contactele de limitã
software trec amândouã pe £ 1,2 mA semnal (Ex) sau non-conductor
(fãrã protecþie la explozie).
Notã! Ieºirea alarmei de defectare este comutatã întotdeauna
pe £ 1,2 mA/non-conductor în cazul unei defectãri;
are ³ 1,2 mA/R = 348 W când nu existã nicio defecþiune.

26* Valoarea limitã A1
OFF
0,0 pânã la 100,0 [2.0] %
din
domeniul de operare
ESC

Alarma A1 trece într-o stare de rãspuns când valoarea depãºeºte limita.
Afiºarea sau schimbarea limitei software A1 în raport cu domeniul de
operare.
Setarea nu are niciun efect când se instaleazã un contact de limitã
inductiv.
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27* Valoarea limitã A2
OFF
0,0 pânã la 100,0 [98.0] %
din
domeniul de operare
ESC

Alarma A2 trece într-o stare de rãspuns când valoarea scade sub limitã.
Afiºarea sau schimbarea valorii A2 a limitei software în raport cu domeniul
de operare.

28* Testarea alarmei
Direcþia de citire:
Standard Inversat
[OFF] [OFF]
RUN 1 1 RUN
RUN 2 2 RUN
RUN 3 3 RUN
ESC ESC

Testarea alarmelor A1 ºi A2 ale contactelor de limitã software în plus faþã
de contactul alarmei de defectare A3.
Dacã testul este activat, contactele de limitã respective se cupleazã de
cinci ori.
RUN1/1 RUN: Contactele de limitã software A1 de ³ 2,1 mA
RUN2/2 RUN: Contactele de limitã software A2 de ³ 2,1 mA
RUN3/3 RUN: Contactul alarmei de defectare A3 de £ 1,2 mA

29* Traductorul de poziþie
x/ix3)

[ää]
äæ

ESC

Direcþia de operare a traductorului de poziþie; indicã modul în care poziþia
cursei/unghiului este atribuitã semnalului de ieºire i, în funcþie de poziþia
închisã.
Domeniul de operare (consultaþi Codul 8) al robinetului este reprezentat
printr-un semnal de 4 la 20 mA. Valorile care depãºesc sau care sunt sub
limita de 2,4 la 21,6 mA pot fi reprezentate.
Când un poziþioner nu a fost iniþializat (variabila de referinþã sub 3,6 mA),
consumul de energie al semnalului de rãspuns este efectiv (curent aprox.
1,8 mA).
Când YES este setat în Codul 32 , traductorul de poziþie emite
o valoare ca pentru Codul 30 în timpul iniþializãrii sau calibrãrii zero.
Când NO este setat în Codul 32, este emis un semnal de 4 mA în timpul
efectuãrii auto-adaptãrii.

30* Alarma de defectare ix3)

[OFF]     HI    LO
ESC

Folosit pentru a determina dacã defecþiunile care declanºeazã cuplarea
contactului alarmei de defectare trebuie sã fie ºi ele semnalate de cãtre
ieºirea traductorului de poziþie ºi modul în care ar trebui sã fie semnalate
HI ix = 21,6 ±0,1 mA sau LO ix = 2,4 ±0,1 mA

31* Testarea traductorului
de poziþie3)

-10,0 pânã la 110,0
[valoarea implicitã este
ultima valoare indicatã
de traductorul de poziþie]
% din domeniul de operare
ESC

Testarea traductorului de poziþie. Valorile pot fi introduse în raport cu
domeniul de operare.
Valoarea curentã efectivã este folositã la poziþionerele iniþializate local ca
valoare de pornire (conversia fãrã ºocuri în modul de testare).
La testarea prin software, valoarea de simulare introdusã este emisã ca
semnal de rãspuns de poziþie timp de 30 de secunde.

3) Traductorul de poziþie analogic: Codul 29/30/31 poate fi selectat numai dacã traductorul de poziþie
(opþional)

este instalat.
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32* Alarma de defectare
cu starea prescurtatã
„Verificarea funcþie“
NO    [YES]
ESC

Determinã dacã alarma de defectare va fi emisã când apare starea
prescurtatã „Verificarea funcþiei“.

33* Alarma de defectare
cu starea prescurtatã
„Alarma de întreþinere“
sau „Întreþinere
necesarã“
NO    [YES]
ESC

NO: Alarma de defectare numai cu starea prescurtatã „Alarma de
întreþinere“
YES: Alarma de defectare numai cu starea prescurtatã „Alarma de
întreþinere“ ºi cu starea prescurtatã „Întreþinere necesarã“

34* Direcþia de închidere
CL    [CCL]
ESC

CL: În sens orar, CCL: În sens anti-orar
Direcþia de întoarcere în care robinetul este mutat în poziþia ÎNCHIS
(vedere asupra miºcãrii comutatorului rotativ când capacul poziþionerului
este deschis).
Trebuie sã fie introdus doar în modul de iniþializare SUb (Cod 6).

35* Poziþia de blocare
[0] mm/°/%
ESC

Intrarea în poziþia de blocare.
Distanþa pânã la poziþia ÎNCHIS.
Necesarã doar pentru modul de iniþializare SUb.

36* Resetare
[OFF]     RUN
ESC

Reseteazã toþi parametrii de pornire pe valorile implicite (setare de
fabricã).
Notã: Dupã setarea RUN, poziþionerul trebuie sã fie reiniþializat.

37 Traductorul de poziþie
Da Nu

Doar pe afiºaj,
indicã dacã opþiunea traductorului de poziþie este instalatã.

38* Alarma inductivã
[NO]      YES
ESC

Indicã dacã opþiunea contactului de limitã inductiv este instalatã sau nu.

39 Deviaþia sistemului e info

-99,9 pânã la 999,9%

Doar pe afiºaj,
indicã deviaþia de la poziþia punctului de setare (e = w - x).

40 Timpul de tranzit Deschis
info
0 pânã la 240 s [0]

Doar pe afiºaj,
timpul minim de deschidere este determinat în timpul iniþializãrii.

41 Timpul de tranzit Închis
info
0 pânã la 240 s [0]

Doar pe afiºaj,
timpul minim de închidere este determinat în timpul iniþializãrii.

42 Auto-w info
0,0 pânã la 100,0% din
domeniul 4 pânã la 20 mA

Doar pe afiºaj,
indicã variabila de referinþã determinatã automat care corespunde
4 la 20 mA.

43 Firmware info
Xxxx

Doar pe afiºaj,
indicã tipul de dispozitiv ºi versiunea actualã a programului firmware al
poziþionerului în secvenþã alternantã.
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44 y info
[0] OP
0 pânã la 100%
MAX

Doar pe afiºaj.
Semnalul de comandã este afiºat în % faþã de domeniul cursei determinat
la iniþializare.
MAX: Poziþionerul acumuleazã presiunea maximã la ieºire
(consultaþi descrierea pentru Codurile 14 ºi 15).
0 P: Poziþionerul ventileazã complet servomotorul
(consultaþi descrierea pentru Codurile 14 ºi 15).
– – –: Poziþionerul nu a fost iniþializat.

45 Electrovalva info
Yes
No

Doar pe afiºaj,
indicã dacã este instalatã o electrovalvã.
Dacã tensiunea de alimentare este conectatã la terminalele electrovalvei
instalate, YES ºi HIGH apar pe afiºaj într-o secvenþã alternantã. Dacã
tensiunea de alimentare nu este conectatã (servomotorul ventilat, poziþia
de siguranþã indicatã pe afiºaj prin simbolul S), YES ºi LOW apar pe afiºaj
într-o secvenþã alternantã.

46* Adresa invitaþiei
de emitere
0 pânã la 63 [0]
ESC

Selectaþi adresa magistralei.

47* Protecþie la scriere
HART®

YES [NO]
ESC

Când funcþia de protecþie la scriere este activatã, datele dispozitivului pot fi
doar citite dar nu se poate înregistra peste comunicarea HART®.
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48 Diagnosticare

d Parametrii de diagnozã

d0 Temperatura actualã
-55 lpânã la125

Temperatura de operare [°C] în interiorul poziþionerului.

d1 Temperatura minimã
[20]

Temperatura cea mai joasã sub 20 °C care a fost mãsuratã.

d2 Temperatura maximã
[20]

Temperatura cea mai mare peste 20 °C care a fost mãsuratã.

d3 Numãrul calibrãrilor
zero

Numãrul de calibrãri zero de la ultima iniþializare.

d4 Numãrul de iniþializãri Numãrul de iniþializãri care au fost efectuate pânã acum.

d5 Limita punctului de zero
[5 %]
0,0 pânã la 100,0%

Limita pentru monitorizarea punctului de zero.

d6 Starea prescurtatã Starea prescurtatã, formatã din stãri individuale.
OK: Ok, C: Întreþinere necesarã, CR: Întreþinere cerutã,
B: Alarma de întreþinere, I: Verificarea funcþiei.

d7 Lansarea rulãrii
de referinþã
[OFF]
ON
ESC      1

Declanºarea rulãrii de referinþã pentru funcþiile: Starea stabilã a semnalului
de antrenare y ºi histerezisul semnalului de antrenare y.
Rularea de referinþã poate fi activatã numai în operare manualã întrucât
robinetul se miºcã prin întregul domeniu al cursei.
Dacã EXPERT+ este activat ulterior, graficele de referinþã trebuie sã fie
trasate pentru a activa funcþiile de diagnozã.

d8 Activarea EXPERT+ Introduceþi codul de activare pentru EXPERT+.
Dupã încheierea cu succes a procedurii de activare, YES apare sub d8.
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Codurile de eroare – Remediu Alarma stãrii prescurtate activã, când este cerutã, se afiºeazã Err.

Eroare la iniþializare
(indicatã pe afiºaj prin starea prescurtatã cu clasificarea corespunzãtoare)

50 domeniul x < Valoarea furnizatã de semnalul de mãsurare este prea mare sau prea
micã, senzorul de mãsurare este apropiat de limita sa mecanicã.
• Pinul poziþionat incorect.
• Placa de fixare a alunecat în cazul conexiunii NAMUR sau poziþionerul

nu este centrat.
• Placa cititorului cursei este ataºatã incorect.

Remediu Verificaþi conectarea ºi poziþia pinului, setaþi modul de operare de pe SAFE
pe MAN ºi reiniþializaþi poziþionerul.

51 domeniul Dx > Domeniul de mãsurare al senzorului este prea jos.
• Pinul poziþionat incorect.
• Levier incorect.
Un unghi de rotaþie mai mic de 11° la arborele poziþionerului declanºeazã
doar o alarmã. Un unghi mai mic de 6° duce la anularea iniþializãrii.

Remediu Verificaþi conectarea ºi reiniþializaþi poziþionerul.

52 Conectare • Conectarea poziþionerului incorectã.
• Cursa/unghiul nominal (Cod 5) nu a putut fi atins în timpul iniþializãrii

în modul NOM sau SUB (nicio toleranþã permisã).
• Eroare mecanicã sau pneumaticã, de ex. levier greºit selectat sau

presiunea de alimentare prea micã pentru a se miºca în poziþia doritã
sau defecþiune pneumaticã.

Remediu Verificaþi conectarea ºi presiunea de alimentare. Reiniþializaþi poziþionerul.
În anumite circumstanþe, este posibil sã verificaþi cursa/unghiul maxim prin
introducerea poziþiei reale a pinului ºi apoi prin efectuarea unei iniþializãri
prin MAX.
Dupã încheierea iniþializãrii, Codul 5 indicã cursa sau unghiul maxim atins.

53 Timpul de iniþializare > Procedura de iniþializare dureazã prea mult. Poziþionerul se întoarce în
modul de operare anterior.
• Nicio presiune în conducta de alimentare sau existã o scurgere.
• Alimentarea cu aer a eºuat în timpul iniþializãrii.

Remediu Verificaþi conectarea ºi presiunea de alimentare.
Reiniþializaþi poziþionerul.

54 Init – Electrovalva 1) Electrovalva este instalatã (Cod 45 = YES) ºi a fost
sau nu conectatã direct pentru acumularea unei presiuni
a servomotorului. Mesajul apare când încercaþi sã iniþializaþi
poziþionerul.

2) Dacã încercaþi sã iniþializaþi poziþionerul din poziþia de siguranþã
(SAFE).

Remediu Re. 1) Verificaþi conexiunea ºi tensiunea la alimentare a electrovalvei.
Cod 45 mare/redus

Re. 2) Setaþi modul de operare MAN prin Codul 0. Apoi iniþializaþi
poziþionerul.
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55 Timpul de tranzit < Timpii de tranzit ai servomotorului determinaþi în timpul iniþializãrii sunt atât
de scurþi încât poziþionerul nu se poate adapta optim singur.

Remediu Verificaþi setarea restricþiei de volum dupã cum este descris
în secþiunea 5.2, reiniþializaþi poziþionerul.

56 Poziþia pinului Iniþializarea a fost anulatã deoarece trebuie sã introduceþi poziþia pinului
pentru modurile de iniþializare selectate NOM ºi SUb.

Remediu Introduceþi poziþia pinului prin Codul 4 ºi cursa/unghiul nominal prin
Codul 5. Reiniþializaþi poziþionerul.

Eroare operaþionalã
(indicatã pe afiºaj prin starea prescurtatã cu clasificarea corespunzãtoare)

57 Bucla de control

Alarmã suplimentarã la
contactul alarmei de
defectare!

Eroare la bucla de control, robinetul de reglare nu reacþioneazã în intervale
de timp acceptabile ale variabilei de control (alarma domeniului
de toleranþã Cod 19).
• Servomotorul blocat mecanic.
• Conectarea poziþionerului amânatã consecutiv.
• Presiunea de alimentare nu este suficientã.

Remediu Verificaþi conectarea.

58 Punctul zero Punctul zero incorect. Erorile pot apãrea când poziþia de montare/
racordarea poziþionerului se mutã sau când elementele scaunului
robinetului sunt uzate, în special la conurile cu etanºare soft.

Remediu Verificaþi robinetul ºi montarea poziþionerului. Dacã este OK, efectuaþi
o calibrare zero prin Codul 6 (consultaþi secþiunea 5.8 de la pagina 59).
Vã recomandãm sã reiniþializaþi poziþionerul în cazul deviaþiilor punctului
zero de peste 5%.

59 Autocorecþie Dacã se produc erori în domeniul de date al poziþionerului, funcþia de
auto-monitorizare le recunoaºte ºi le corecteazã automat.

Remediu Automat

60 Eroare fatalã

Alarmã suplimentarã la
contactul alarmei de
defectare!

O eroare a fost detectatã în datele relevante pentru siguranþã, autocorecþia
nu este posibilã. Acest lucru se poate datora perturbaþiilor EMC.
Robinetul de reglare se miºcã spre poziþia sa de siguranþã.

Remediu Resetaþi prin Codul 36.
Reiniþializaþi poziþionerul.
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Eroare hardware (indicatã pe afiºaj prin starea prescurtatã cu clasificarea corespunzãtoare)

62 semnalul x

Alarmã suplimentarã la
contactul alarmei de
defectare!

Determinarea valorii mãsurate pentru servomotor a eºuat.
Elementul conductor din plastic este defect.
Poziþionerul continuã sã funcþioneze în modul de urgenþã, dar trebuie
sã fie înlocuit cât mai repede posibil.
Modul de urgenþã este indicat pe afiºaj printr-un simbol de control
intermitent ºi 4 liniuþe în locul indicãrii poziþiei.

Notã asupra comenzii:
Dacã sistemul de mãsurare este defect, poziþionerul rãmâne totuºi într-o
stare sigurã de funcþionare. Poziþionerul trece în modul de urgenþã unde
poziþia nu mai poate fi controlatã cu precizie. Totuºi, poziþionerul continuã
sã funcþioneze în funcþie de semnalul variabil de referinþã pentru ca
procesul sã rãmânã într-o stare sigurã.

Remediu Returnaþi poziþionerul la SAMSON AG pentru reparare.

63 w prea mic Variabila de referinþã este mult mai micã de 4 mA (0%); apare dacã sursa
de alimentare care antreneazã poziþionerul nu este conform standardului.
Aceastã stare este indicatã pe afiºajul poziþionerului prin LOW care se
aprinde intermitent.

Remediu Verificaþi variabila de referinþã.
Dacã este necesar, limitaþi sursa de curent la valoarea inferioarã pentru ca
valorile sub 4 mA sã nu poatã fi emise.

64 convertorul i/p (y) Circuitul convertorului i/p a fost întrerupt.

Remediu Nu poate fi remediat.
Returnaþi poziþionerul la SAMSON AG pentru reparare.

Anexa erorilor

65 Hardware
Alarmã suplimentarã la
contactul alarmei de
defectare!

S-a produs o eroare hardware, poziþionerul se mutã în poziþia de siguranþã
SAFE.

Remediu Confirmaþi eroarea ºi reveniþi în modul de operare automat, sau resetaþi ºi
reiniþializaþi dispozitivul. Dacã aceastã încercare nu este reuºitã, returnaþi
dispozitivul la SAMSON AG pentru reparaþii.

66 Memoria pt. date
Alarmã suplimentarã la
contactul alarmei de
defectare!

Înregistrarea datelor în memoria de date nu mai funcþioneazã,
de ex. când datele înregistrate deviazã de la datele citite.
Robinetul se mutã în poziþia de siguranþã.

Remediu Returnaþi poziþionerul la SAMSON AG pentru reparare.
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67 Calcularea testãrii
Alarmã suplimentarã la
contactul alarmei de
defectare!

Poziþionerul hardware este monitorizat prin intermediul unui calcul de test.

Remediu Confirmaþi eroarea. Dacã nu este posibil, returnaþi poziþionerul
la SAMSON AG pentru reparare.

Eroare de date

68 Parametru de control
Alarmã suplimentarã la
contactul alarmei de
defectare!

Eroare la parametrul de control.

Remediu Confirmaþi eroarea, resetaþi ºi reiniþializaþi poziþionerul.

69 Parametrul Poti
Alarmã suplimentarã la
contactul alarmei de
defectare!

Eroare la parametrul potenþiometrului digital.

Remediu Confirmaþi eroarea, resetaþi ºi reiniþializaþi poziþionerul.

70 Calibrare
Alarmã suplimentarã la
contactul alarmei de
defectare!

Eroare la producerea datelor de calibrare. În consecinþã,
dispozitivul funcþioneazã la valorile implicite.

Remediu Returnaþi poziþionerul la SAMSON AG pentru reparare.

71 Parametri generali Erori la parametri care nu sunt critici pentru control.

Remediu Confirmaþi eroarea.
Verificaþi ºi, dacã este necesar, resetaþi parametrii necesari.

72 Parametri de pornire Erori la parametrii de pornire.

Remediu Confirmaþi eroarea, resetaþi ºi reiniþializaþi poziþionerul.

73 Eroare internã
a dispozitivului 1

Eroare internã a dispozitivului.

Remediu Returnaþi poziþionerul la SAMSON AG pentru reparare.

74 Parametri HART Eroare la parametrii HART® care nu sunt critici pentru funcþia de control.

Remediu Confirmaþi eroarea.
Verificaþi ºi, dacã este necesar, resetaþi parametrii necesari.

75 Parametrii info Eroare la parametrii info care nu sunt critici pentru funcþia de control.

Remediu Confirmaþi eroarea.
Verificaþi ºi, dacã este necesar, resetaþi parametrii necesari.
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76 Nici un mod de urgenþã Sistemul de mãsurare a cursei poziþionerului are o funcþie de
auto-monitorizare (consultaþi Codul 62).
Un mod de urgenþã controlat nu este disponibil la anumite servomotoare,
cum ar fi servomotoarele cu dublã acþiune. Din acest motiv, poziþionerul
se mutã în poziþia de siguranþã când apar erori de mãsurare. În timpul
iniþializãrii, poziþionerul verificã dacã servomotorul are o asemenea funcþie
sau nu.

Remediu Numai informaþii, confirmaþi dacã este necesar.
Nu mai sunt necesare alte acþiuni.

77 Eroare la încãrcarea
programului
Alarmã suplimentarã la
contactul alarmei de
defectare!

Când dispozitivul porneºte operaþia pentru prima datã dupã ce s-a aplicat
semnalul de intrare, acesta efectueazã o auto-testare (tEStinG defileazã
pe ecran).
Dacã dispozitivul încarcã un program care nu corespunde celui al
poziþionerului, robinetul trece în poziþia de siguranþã. Nu este posibil
sã scoateþi robinetul din aceastã poziþie de siguranþã din nou prin operarea
poziþionerului.

Remediu Întrerupeþi curentul ºi reporniþi poziþionerul. În caz contrar, returnaþi
poziþionerul la SAMSON AG pentru reparare.

78 Parametrul opþiuni Erori la parametrii opþiunilor.

79 Alarmele de diagnozã Alarmele sunt generate în modul de diagnosticare extinsã EXPERT+

dacã EXPERT+ a fost activat cu succes în Codul 48.

80 Parametrii de
diagnosticare

Eroare care nu este criticã pentru control.

Remediu Confirmaþi eroarea.
Verificaþi ºi, dacã este necesar, porniþi o altã rulare de referinþã.

81 Graficele de referinþã Eroare la trasarea graficelor de referinþã pentru semnalul de antrenare
y cu stare stabilã sau semnalul de antrenare y histerezis.
• Rularea de referinþã a fost întreruptã.
• Linia de referinþã cu stare stabilã y sau histerezis y nu a fost adoptatã.
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13 Setarea cu programul
TROVIS-VIEW – lista
parametrilor

13.1 Generalitãþi

Un CD-ROM care conþine programul pentru
instalarea Interfaþei de configurare ºi de operare
TROVIS-VIEW este furnizat de SAMSON.

Introduceþi CD-ROM-ul de instalare pentru a
porni programul de instalare. Odatã introdus,
CD-ROM-ul porneºte programul de instalare
automat, în funcþie de configurarea sistemului
de operare.
Dacã programul nu porneºte automat, faceþi
dublu click pe setup.exe din directorul rãdãcinã
al CD-ROM-ului pentru a instala TROVIS-VIEW.

Urmaþi indicaþiile de pe ecran ºi instrucþiunile
programului de instalare.

Cerinþele sistemului sunt specificate în fiºierul
readme.txt din directorul rãdãcinã al
CD-ROM-ului.

Interfaþa cu operatorul TROVIS-VIEW poate
fi folositã pentru diferite dispozitive SAMSON.
Luaþi la cunoºtiinþã faptul cã programul vã oferã
ºi opþiunea de a instala un modul demo. Pentru
a putea folosi acest software fãrã restricþii,
software-ul trebuie sã fie activat dupã cum este
descris mai jos:

Dupã instalare va apãrea o fereastrã de dialog
care va solicita codul CD-ului, pe care îl veþi
gãsi pe coperta CD-ROM-ului original. Dupã ce
aþi introdus codul CD-ului corect ºi aþi pornit
procesul de activare, un cod de cerere va fi
generat automat. Ferestra de dialog Activare va
apãrea afiºând codurile de cerere generate ºi
un link la serverul de activare SAMSON, unde
se va genera ºi afiºa un cod unic de activare.
Introduceþi acest cod de activare în fereastra de
dialog Activare a TROVIS-VIEW. Software-ul
poate fi folosit acum fãrã restricþii în scopul
pentru care a fost achiziþionat.

Pentru a permite comunicarea cu un PC,
conectaþi interfaþa serialã la interfaþa serialã
(conectorul mamã cu 5 contacte) a
poziþionerului folosind un cablu de conectare
SAMSON cu adaptorul pentru interfeþã serialã
(nr. comandã 1400-7700).

Setãrile poziþionerului configurate în
TROVIS-VIEW pot fi transferate direct prin
cablul de conectare SAMSON la poziþioner în
locul de instalare. Aceastã conexiune online
vã permite sã citiþi orice setare precum ºi sã
beneficiaþi de o funcþie de diagnosticare.
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13.2 Pornirea TROVIS-VIEW ºi
efectuarea setãrilor de bazã

Setãrile pot fi introduse în interfaþa cu operatorul
TROVIS-VIEW chiar dacã poziþionerul este
conectat sau nu.
Când poziþionerul este conectat, datele
încãrcate de la poziþioner pot fi înlocuite.

Când poziþionerul nu este conectat, setãrile
implicite apar pe afiºajul interfeþei cu operatorul
sau, alternativ, un fiºier TROVIS-VIEW stocat
(*.tro) poate fi încãrcat ºi înregistrat prin meniul
File ºi selectând Open.

Conexiunea la poziþioner este stabilitã prin
apãsarea simbolurilor din partea din dreapta sus
de pe bara cu butoane:

Încãrcarea datelor de la poziþioner
ºi afiºate în interfaþa cu operatorul.

Descãrcaþi setul complet de date
de la interfaþa cu operatorul
la poziþioner.
Pentru a descãrca parametrii individuali
la poziþioner, deschideþi meniul
derulant corespunzãtor.
Selectaþi Write pentru a descãrca doar
parametrii selectaþi
(vedeþi secþiunea 13.3).

Poziþionerul este în modul online,
indicat de logo-ul TROVIS-VIEW 3
din partea dreaptã sus, din bara
albastrã.

Poziþionerul este în modul offline.

Puteþi activa ºi funcþiile listate în meniul Device.
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1. Porniþi TROVIS-VIEW

Efectuaþi setãrile necesare în meniul View prin activarea sau dezactivarea funcþiilor.

Când Trend Viewer este activat, toate datele de operare sun încãrcate ciclic de la poziþioner în
modul online ºi sunt afiºate sub forma unor grafice.
Click dreapta pe grafic pentru a edita formatul graficului sau pentru a copia datele înregistrate
într-un fiºier.

2. Selectaþi limba doritã în meniul Options.
Limba selectatã poate fi schimbatã în orice moment cu excepþia modului online.
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3. Selectaþi Communication din
meniul Options ºi alegeþi
setãrile de comunicare.

4. Apãsaþi pe Port settings ºi alegeþi portul
ºi setãrile serverului.

5. Selectaþi Convert din meniul File pentru a
selecta versiunea programului firmware
a poziþionerului.
Trebuie sã se potriveascã versiunii
specificate în bara de sus.

6. Introduceþi mai multe detalii despre instalaþie,
dacã este necesar, în Customer Data din
meniul Edit.

7. Selectaþi Load Factory Defaults din meniul Edit pentru a încãrca setãrile implicite ale interfeþei
cu operatorul.



13.3 Setarea parametrilor

Apãsaþi pe unul dintre fiºierele listate în coloana din stânga pentru a deschide o fereastrã care sã
listeze setãrile parametrilor corespunzãtori. Puneþi sãgeata mouse-ului pe numele parametrului
pentru a afiºa ponturi despre instrumente, oferind informaþii despre parametrii specifici.

Apãsaþi de douã ori pe un parametru pentru a deschide o fereastrã care permite modificarea
parametrului.

Click drepta pe parametru pentru a deschide meniul derulant
care sã ofere opþiuni de editare suplimentare.

Parametrii din toate fiºierele sunt listaþi în urmãtoarea listã de parametri.
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13.4 Lista parametrilor

Parametru Valori Setãri
implicite

Descriere
Consultaþi secþiunea 12 pentru descrierea codurilor

Identificare – Unitatea de operare

TAG Max. 32 caractere Identificarea etichetei unitãþii de operare

TAG lung

Adresa magistralei 0 Cod 46

Descriere Câmpuri de text disponibile liber

Mesaj

Câmpul de text 1
pânã la 5

Numãrul de serie al
poziþionerului

Numãrul de serie al poziþionerului

Numãrul de produs al
poziþionerului

3730-3 xxx Numãrul de model al fabricantului poziþionerului

Versiunea firmware x.xx Versiunea actualã a programului firmware al dispozitivului,
Cod 43

Nivelul de diagnozã EXPERT

Numãrul asamblãrii
finale

0 … 16777215 0 Orice numãr ce poate fi atribuit pentru a identifica clar
întregul dispozitiv de teren

Data (ziua) 1 … 31 1

Data care poate fi introdusã. Pãstratã în poziþionerData (luna) Ianuarie

Data (anul) 1900 … 2155 2003

Certificare Indicã dacã poziþionerul poate fi folosit în zonele cu risc

Numãr de
sincronizatoare iniþiale

5 … 20 5 Numãrul de biþi de sincronizare necesari

Numãrul necesar de
sincronizatoare iniþiale

5

Revizia HART 5 Denumeºte versiunea specificaþiei HART care este
compatibilã cu poziþionerul

Identificare – Poziþioner

Tipul dispozitivului 3730-3 Indicã denumirea exactã a modelului

Identificare – Poziþioner – Servomotor

Identificarea tipului
servomotorului

Numãrul de identificare al fabricantului servomotorului pe
care este montat poziþionerul

Tipul servomotorului Simplã acþiune
Dublã acþiune

Simplã acþiune Servomotor cu sau fãrã mecanism de revenire a arcului

Conectare Integral/NAMUR Integral Defineºte conectarea poziþionerului la robinetul de reglare

Amplificator Inexistent/prezent Inexistent Amplificatorul pneumatic al volumului

Mãrimea
servomotorului

60 … 5600 240 cm2 Suprafaþa utilã a membranei sau pistonului servomotorului

Valoarea inferioarã a
presiunii de semnal

0,0 … 6 0,2 bar Valoarea iniþialã a domeniului de reglare al servomotorului

Valoarea superioarã a
presiunii de semnal

0,0 … 6 1,0 bar Valoarea finalã a domeniului de reglare al servomotorului

Presiunea de
alimentare

0,0 … 6 6,0 bar Presiunea de alimentare a reþelei de aer comprimat
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Identificare – Poziþioner – Robinet

Identificarea tipului
robinetului

Numãrul de identificare al fabricantului robinetului pe care
este montat poziþionerul

Direcþia de curgere Curgere cãtre
deschis (FTO)/
Curgere cãtre închis
(FTC)

Curgere cãtre
deschis (FTO)

Indicã direcþia în care agentul de proces curge spre conul
robinetului.

Presetupa Reglabilã/
Auto-reglabilã/
Etanºarea cu burduf

Auto-reglare Etanºarea tijei conului la atmosferã

Suprafaþa de aºezare
(tipul de scurgere)

Etanºare metalicã/
Armãturã metalicã/
etanºare soft/
etanºare cu nichel

Etanºare
metalicã

Tipul etanºãrii dintre scaun ºi con

Echilibrarea presiunii Fãrã/
Cu (PTFE)/
Cu (grafit)

Fãrã Con cu echilibrare de presiune pentru compensarea
forþelor

Caracteristica de
curgere

Liniarã 30:1/
Proc. eg. 30:1/
Liniarã 50:1/
Proc. eg. 50:1/
Alta

Liniarã 50:1 Caracteristica robinetului: Curgerea la cursa robinetului

Standard de
dimensiuni ale
robinetului

DIN/ANSI DIN Dimensiunile robinetului conform DIN sau ANSI

Mãrimea nominalã DN 8 … 2100 50 Mãrimea nominalã în mm (DIN) sau inch (ANSI)

Coeficient Kvs 0.0001 …
20000.0000

1.0000 Kv Coeficientul de curgere al robinetului

Unitãþi Kvs Kv/cv Kv Coeficient de curgere, unitãþi metrice (Kvs) sau unitãþi
US Americane (cv)

Diametrul scaunului
robinetului

2.0…500.0 6,0 mm Diametrul gãurii scaunului robinetului

Identificare – Poziþioner – Componente suplimentare

Electrovalvã

Nu este
instalatã

Cod 45

Traductor de poziþiei Cod 37

Contact de limitã
inductiv

Instalat/
Nu este instalat

Cod 38
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Unitate funcþionalã

Protecþie la scriere
HART

Fãrã protecþie
la scriere

Cod 47

Pornire cu setãrile
implicite

Cod 36

Poziþioner – Modul de operare

Modul de operare
curent

Indicã modul de operare curent utilizat de cãtre dispozitiv

Modul de operare þintã Automat/Manual/
Autoprotejat
siguranþã

Automat Cod 0

Poziþioner – Procesare date

Variabila de referinþã w

Afiºare curent
variabile de proces

Cod 42

Variabila de control x Poziþia curentã

Deviaþia sistemului e Deviaþia de la poziþia þintã (e = w - x)

Variabila
manipulatã y

Indicã semnalul de control y în % în relaþie cu domeniul
cursei identificat la iniþializare dupã ce dispozitivul a fost
iniþializat.

Starea

Stare prescurtatã Stare rezumatã a dispozitivului de poziþionerului.
Starea prescurtatã este compusã din mai multe stãri.
Starea prescurtatã poate avea urmãtoarele etape:

Fãrã alarmã

Întreþinere necesarã

Întreþinerea cerutã

Alarma de întreþinere

Verificarea funcþiei

Stãrile prescurtate „Întreþinere necesarã“ ºi „Întreþinere
cerutã“ sunt de asemenea indicate pe afiºajul poziþionerului
prin .

Starea prescurtatã „Alarmã de întreþinere“ determinã apariþia
simbolului de alarmã de defectare pe afiºaj.

Existã un defect
(contactul alarmei
de defectare)

Afiºare ºi alarmã

Starea contactului alarmei de defectare

Starea contactului
de limitã A1

Starea ieºirii de comutare pentru contactul de limitã A1

x scade sub A1 Indicã dacã variabila de control x a scãzut sub
limita pentru A1

Starea contactului
de limitã A2

Starea ieºirii de comutare pentru contactul de limitã A2

x depãºeºte A2 Indicã dacã variabila de control x a depãºit limita pentru A2

Starea operaþionalã Indicã starea operaþionalã curentã a controlului intern

Temperatura Temperatura curentã în poziþioner
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Poziþioner – Variabila de referinþã

Funcþia de sigurantã Creºtere/creºtere >>

Crest./descr. <>

Creºtere/
creºtere >>

Cod 7

Valoarea inferioarã a
domeniului de referinþã

0,0 … 75,0% 0,0% Cod 12

Valoarea superioarã a
domeniului de referinþã

25,0 … 100,0% 100,0% Cod 13

Permite poziþia finalã
mai micã decât w

On/Off On Cod 14

Poziþia finalã când w
este mai mic

0,0 … 49,9% 1,0% Cod 14

Permite poziþia finalã
mai mare decât w

On/Off Off Cod 15

Poziþia finalã când w
este mai mare

50,0 … 100,0% 100,0% Cod 15

Timpul de tranzit
necesar DESCHIS

0 … 240 s 0 s Cod 21

Timpul de tranzit
necesar ÎNCHIS

0 … 240 s 0 s Cod 22

Poziþioner – Domeniul de lucru

Valoarea iniþialã a
domeniului cursei/
domeniul unghiului de
rotire

0,0 … 12,0 mm 0,0% Cod 8

Valoarea finalã a
domeniului cursei/
domeniul unghiului de
rotire

3,0 … 15,0 mm 100,0% Cod 9

Activeazã limita
inferioarã pentru cursã/
unghi de rotire

On/Off Off Cod 10

Cursa/unghi de
rotire, limita inferioarã

0,0 … 49,9% 0,0% Cod 10

Activeazã limita
superioarã pentru
cursã/unghi de rotire

On/Off On Cod 11

Cursa/unghi de rotire,
limita superioarã

50,0 … 120,0% 100,0% Cod 11
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Poziþioner – Caracteristici

Caracteristica selecþie Liniarã

Procentaj egal

Prog.eg. Invers

SAMSON
robinete fluture

liniar
proc.eg.

robinete cu con rotativ
VETEC  liniare

proc. eg.
Robinete cu sferã
segmentatã

liniar
proc. eg.

Definitã de
utilizator

Liniarã Cod 20

Grafice ale caracteristicilor definite de utilizator,
încãrcarea ºi salvarea caracteristicilor.

Vedeþi exemplul de pe pagina urm.

Tipul caracteristicii Text liber pentru descrierea caracteristicii definite
de utilizator
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Exemplu pentru caracteristica definitã de utilizator

• Selectee Caracteristicã definitã de utilizator în parametrul Selectare caracteristicã.
• Clic dublu pe Editare, deschidere sau salvare caracteristicã pentru a deschide o fereastrã în

care caracteristica poate fi  editatã.
Clic pe butonul Caracteristica din dreapta jos pentru a deschide ºi salva o caracteristicã.
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Parametru Valori Implicit Descriere

Poziþioner – Caracteristici de performanþã

Poziþioner – Caracteristici de performantã

Coeficientul proporþional
de acþiune necesar KP
(treaptã)

0…17 7 Cod 17

Coeficientul proporþional
de acþiune KP (treaptã)

Cod 18

Timpul de acþiune
derivativ necesar TV
(treaptã)

Off/1/2/3/4 2 Cod 19

Timpul de acþiune
derivativ TV (treaptã)

Cod 18

Poziþioner – Poziþia de siguranþã

Poziþia de siguranþã Închidere Poziþia de siguranþã a servomotorului dupã o defecþiune
de alimentare cu aer/alimentare auxiliarã sau pornirea
dispozitivului.
Determinatã în timpul iniþializãrii de cãtre poziþia
comutatorului culisant (vedeþi secþiunea 5.1).

La servomotoarele cu dublã acþiune, poziþia de siguranþã
este numai pentru defecþiuni ale sursei de alimentare
auxiliare. Nu este o poziþie definitã pentru defecþiuni de
alimentare cu aer.

Poziþioner – Controlul erorilor

Banda de toleranþã 0,1…10,0% 5,0% Cod 19

Timpul de întârziere 0…9999 s 30 s Criteriul de resetare pentru monitorizarea buclei de control.
O eroare a buclei de control este generatã când timpul de
întârziere este depãºit ºi deviaþia sistemului nu este în
banda de toleranþã.

Cursa totalã a robinetului 1 Cod 23

Limita cursei totale a
robinetului

1000…
990 000 000

1 000 000 Cod 24

Modul de alarmã A1 Conductor/ridicat
A2 Non-conduc./redus

A1 Non-conduc./redus
A2 Non-conduc./redus

A1 Conductor/ridicat
A2 Conduc./ridicat

A1 Non-conduc./redus
A2 Conductor/ridicat

A1
Conductor/
ridicat

A2
Conductor/
ridicat

Cod 25

Activarea valorii limitã A1 On/Off On Cod 26

Valoarea limitã A1 0,0 … 100% 2,0% Cod 26

Activarea valorii limitã A2 On/Off On Cod 27
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Valoarea limitã A2 0,0 … 100% 98,0% Cod 27

Alarma de defectare cu
„Verificarea funcþiei“
stare prescurtatã

Nu Cod 32

Alarma de defectare cu
„Alarma de întreþinere“
saun starea prescurtatã
„Întreþinere necesarã“

Numai alarma de
întreþinere ºi
Întreþinere

necesarã

Alarma de
întreþinere

Cod 33

Limita punctului zero 0,0…100,0% 5,0% Limita pentru monitorizarea punctului zero

Poziþioner – Controlul erorilor – Raport de clasificare

Alarme de eroare în starea prescurtatã

Notã!
Fiecare alarmã de eroare are o stare atribuitã.

Stãrile posibile sunt puse în ordine începând cu prioritatea cea mai micã:

Întreþinere necesarã Cea mai micã

Întreþinerea cerutã

Alarma de întreþinere

Verificarea funcþiei Prioritatea cea mai mare

Fãrã alarmã Alarma nu este adãugatã la starea prescurtatã

Alarma de defectare prezentã în dispozitivul cu prioritatea cea mai mare determinã care stare prescurtatã este afiºatã.

Stãrile prescurtate „Întreþinere necesarã“ ºi „Întreþinere cerutã“ sunt de asemenea indicate pe afiºajul poziþionerului prin .

Starea prescurtatã „Alarmã de întreþinere“ determinã apariþia simbolului de alarmã de defectare pe afiºaj.
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x > domeniu Determinã starea individualã pentru
fiecare alarmã

cu simbolul

o alarmã nu este adãugatã la
starea prescurtatã

Simbol

pentru întreþinere necesarã
ºi

întreþinere cerutã

Simbol

pentru alarma de întreþinere

sau simbolul

pentru verificarea funcþiei

Cod 50

Delta x < domeniu Cod 51

Conectare Cod 52

Timp de iniþializare
depãºitã

Cod 53

Iniþializare/
electrovalvã

Cod 54

Timpul de tranzit
nerealizat

Cod 55

Poziþia pinului Cod 56

Bucla de control Cod 57

Punctul zero Cod 58

Autocorecþie Cod 59

Semnal x Cod 62

w prea mic Cod 63

Parametru de control Cod 68

Parametrul Poti Cod 69

Parametru
de calibrare

Cod 70

Parametri generali Cod 71

Eroare internã
a dispozitivului 1

Cod 73

Parametrul HART Cod 74

Informaþii de parametru Cod 75

Niciun mod de urgenþã Cod 76

Parametrul opþiuni Cod 78

Cursa totalã a robinetului
depãºitã

Determinã starea prescurtatã când apare o defecþiune

Temperatura < -40 °C Temperatura scade sub -40 °C în timpul funcþionãrii

Temperatura > 80 °C Temperatura depãºeºte +80 °C în timpul funcþionãrii

Poziþioner – Pornire

Direcþia de citire Pneumaticã
conexiune
dreapta/stânga

Pneumaticã
conexiune
dreapta

Cod 2

Poziþia pinului Off
17/25/35/50/
70/100/200 mm
90°

Off Cod 4

Modul de iniþializare Domeniul nominal

Domeniul maxim

Reglare manualã

Substituire

Domeniul maxim Cod 6

Limita de presiune Off /2,4/3,7/1,4 bar Off Cod 16

Domeniul nominal
determinat

Cod 5

100 EB 8384-3 RO

Dimensiuni în mm



Timpul minim de tranzit
DESCHIS

Cod 40

Timpul minim de tranzit
ÎNCHIS

Cod 41

Poziþia de siguranþã Poziþia de siguranþã a servomotorului dupã o defecþiune de
alimentare cu aer/alimentare auxiliarã sau pornirea
dispozitivului.
Determinatã în timpul iniþializãrii de cãtre poziþia
comutatorului culisant (vezi secþiunea 5.1).
La servomotoarele cu dublã acþiune, poziþia de siguranþã
este numai pentru defecþiuni ale sursei de alimentare
auxiliare. Nu este o poziþie definitã pentru defecþiuni de
alimentare cu aer.

Poziþioner – Pornire – Iniþializare

Modul de iniþializare Domeniul nominal

Domeniul maxim

Reglare manualã

Substituire

Domeniul maxim Cod 6

Dispozitiv iniþializat Starea iniþializãrii dispozitivului

Iniþializare Începerea procedurii de iniþializare.
Parametrul modului de iniþializare trebuie sã fie mai întâi
setat pe procedura de iniþializare necesarã.

Starea de iniþializare Starea procedurii de iniþializare în curs

Iniþializarea abandonatã Procedura de iniþializare în curs a fost abandonatã. Robinetul
de reglare se miºcã în poziþia sa de siguranþã.

Modul de operare þintã Automat
Manual
SIGURANÞÃ

Automat Cod 0

Modul de operare curent Indicã modul curent de funcþionare a poziþionerului

Eroare la iniþializare

x > domeniu

Alarmã

Cod 50

Delta x < domeniu Cod 51

Conectare Cod 52

Timpul de iniþializare
depãºit

Cod 53

Iniþializare/electrovalvã Cod 54

Timpul de tranzit prea
scurt

Cod 55

Poziþia pinului Cod 56

Niciun mod de urgenþã Cod 76

Poziþioner – Pornire – Substituþie

Iniþializat îm modul Sub Indicã dacã configurarea substituþiei (modul sub)
a fost efectuatã

Direcþia de închidere Contor-în sens
orar

Cod 34

Poziþia de blocare 0.0 % Cod 35
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Poziþioner – Întreþinere

Lansare calibrare zero

Calibrare zero Lansare calibrare zero

Starea de iniþializare Starea procedurii de iniþializare în curs

Iniþializarea abandonatã Procedura de iniþializare în curs a fost abandonatã.
Robinetul se mutã în poziþia de siguranþã.

Modul de operare þintã Automat
Manual
SIGURANÞÃ

Automat Cod 0

Modul de operare curent Indicã modul curent de funcþionare a poziþionerului

Poziþioner – Simulare

Testarea alarmei A1 Cod 28

Testarea alarmei A2 Cod 28

Testarea alarmei A3
(ieºirea alarmei de
defectare)

Cod 28

Diagnozã

Nivelul de diagnozã
setare

Expert

Modul de operare curent Automat Indicã modul curent de funcþionare a poziþionerului

Diagnozã – Alarme de stare

Starea

Starea prescurtatã Simbol de alarmã Starea prescurtatã rezumatã. Realizatã din mai multe stãri.

Contorul orelor de
funcþionare

Afiºare sau stare

Timpul scurs de la prima iniþializare

Dispozitivul în buclã
închisã

Timpul scurs în buclã închisã de la prima iniþializare

Dispozitivul conectat de
la ultima iniþializare

Timpul scurs de la ultima iniþializare

Dispozitivul în buclã
închisã de la ultima
iniþializare

Timpul scurs în buclã închisã de la ultima iniþializare

Eroare generatã (ieºirea
alarmei de defectare)

Starea ieºirii alarmei de defectare

Starea electrovalvei Starea electrovalvei opþionale

Poziþia de siguranþã Poziþia de siguranþã a servomotorului dupã o defecþiune de
alimentare cu aer/alimentare auxiliarã sau pornirea
dispozitivului.
Determinat în timpul iniþializãrii.

Dispozitiv iniþializat Starea iniþializãrii dispozitivului

Pornire realizatã cu
setãrile implicite

Indicã dacã a fost realizatã o pornire cu setãrile implicite.

Operare localã activã Operarea localã este activã

Configuraþie schimbatã Stare schimbatã a configuraþiei bitului de stare al
dispozitivului.

Numãrul de calibrãri
de zero

Numãrul de calibrãri zero care au fost efectuate de la ultima
iniþializare

Numãrul de iniþializãri Numãrul de iniþializãri realizate

Limita punctului zero Limita pentru monitorizarea punctului zero
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Operare

Bucla de control

Alarmã

Cod 57

Punctul zero Cod 58

Autocorecþie Cod 59

Eroare fatalã Cod 60

w prea mic Cod 63

Cursa totalã a robinetului
depãºitã

Starea limitei cursei totale a robinetului

Temperatura depãºitã Alarma de stare rezultatã din analiza de diagnosticare

Hardware

Semnal x

Alarmã

Cod 62

Convertor i/p Cod 64

Hardware Cod 65

Memoria pt. date Cod 66

Calcul de control Cod 67

Eroare la încãrcarea
programului

Cod 77

Iniþializare

Domeniu x

Alarmã

Cod 50

Delta x < domeniu Cod 51

Conectare Cod 52

Timpul de iniþializare
depãºit

Cod 53

Iniþializare/electrovalvã Cod 54

Timpul de tranzit prea
scurt

Cod 55

Poziþia pinului Cod 56

Niciun mod de urgenþã Cod 76

Memoria pt. date

Parametru de control

Alarmã

Cod 68

Parametrul Poti Cod 69

Calibrare parametru Cod 70

Parametri generali Cod 71

Eroare internã a
dispozitivului 1

Cod 73

Parametrul HART Cod 74

Parametrul Info Cod 75

Parametrul opþiune Cod 78

Diagnozã parametri Cod 80
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Temperatura

Temperatura min.

Afiºaj

Cea mai micã temperaturã înregistratã la poziþioner

Temperatura max. Cea mai mare temperaturã înregistratã la poziþioner

Temperatura min. (timp) Contorul orelor de funcþionare înregistrate când a fost
înregistratã cea mai micã temperaturã la poziþioner

Temperatura max. (timp) Contorul orelor de funcþionare înregistrate când a fost
înregistratã cea mai mare temperaturã la poziþioner

Diagnozã – Mesaje de stare – Jurnal de date

Alarme
(1) – (30)

Alarmã

Alarme înregistrate generate de cãtre poziþioner

Contorul orelor de funcþionare înregistrate la fiecare alarmãOrele de funcþionare
de la prima iniþializare

Diagnozã – Alarme de stare – Resetare

Resetarea cursei totale
absolute

Resetarea
alarmelor corespondente

Resetarea contorului pentru cursa totalã absolutã înapoi
pe 0

Resetare
indicator valori implicite

Setarea indicatorului de valori implicite înapoi pe 0

Setare modificatã pentru
resetarea dispozitivului

Bitul de stare pentru resetarea dispozitivului
setarea dispozitivului modificatã.

Eroare la iniþializarea de resetare

Resetare
x > domeniu

Resetarea
alarmelor corespondente

Cod 50

Resetare
Delta x < domeniu

Cod 51

Resetare conectare Cod 52

Resetare
iniþializare
depãºitã

Cod 53

Resetare
iniþializare/electrovalvã

Cod 54

Resetare
timp de tranzit prea scurt

Cod 55

Resetare a poziþiei
pinului

Cod 56

Resetarea erorii operaþionale

Resetarea punctului zero Resetarea
alarmelor corespondente

Cod 58

Resetare autocorecþie Cod 59

Resetare eroare hardware

Resetare hardware Resetarea
alarmelor corespondente

Cod 65

Resetare control calcul Cod 67

Resetare eroare de date

Resetare parametru
de control

Resetarea
alarmelor corespondente

Cod 68

Resetare parametru Poti Cod 69

Resetare
parametri generali

Cod 71

Parametrul HART Cod 74

Resetare parametru
opþiuni

Cod 78
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Resetare parametri
de diagnosticare

Cod 80

Resetare informaþii statistice

Resetare jurnal de date Datele mãsurate din memoria tampon a jurnalului de date
sunt ºterse
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14 Dimensiuni în mm
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Conectare conform IEC 60534-6Consola
manometrului sau placa de conectare

Levier mm
S = 17
M = 50
L = 100
XL = 200

Conectare directã

M20 x 1.5

Senzorul de poziþie extern

Conectarea la servomotoarele rotative
VDI/VDE 3845

pentru toate mãrimile nivelului de fixare 2

Plãcuþa
de conectare
G ¼ sau
¼ NPT

Dispozitiv pneumatic
de inversare

(opþional)
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Dimensiuni în mm

Attachment acc. to IEC 60534-6Pressure gauge
bracket

or connecting plate

Lever mm
S = 17
M = 50
L = 100
XL = 200

Attachment to rotary actuators
VDI/VDE 3845

for all sizes of fixing level 2

Connecting
plate
G ¼ or
¼ NPT

Direct attachment

M20 x 1.5

Reversing amplifier
(option)
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Instrucțiuni de siguranță pentru montarea și 
operarea poziționerelor cu certificare ATEX 

Instrucțiuni de siguranță conform secțiunii 30 a EN 60079-0:2009

1 Instrucțiuni de siguranță importante
Echipamentul trebuie asamblat, pus în funcțiune și 
operat doar de personal calificat și familiarizat cu 
acesta. În cadrul acestiu manual de montare­operare, 
termenul de personal calificat se referă la persoane 
special școlarizate capabile să ințeleagă munca pe 
care o prestează, și care pot să recunoacă situațiile cu 
posibilitate de pericol prin experiența șI calificarea lor, 
cunoscând standardele aplicabile.

Versiunea EEx a acestui echipament trebuie operat 
doar de personal special școlarizat sau de către per-
sonal autorizat să lucreze cu echipamente EEx in zone 
cu pericol de explozie .

Toate posibile cauze de explozie cauzate de trecerea 
fluidului prin robinet, de deplasarea părților mobile 
ale robinetului sau de semnalul de comandă, trebuie 
eliminate prin măsuri adecvate. 

Dacă în servomotorul pneumatic apar forțe sau 
mișcări nedorite din cauza nivelului de presiune al ae-
rului instrumental, trebuie folosit o stație de reducere a 
presiunii aerului instrumental.

Transportul șI depozitarea trebuie făcute în mod adec-
vat.

2 Conexiuni electrice
Pentru instalații electrice vă rugăm să aveți în vedere 
reglementările în vigoare cu privire la accidente și pe-
ricole din țara dvs.

Următoarele reglementări se aplică în zonele cu pe-
ricol de explozie: EN 60079­14:2008 VDE 0165–1 
Ambient Exploziv – Proiectarea, selecția șI punerea în 
funcțiune a instalațiilor electrice.

ATENȚIE! 
Atenție la conexiunile terminale! Schimbarea 
destinației conexiunilor electrice poate conduce la 
ineficiența protecției EEX.

Nu desfacețI șuruburile de pe sau din carcasă.

Valorile maxime permise specificate în certificatele 
de tip EC se aplică la interconectarea echipamentelor 
electrice cu protecție intrinsecă (Ui or Uo, li or Io, Pi or 
Po, Ci or Co and Li or Lo)�

3 Selectarea conductorilor și a cablurilor
Țineți cont de clauza 12 a EN 60079­14:2008 
VDE 0165­1 pentru instalții electrice cu protecție in-
trinsecă.

Clauza 12.2.2.7 se aplică când se folosesc cabluri cu 
mai multe fire sau conductori cu mai multe circuite cu 
protecție intrinsecă. Grosimea izolației conductorilor 
din materiale comune (de ex. polietilenă) nu trbuie 
sa fie mai mică de 0,2 mm. Diametrul conductorului 
individual dint­un cablu nu trebuie să fie sub 0,1 mm. 
Protejați capetele firelor împotriva exfolierii. Dacă se 
folosesc două cabluri separate pentru conexiuni, se 
poate monta o presetupă adițională. Astupați conexi-
unile nefolosite cu mufe sau dopuri.

Sub temperatura ambientală de –20 °C folosiți pre-
setupe metalice.

4 Echipamente folosite în zona 2/zona 22
În echipamentele cu protecția de tip Ex nA II (fără 
scântei) conform EN 60079­15:2003, circuitele pot 
fi conectate, deconectate sau schimbate sub tensiune 
doar în timpul instalării, întreținerii sau reparării. În 
echipamentele cu protecția de tip Ex nL (limitare de 
putere) conform EN 60079­15:2003 circuitele pot fi 
schimbate in condiții normale de operare.

Valorile maxime admise înscrise în certificatul de con-
formitate sau în anexe, se iau în considerare la inter-
conectarea echipamentelor cu circuite cu limitare de 
putere de tip Ex nL IIC.

5 Intervenția la echipamentele cu protecție anti Ex
Dacă o piesă componentă Eex a unui echipament ne-
cesită o intervenție, ea nu poate fi pusă în fucțiune 
decât după aprobarea dată de un inspector autorizat. 
Acest lucru nu este necesar dacă după intervenție pro-
ducătorul face un test asupra echipamentului și emite 
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un certificat de conformitate. Înlocuirea componentelor 
se va face doar cu cele originale furnizate de către 
producător și care au certificat de conformitate. 

Echipamentele care au fost reparate , testate sau au 
funcționat în afara zonei cu pericol de explozie, dar 
care vor trebui să funcționeze în interiorul acestei 
zone, trebuie să îndeplinească toate cerințele pentru 
funcționare in zone Ex. Înainte de punerea în funcțiune 
în interorul zonei cu pericol de explozie, testați echi-
pamentul în conformitate cu specificațiile pentru 
intervențiile asupra echipamentelor EEx. 

6 Actualizare software (interfață serială)
Actualizarea softwarelui la poziționerele în funcțiune 
se face în următorul mod:

Dacă actualizarea se face de către un specialist SAM-
SON, aceasta va fi confirmată printr­un semn disctinc-
tiv pe poziționer, eliberat de sistemul de asigurare a 
calității SAMSON.

În toate celelalte cazuri, doar personalul specializat cu 
aprobare scrisă va putea face actualizarea software-
lui. Aceste actualizări vor fi marcate pe poziționer.

Echipamentele IT conectate la rețea nu pot fi folosite 
fără echipament de protecție suplimentar. La cele pe 
baterii nu este necesara aceasta masură.

a)  Actualizare în afara zonei Ex:  
Demontați poziționerul și adaptați softwareul în 
afara zonei Ex . 

b)  Actualizarea la fața locului:  
Actualizarae la fața locului se paote face doar cu 
un permis de lucru de la operatorul instalației. 

7 Întreținere, calibarae și intervenții
Intervențiile, intreținerea și calibrarea în interiorul sau 
exteriorul zonei Ex se vor face doar cu scule utilizînd 
curent/voltaj cu protecție intrinsecă pentru a nu deteri-
ora echipamentele EEx.

ȚinețI cont de valorile maxime permise din certificatele 
pentru circuitele cu protecție intrinsecă.
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