TYPENBLATT

T 8484-3
Intelligenter Stellungsregler (HART®) TROVIS 3730-3

CE L =X

Anwendung

Einfach- oder doppeltwirkender Stellungsregler zum Anbau an pneumatische Stellventile.

Selbstabgleichend, automatische Anpassung an Ventil und Antrieb.

Sollwert 4 bis 20 mA
Ventilhibe 3,6 bis 300 mm
Schwenkwinkel 24 bis 100°

Der Stellungsregler gewdhrleistet eine vorgegebene Zuord-
nung von Ventilstellung zum Stellsignal. Er vergleicht das Stell-
signal einer Regel- oder Steuereinrichtung mit dem Hub oder
Drehwinkel eines Stellventils und liefert als Ausgangsgrofle ei-
nen pneumatischen Stelldruck.

Merkmale

Hohe Luftleistung

Einfacher Anbau an gdngige Hub- und Schwenkantriebe:
- SAMSON:-Direktanbau

NAMUR-Rippe

Stangenanbau nach [EC 60534-6-1

Anbau nach VDI/VDE 3847

- Schwenkantriebanbau nach VDI/VDE 3845

Beriihrungsloses Wegmesssystem

Klartextdisplay mit NE-107-Status und Meldungen am
Gerdat

Integrierte Diagnosefunktionen
Einfache Ein-Knopf-Bedienung mit Menifihrung

Display in jeder Anbaulage durch umschaltbare Leserich-
tung gut ablesbar

Mit PC Gber serielle Schnittstelle SSP per Software
TROVIS-VIEW konfigurierbar

Variable, automatische Inbetriebsetzung durch vier ver-
schiedene Initialisierungsmodi

Durch Initialisierungsmodus ,Sub” (Substitution) kann der
Stellungsregler im Notfall bei laufender Anlage ohne Ver-
fahren des Ventils in Betrieb genommen werden.

Netzausfallsichere Speicherung aller Parameter in EEPROM
Zweileitertechnik mit kleiner elekirischer Birde von 465 Q
Einstellbare DichtschlieB3funktion

Standige Uberwachung des Nullpunkts

Temperatursensor und Betriebsstundenzdhler integriert

Selbstdiagnose; Meldungen als Sammelstatus nach
NE 107

Bild 1: Elektropneumatischer Stellungsregler TROVIS 3730-3

* Integrierte Diagnose EXPERTplus fir Regelventile, vgl.
> T8389-3

e Optionale Zusatzfunktionen:
Drucksensoren 1), Stellungsmelder, induktive Grenzkontak-
te, Software-Grenzkontakte, Zwangsentliftung, Bindrein-
gang, Bindrausgang ?

1) Ab Hardwareversion 02.00.xx/Firmwareversion 2.02.xx (liefer-
bar in Q2/2025)
2 Nur in Verbindung mit Grenzkontakten
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Aufbau und Wirkungsweise

Der elektropneumatische Stellungsregler TROVIS 3730-3 wird
an pneumatische Stellventile angebaut und dient der Zuord-
nung von Ventilstellung (Regelgrofie x) und Stellsignal (Soll-
wert w). Dabei wird das von einer Regel- oder Steuereinrich-
tung kommende elektrische Stellsignal mit dem Hub/Drehwin-
kel des Stellventils verglichen und ein Stelldruck ausgesteuert.

Der Stellungsregler besteht im Wesentlichen aus einem berih-
rungslosen Wegaufnehmersystem (2), einer Pneumatik und
der Elektronik mit Mikrocontroller (4). Die Ventilstellung wird
als Hub oder Drehwinkel auf den Abtasthebel und dariiber
auf den Wegaufnehmer (2) Gbertragen und dem Mikrocont-
roller (4) zugefihrt. Der im Controller enthaltene PID-Algorith-
mus vergleicht den Istwert des Wegaufnehmers (2) mit dem
von der Regeleinrichtung kommenden Gleichstromstellsignal
von 4 bis 20 mA, nachdem dieses vom AD-Wandler (3) um-
geformt wurde.

Bei einer Regeldifferenz wird die Ansteuerung des i/p-Wand-
lers (7) so verdndert, dass der Antrieb des Stellventils (1) Gber
den nachgeschalteten Luftleistungsverstdrker (6) entsprechend
be- oder entliftet wird. Dies bewirkt, dass der Drosselkérper
(z. B. der Kegel) des Stellventils eine dem Sollwert entspre-
chende Stellung einnimmt.

Die Bedienung des Stellungsreglers erfolgt iber einen Dreh-/
Druckknopf (10) mit Menifihrung, die im Klartext-Display
(11) angezeigt wird.

Die erweiterte Ventildiagnose EXPERTplus ist in den Stellungs-

regler integriert. Sie bietet Informationen Uber das Stellventil
und den Stellungsregler und generiert Diagnose- und
Statusmeldungen, die im Fehlerfall eine schnelle Ursachende-
tektion ermoglichen.

Ausfihrung

- TROVIS 3730-3 - i/p-Stellungsregler fir Regelventile,
HART®-Kommunikation, vor Ort bedienbar, lokale Kom-
munikation mit SSP-Schnittstelle, EXPERTplus
Diagnosefunktion

Optionale Module

Der Stellungsregler TROVIS 3730-3 kann durch optionale Zu-
satzfunktionen an spezifische Anforderungen angepasst wer-
den. Folgende Zusatzfunktionen stehen zur Verfigung:

- Stellungsmelder

- induktive Grenzkontakte

- Software-Grenzkontakte

- Zwangsentliftung

- Bindreingang

- Bindrausgang (nur in Verbindung mit Grenzkontakten)

Wird der Stellungsregler mit Zusatzfunktionen bestellt, sind
diese bei Auslieferung bereits eingebaut und angeschlossen.

11
Serial Inferface 4 10 A [o-
"@ 42,0 N
12 FSK ‘alve position
4 7
# A b ZEm
C
w E// IJ — #7
. 4 | ] Eifm.2
’ | B H[/
8[4 Elm.3
N 1 Stellventil
2 Wegaufnehmer
. r 1 e 3 A/D-Wandler
I 4 Mikrocontroller
S L > | C Il:j /K M4 5 Druckminderer
n= - 6 Luftleistungsverstéirker
T 7 i/p-Wandler
5 6 2 /E 8 D/A-Wandler
—> " M.5 9 Kommunikationsschnittstelle
[> 10 Dreh-/Druckknopf
”—— ("] |
i O { 11 Display
M.6 12 HART®-Aufschaltung
A Option A
B Option B
C Option C

g Exhaust Supply 9 ? ? Output 38
1

M Verfiigbare Optionen
M.1 Zwangsentliftung (nur Steckplatz B)

>

Bild 2: Blockschaltbild des Stellungsreglers TROVIS 3730-3

M.2 Stellungsmelder

M.3 Bindreingang

M.4 Software-Grenzkontakte mit Bindrausgang (SPS)
M.5 Software-Grenzkontakte mit Bindrausgang (NAMUR)
M.6 Induktive Grenzkontakte mit Bingrausgang (NAMUR)
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Technische Daten - Stellungsregler TROVIS 3730-3

Hub

einstellbarer Hub bei

Direktanbau an Typ 3277: 3,6 bis 30 mm
Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR): 3,6 bis 300 mm
Anbau nach VDI/VDE 3847 3,6 bis 300 mm
Anbau an Schwenkantriebe: 24 bis 100°

Hubbereich innerhalb des initialisierten Ventilhubs/Drehwinkels - Einschrankung auf maximal 1/5 még|ich.
Sollwert w

Signalbereich 4 bis 20 mA - Zweileitergerdt, verpolsicher - minimale Spanne 4 mA

Zerstorgrenze 40V, interne Strombegrenzung ca. 40 mA

Mindeststrom

3,75 mA fir Anzeige/Betrieb (HART®-Kommunikation und Konfiguration)
3,90 mA fijr pneumatische Funktion

Birdenspannung <9,3V (entspricht 465 Q bei 20 mA)
Hilfsenergie
Zuluft 1,4 bis 7 bar (20 bis 105 psi)
Luftqualitét ISO 8573-1 max. TeilchengréfBe und -dichte:  Klasse 4
Olgehalt: Klasse 3
Drucktaupunkt: Klasse 3 oder mindestens 10 K unter der niedrigsten zu erwarten-
den Umgebungstemperatur
Hysterese <0,3%
Ansprechempfindlichkeit <0,1%

Kennlinie

linear/gleichprozentig/ gleichprozentig invers/ SAMSON-Stellklappe

Laufzeit

Beliiften und Entliften getrennt bis 240 s iiber Software einstellbar.

Bewegungsrichtung

umkehrbar

Luftverbrauch, stationdr

zuluftunabhdngig, ca. 65 |./h

Luftlieferung (bei Ap = 6 bar)

Antrieb Beliften

8,5m,3/h - bei Ap = 1,4 bar: 3,0 m3/h - Kypay 20 ¢ = 0,09
— am Stelldruckausgang Output 38 (Anschlussplatte bzw. Verbindungsblock): drosselbar auf

KVmczx[ZO °c) = 1/3 KVmax(20°C)
— am riickseitigen Stelldruckausgang: Kypexzo ) = 1/3 Kymexzovq)

Antrieb Entliften

14,0 m3/h - bei Ap = 1,4 bar: 4,5 m 3/h - Ky, 20 = 0,15
— am Stelldruckausgang Output 38 (Anschlussplatte bzw. Verbindungsblock): drosselbar auf

Kvmex(20°0) = 1/3 Kymax(207c)
— am riickseitigen Stelldruckausgang: Kymaxzo °q) = 1/3 Kymaxzoeq)

Umweltbedingungen und zuléssige Temperaturen

Zulassige klimatische Umweltbedingungen nach EN 60721-3

Lagerung 1K6 (relative Luftfeuchte <95 %)
Transport 2K4
—20 bis +85°C: alle Ausfihrungen
b —40 bis +85°C: mit Kabelverschraubungen Metall
Betrie -55 bis +85°C: Tieftemperaturausfihrung mit Kabelverschraubungen Metalll
Bei Ex-Gerditen gelten zusditzlich die Grenzen der Prisfbescheinigung.
Vibrationsfestigkeit

harmonische Schwingungen (Sinus)

gemdf3 DIN EN 60068-2-6:
0,15 mm, 10 bis 60 Hz; 20 m/s2, 60 bis 500 Hz je Achse
0,75 mm, 10 bis 60 Hz; 100 m/s2, 60 bis 500 Hz je Achse

Dauerschocken (Halbsinus)

gemdaf3 DIN EN 60068-2-29:
150 m/s2, 6 ms; 4000 Schocks je Achse

Rauschen

gemdf3 DIN EN 60068-2-64:
10 bis 200 Hz: 1 (m/s2)2/Hz
200 bis 500 Hz: 0,3 (m/s2)2/Hz

4 h/Achse

empfoHener Davereinsatz <20 m/s?
Einflisse
Temperatur <0,15%/10K
Hilfsenergie keine
Anforderungen
EMV Anforderungen nach EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 und NE 21 werden erfillt.
Schutzart IP 66/NEMA 4X

T 8484-3




Elektrische Anschliisse

Kabelverschraubungen 1 Kabelverschraubung M20 x 1,5 fir Klemmbereich 6 bis 12 mm
Zweite Gewindebohrung M20 x 1,5 zusdtzlich vorhanden
Klemmen Schraubklemmen fir Drahtquerschnitte von 0,2 bis 2,5 mm?

Explosionsschutz

ATEX, IECEx

| vgl. Tabelle 1/Tabelle 2

Werkstoffe

Gehduse und Deckel

verlackbeschichtet - Sonderausfihrung Edelstahl 1.4408

Aluminium-Druckguss EN AC-AlISi12(Fe) (EN AC-44300) nach DIN EN 1706 - chromatiert und pul-

Sichtscheibe

Makrolon® 2807

Kabelverschraubungen

Polyamid, Messing vernickelt, Edelstahl 1.4305

sonstige auf3enliegende Teile

Edelstahl 1.4571 und 1.4301

Kommunikation

| TROVIS VIEW mit SSP/HART® Revision 7

Gewicht

| Aluminium-Gehduse: ca. 1,0 kg - Edelstahl-Gehduse: ca. 2,2 kg

Tabelle 1: Erteilte Ex-Zulassungen fiir TROVIS 3730-3 mit Hardwareversion 01.00.xx/Firmwareversion 02.00.xx

Zulassun Zindschutzart/
9 Bemerkungen
o . » Nummer BVS 18 ATEX E 044 X Il 2G Ex ia IC T4/Té Gb
- @ EU-Baumusterprijfbescheinigung Datum 2023-05-11 Il 2D Ex ia llIC T85°C Db
o @ U rorifboschini Nummer BVS 18 ATEX E 044 X Il 2D Ex tb IIC T85°C Db
o P e Datum  2023-05-11
o . . Nummer BVS 18 ATEX E 044 X Il 3G Ex ec IC T4/T6 Gc
= @ EU-Baumusterpriifbescheinigung Daturm 2023-05-11 Il 2D Ex tb IIC T85°C Db
§ @ Konformiisaussage Nummer BVS 18 ATEX E 045 Il 3G Ex ec IC T4/Té Gc
' Datum 2023-05-11
= Nummer IECEx BVS 18.0035X Ex ia IIC T4/T6 Gb
=~ | IECEx Datum  2023-05-26 Ex it IlIC T85°C Db
= Nummer |ECEx BVS 18.0035X Ex tb IIIC T85°C Db
o | IECEx
' Datum 2023-05-26
= | |ece Nummer |ECEx BVS 18.0035X Ex tb IIIC T85°C Db
<o X Datum 2023-05-26 Ex ec IIC T4/T6 Dc
o Nummer |ECEx BVS 18.0035X Ex ec IC T6 Gc
o o | IECEx
= ' Datum 2023-05-26
g ~ Nummer 2020322307001518 Ex ia IIC T4/T6 Gb
£ = | CCCEx Datum  2023-04-29 Exia lICT85 °C Db
Q gilltig bis  2025-09-17
=
o Nummer 2020322307001518 Ex tb IC T85 °C Db
o | CCCEx Datum 2023-04-29
giltig bis  2025-09-17
Nummer A/P/HQ/MH/104/8013 Ex ia IC T4/T6 Gb
— | CCoE Datum 2023-12-31
giltig bis  2028-12-31
- Nummer RU C-DE.HA65.8.00700/20 1Exia ICT6..T4 Gb X
— | EACEx Datum  2020-08-19 Exia lICT85 °C Db X
giltig bis  2025-08-18
ECAS-Ex auf Anfrage
Nummer FM21CA0064 IS Class I, II, lll, Div. 1,
Dotum 2022_] 0_'| 8 GF..A,B,C,D,E,F,G,' TA/Té
o Ex ia IC T4/T6 Gb
2 |FM NI Class I, II, lll Div. 2,
Gr. AB,CD,FG; T4/T6
Type 4X; IP66
4 T 8484-3




i Ziindschutzart/
Bemerkungen
Nummer FM21US0097 IS Class I, I, lll, Div. 1,
Datom  2022-10-18 Gr. AB,C,D,EFG; T4/T6
S IS Class I, Zone 1,
S | FM AEx ia IC T4/6 Gb
' NI Class I, Il Il Div. 2,
Gr. AB,C,DFG; T4/T6
Type 4X; IP66
- Nummer |Ex 20.0090X/1 Ex ia IC T4/T6 Gb
— | INMETRO Datum  2024-01-11 Ex ia llIC T85°C Db
' gilltig bis  2030-01-10
- Nummer  [Ex 20.0090X/1 Ex tb llIC T85°C Db
o | INMETRO Datum  2024-01-11
' gilltig bis  2030-01-10
- Nummer |Ex 20.0090X/1 Ex ec IC T4/T6 Ge
= | INMETRO Datum  2024-01-11 Ex th IC T85°C Db
' gilltig bis  2030-01-10
- Nummer  [Ex 20.0090X/1 Ex ec IIC T4/T6 Gc
9 | INMETRO Datum  2024-01-11
' gilltig bis  2030-01-10
2 . Nummer  21-KA4BO-0920 Ex ia IC T6/T4
R = | KCS-Korea Datum  2021-12-06
g gultig bis  2024-12-06
] Nummer ~ GYJ23.1092X Ex ia IC T4/T6 Gb
=2 | Nepsi Datum  2023-04-29 Ex ia lIC T85°C Db
' giltig bis  2028-04-28
N Nummer  GYJ23.1092X Ex tb llIC T85°C Db
o | NEPSI Datum  2023-04-29
' gilltig bis  2028-04-28
. Nummer  ZETC/35/2021 Il 2G Ex ia IC T4/T6 Gb
— | TRCMU 1055 Datum  2021-07-26 Il 2D Ex i lIC T85 °C Db
' giltig bis  2024-07-25
. Nummer  ZETC/35/2021 Il 2D Ex tb IlIC T85 °C Db
o | TRCMU 1055 Datum  2021-07-26
' giltig bis  2024-07-25
. Nummer  ZETC/35/2021 Il 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc
= | TRCMU 1055 Datum  2021-07-26 Il 2D Ex b IC 85 °C Db
' giltig bis  2024-07-25
. Nummer  ZETC/35/2021 Il 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc
9 | TRCMU 1055 Datum  2021-07-26
' giltig bis  2024-07-25
Tabelle 2: Erteilte Ex-Zulassungen TROVIS 3730-3 mit Hardwareversion 02.00.xx/Firmwareversion 02.02.xx !/
Zulassung Ziindschutzart/
Bemerkungen
© | wrex/iEcE Nummer ~ BVS 18 ATEX E 044 X 112G Ex ia IC T4/T6 Gb
= Datom  2025-02-21 Il 2D Ex ia lIC T85°C Db
g: Nummer BVS 18 ATEX E 044 X I 2D Ex tb IC T85°C Db oder
S O | ATEX/IECEx Datum  2025-02-21 Il 2D Ex b IlIC T85°C Db und
5 B Il 3G Ex ec IIC T4/T5 Ge
5 = ATEX/IECEx Nummer BVS 18 ATEX E 044 X I 3G Ex ec lIC T4/;|'6 Gc
£ > Datum  2025-02-21 Il 2D Ex tb IIC T85°C Db

1 Lieferbar in Q2/2025
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Anbau des Stellungsreglers

Der Stellungsregler kann mit einem Verbindungsblock direkt

an den Antrieb Typ 3277 (240 bis 750 cm?2) montiert werden.

Bei den Antrieben mit Sicherheitsstellung ,Antriebsstange
durch Federkraft ausfahrend” wird der Stelldruck durch eine
interne Bohrung im Antriebsjoch auf den Antrieb gefihrt. Bei
den Antrieben mit Sicherheitsstellung ,Antriebsstange durch
Federkraft einfahrend” wird der Stelldruck durch eine vorge-
fertigte GuBBere Rohrverbindung in den Antrieb geleitet.

Mit einem Anbauwinkel ist das Gerdt auch entsprechend
IEC 60534-6-1 (NAMUR-Empfehlung) anbaubar. Die Monta-
geseite am Stellventil ist frei wahlbar.

Fir den Anbau an den Schwenkantrieb Typ 3278 oder ande-
re Schwenkantriebe gemdaf3 VDI/VDE 3845 wird ein univer-
selles Winkelpaar verwendet. Die Drehbewegung des An-
triebs wird Gber eine Kupplungsscheibe mit Hubanzeige in
den Stellungsregler Ubertragen.

In einer speziellen Ausfihrung ist der Stellungsregler fir den
Anbau nach VDI/VDE 3847 geeignet. Diese Anbauart er-
moglicht einen schnellen Stellungsreglerwechsel im laufenden
Betrieb durch Blockierung des Antriebs. Der Stellungsregler
kann Uber Adapterwinkel und Adapterblock direkt an den
Antrieb Typ 3277 oder mit einem zusdtzlichen NAMUR-Ver-
bindungsblock an die NAMUR-Rippe des Stellventils montiert
werden.

Bedienung

Die Bedienung erfolgt mittels benutzerfreundlichem und be-
wahrtem Ein-Knopf-Konzept: Durch Drehen des Dreh-/Druck-
knopfes werden die verschiedenen Meniiebenen, Parameter
und Werte gewdhlt und die gewinschten Einstellungen dann
durch Dricken aktiviert. Alle Parameter konnen vor Ort einge-
sehen und verandert werden.

Die Anzeige erfolgt mit einem Klartext-Display, dessen Dar-
stellungsrichtung um 180° gedreht werden kann.

Mit Hilfe des Initialisierungstasters wird die Initialisierung nach
MafB3gabe der (vor-)eingestellten Parameter gestartet (Autotu-
ne), anschlieBend befindet sich der Stellungsregler im
Regelbetrieb.

Fir die Konfiguration mit der SAMSON-Software TROVIS-
VIEW ist am Stellungsregler eine zusdtzliche digitale Schnitt-
stelle vorhanden, die Gber einen Adapter mit der USB-Schnitt-
stelle des PCs verbunden wird.

Der Stellungsregler TROVIS 3730-3 ermdglicht zudem den
Zugriff auf alle Parameter per HART®-Kommunikation.

T 8484-3



Technische Daten - Optionale Zusatzfunktionen

Stellungsmelder

Ausfihrung Zweileiter, galvanisch getrennt, verpolsicher, Wirkrichtung umkehrbar

Hilfsenergie 10 bis 30 V DC

Ausgangssignal 4 bis 20 mA

Fehlersignalisierung 2,4 oder 21,6 mA

Ruhestrom 1,4 mA

Zerstorgrenze 38VDC-30VAC

Software-Grenzkontakte NAMUR SPS

Ausfihrung galvanisch getrennt, verpolsicher, Schaltausgang nach galvanisch getrennt, verpolsicher, Bindreingang einer
EN 60947-5-6 SPS nach EN 61131-2, P, = 400 mW

) <1,0 mA (sperrend) R =10 kQ (sperrend)

Signalzustand - -
=2,2 mA (leitend) R = 348 Q (leitend)

Zerstorgrenze 32VDC/ 24V AC 32V DC/ 50 mA

Bindrausgang NAMUR SPS

Ausfihrung galvanisch getrennt, verpolsicher, Schaltausgang nach | galvanisch getrennt, verpolsicher, Bindreingang einer
EN 60947-5-6 SPS nach EN 61131-2, P, = 400 mW

] <1,0 mA (sperrend) R =10 kQ (sperrend)

Signalzustand - -
>2,2 mA (leitend) R =348 Q (leitend)

Zerstorgrenze 32VDC/ 24V AC 32V DC/ 50 mA

Induktive Grenzkontakte

Ausfishrung zum Anschluss an Schaltverstérker nach EN 60947-5-6, Schlitzinitiatoren Typ SJ2-SN, verpolsicher

Messplatte nicht erfasst

=3 mA

Messplatte erfasst <l mA
Zerstorgrenze 20vDC
Zuldssige Umgebungs- | =50 bis +85 °C
temperatur

Bindreingang (Schaltverhalten Gber Software TROVIS-VIEW konfigurierbar)

Schaltverhalten ,aktiv” (Voreinstellung)

Anschluss fir externen Schalter (potentialfreier Kontakt) oder Relaiskontakte
Leerlaufspannung max. 10V (bei gedffnetem Kontakt)

Stromaufnahme max. 100 mA (gepulst bei geschlossenem Kontakt)

Kontakt geschlossen: R <20 Q; gedffnet: R >400 Q

Schaltverhalten ,passiv”

Anschluss fir extern angelegte Gleichspannung, verpolungssicher
Spannungseingang | 0 bis 30 V

Zerstorgrenze 40V DC

Stromaufnahme 3,7 mA bei 24 V

Schaltspannung

geschlossen: <1 V; gedffnet: >6 V

Zwangsentliftung
Ausfihrung galvanisch getrennt, verpolsicher
Spannungseingang 0 bis 24 V DC
Eingangswiderstand =7 kQ

aktiv Ue<11V
Signalzustand ——

inaktiv Ue>15V
Zerstorgrenze 38V DC/30VAC
Drucksensoren "
Druckbereich 0 bis 7 bar
Zul. Temperaturbereich | -40 bis +85 °C

1 Ab Hardwareversion 02.00.xx/Firmwareversion 2.02.xx (lieferbar in Q2/2025)
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MaBe in mm

Anbau nach IEC 60534-6

Anschlussplatte

Manometerhalter

R e |

46

70

Direktanbau

34

212

ittt |

Externer
Positionssensor

85

164
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Anbau nach VDI/VDE 3847-1

an Antrieb Typ 3277 @
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Anbau nach VDI/VDE 3847-2
bei einfachwirkender Ausfihrung

202
164

156 (1677)

13
(n

48

Anbau nach VDI/VDE 3847-2
bei doppeltwirkender Ausfithrung
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Anbau an Schwenkantriebe nach VDI/VDE 3845

Schwere Ausfihrung
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1 Umkehrverstarker

Umkehrverstarker 1)
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Umkehrverstarker V)

~Typ 3710 (Mafe vgl. ,Schwere Ausfihrung”)
—1079-1118/1079-1119, nicht mehr lieferbar
(MaBe vgl. ,Leichte Ausfishrung”)
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Hebel

Befestigungsebenen nach VDI/VDE 3845 (September 2010)

M

min

SN B SN

| z
i ; .
1 X _| :
J— [T Ny°
&ﬁ;l 2
Hebel x y z
M 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm
XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

Befestigungsebene 2 (Konsolenoberfléiche)

e I casceaacd Befestigungsebene 1 (Antriebsoberfléche)

Antrieb

MaBe in mm
Grofle A B C ad M. | DV
AAOQ 50| 25| 15| 5,5firM5 66 50
AAI1 80 | 30| 20 | 5,5firM5 96 50
AA2 80 | 30 | 30 | 5,5firM5 96 50
AA3 130 30| 30 | 5,5fir M5 146 | 50
AA4 130 30| 50 | 5,5firM5 146 | 50
AA5 200| 50 | 80 | 6,5 fir M6 220 | 50

' Flanschtyp FO5 nach DIN EN ISO 5211
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Elektrischer Anschluss

D D D

D D D D D D D D

o] o]} |

o] o] | o] (o] |[on] (o] | o] [

[
L—IZ

+11

Anschluss des mA-Stellsignals

Ze | 7E| |/

D D D D D D D D D© D D D

o] (o] | o] ] | o] o] ] ] | o] o] ] ]

+83

Software-Grenzkontakt 1,
NAMUR

Software-Grenzkontakt 2,
NAMUR

Stérmelder

NAMUR

Klemmenbelegung Bindrausgang (Stormeldeausgang, NAMUR) und Softwaregrenzkontakt (NAMUR) — Option C

D D D D D D D D D D D D

o] o] | o] o] | o] ]| |[on] (o] | o] (o] | o] o]

L -92

+91

Software-Grenzkontakt 1,
SPS

Software-Grenzkontakt 2,
SPS

Stdrmelder SPS

Klemmenbelegung Bindrausgang (Stdrmeldeausgang, SPS) und Softwaregrenzkontakt (SPS) — Option C

T 8484-3

13




D D

D D

D D

D D D D

CIIC]

CIIC]

CIIC]

CIIC]

L—A

induktiver Grenzkontakt 1
+41

induktiver Grenzkontakt 2

Klemmenbelegung induktive Grenzkontakte — Option C

+51

Option A
#/
Ei
D D D D D> D D> D D D D> D
o] (o] ] (o] {[on] (o] | o] (o] |[on] o] | o] ]
-32
+31
Klemmenbelegung Stellungsmelder — Option A
Option B
V
I
> D > D D D > D D D D D
o] (o] | [on] (o] {[on] (o] | o] (o] |[on] o] | o] [om]
-82
+81
Klemmenbelegung Zwangsentlisftung — Option B
Option B Option A
4 4
I I
D D D D D D D D D D D D
(o] (o] | o] (o] o] (o] | o] (o] |[on] o] | o] ]
L -88 L -88
+87 +87

Klemmenbelegung Bindreingang — Option A/B
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Artikelcode
TROVIS 3730-3 mit Hardwareversion 01.00.xx/Firmwareversion 02.00.xx

Stellungsregler TROVIS3730-3- x x x 0 x x x x x 0 x x 0 x X X X X X X X X X X
mit LCD, Autotune, HART®-Kommunikation
Ex-Schutz
ohne ooo [l Lo Ll Ll 19997
Il 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb
I2DExialiCT8 COb AR N N RN N R Eaaad
Il 2D Ex tb IIIC T85°C Db 510 19997
ATEX II 3G Ex ec IIC T4/T6 Ge . - TP 1T T U, e
X ec C
N2DExhICT8SCDb SR N N N N ERaaas
... IIGExeclCT4/T6Gc 850 [l Ll Lol ool lr2997
Ex ia IIC T4/T6 Gb
Bxialictescob VU T
Ex tb IIIC T85°C Db 511 19997
IECEx ExtbICT85°CDb . o TP T T ..o
X
BxeclCT4/TéDc St L e
___________________ ExeclC16Ge .85 1 Ll Lol L2997
Ex ia IIC T4/T6 Gb
ccc Ex BxiallCT85°COb R N RN N R Raaed
___________________ Exbmctesecob o512 || ol reee7
CCE ExiallCT4/T6CL LI S A O N O O O O O O AR A A
1Ex ia IIC T6..T4 Gb X
A ] BciallCT8S°CObX RSN N RN N N Raaed
IS Class I, II, Ill, Div. 1, Gr. AB,C,D,E,EG; T4/Té
Ex ia IIC T4/Té Gb 130 9997
NICloss |, II, Il Div. 2, Gr. ABCDFG; T4/T6 | 0 N A A SO O A O
FM IS Class I, I, Ill, Div. 1, Gr. A,B,C,D,E,FG; T4/Té
IS Class |, Zone 1,
AEx ia IIC T4/6 Gb 130 v997
___________________ NI Class I, Il Il Div. 2, Gr. ABCDFG;T4/T6 | | | | [ | 11111111 . .
Ex ia IIC T4/Té Gb
BxialiCT8SCOb RN NN RN R Aaas
Ex th IIC T85°C Db 515 19997
INMETRO ExecICT4/T6Gc o . ] 1T T T T U oS
X ec C
ExbliCT8SCDy S Ll
___________________ ExeclCT4/T6Gc 855 | | | 1.1l 1.1 1.11.1.1.1°9°¢%°¢%7
KCS-Korea | ExialCT6/TA LIS N A A O N O O O O O O AR A A
Ex ia IIC T4/T6 Gb
NEPS| ExiallCT8SCDb RN N RN N N RaAaed
___________________ ExbMCt85°Cbb o512 | L2007
Il 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb
I2DExialiCT8SCDb AN NN N NN R A Raass
Il 2D Ex b IIC T85 °C Db 516 19997
TR CMU 1055 113G Ex A IICT4/T6 Ge o | TP T T, .o
X N, C
I2DEhICTSS COb S Lt
Il 3G Ex nA IIC T4/T6 Ge 85 6 19997
Option A | | | |
ohne 0 9 9 97
Stellungsmelder 4 bis 20 mA 1 9997
Bindreingang 24 V DC 2 9997
Option B | | | |
ohne 9 997
Bindreingang 24 V DC 9997
Zwangsentliftung 3 9997
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Stellungsregler TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x x 0 x x 0 x x x X X X X X

Option C

ohne

2x Software Grenzkontakte + Bindrausgang (SPS)

2x Software Grenzkontakte + Bindrausgang (NAMUR) 1)

2x Induktive Grenzkontakte + Bindrausgang (NAMUR); -50 bis +85 °C

AN — O

Option D
ohne
Externer Wegsensor mit Flanschkupplung M12 x 1; mit 10 m Verbindungskabel

vorbereitet fir externen Wegsensor mit Flanschkupplung M12 x 1

Feldbarriere
ohne
vorbereitet fir Feldbarriere Typ 3770

Abschaltverhalten
3,8 mA

Elektrischer Anschluss
2x M20 x 1,5 (1x Kabelverschraubung, 1x Blindstopfen)

Gehdusewerkstoff
Standard Aluminium EN AC-44300DF
Edelstahl 1.4408

Gerdatedeckel
Mit rundem Sichtfenster

Geschlossen (ohne Sichtfenster)

Gehduseausfihrung
Standard

Mit zusdtzlicher Entliftungsbohrung und VDI/VDE-3847-Adapter, ohne Hubabgriffsteile

Mit zuséitzlicher Entliftungsbohrung

00
20
21

Sicherheitszulassung
SIL

Typzulassung fir Schiffsanwendungen
ohne

Bureau Veritas

DNV GL

ABS — American Bureau of Shipping
Lloyd's Register

O W N — O

Zuldssige Umgebungstemperatur

Standard: -20 bis +85 °C

—40 bis +85 °C, Metall-Kabelverschraubung

-55 bis +85 °C, Tieftemperaturausfihrung mit Metall-Kabelverschraubung

VO 0O O—(0 V¥V VUV VO O—(0O—V VUV V—(0V V— 0 OV— (0O —( 90—V V—V YV V—0V YV VvV V—X%X
N N N—/ (N N N N N—/7N—/ (N N N—/7N N—/7N N—/7M(N—/|N—N N—/7 N N N—/7IN N N N—/7 X%

Hardwareversion
HV 01.00.00 "
HV 02.00.00 2

VO 0O —— 0 VO VO—0V VYV ¥V VUV O—(O0O—V VUV V— 0V VOV — 90 V— O — | 0O —| 0 V—(0 VYV V— 0V VWV VWV V—
® O0O—|0 VUV V—(0V VYV VUV VOV OV—(OVO—{0V VUV V— |90 V— 0 V— 0O —(O0O—|0V V—|0 ¥V V—(0V VYV V V—X

Firmwareversion
SV 02.00.15
SV 02.02.12

11 Die Hardwareversion 01.00.00 ist nur kompatibel zur Softwareversion 02.00.xx (Update auf die Version 02.02.xx nicht méglich).

2 Die Hardwareversion 02.00.00 ist nur kompatibel zur Softwareversion 02.02.xx (Downdate auf die Version 02.00.xx nicht méglich).
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TROVIS 3730-3 mit Hardwareversion 02.00.xx/Firmwareversion 02.02.xx

Stellungsregler TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x 0 x x x 0 x X X X X X X X X X X

mit LCD, Autotune, HART®-Kommunikation

Ex-Schutz

e 000 | o ARRNEAXRY
P "o e

AEX/ICEx  I2DExbICT8SCDL 510 | [2/4 Q] isse e
125 bty I oG Db 10 | |24 1989 4

Option A

ohne 0

Stellungsmelder 4 bis 20 mA

Bindreingang 24 V DC 2

Option B

ohne

Bindreingang 24 V DC

Zwangsentliftung

Option C

ohne 0

2x Software Grenzkontakte ! + Bindrausgang (SPS) 1

2x Software Grenzkontakte ! + Bindrausgang (NAMUR) 2

2x Induktive Grenzkontakte ') + Bindrausgang (NAMUR); =50 bis +85 °C 4

Option D

ohne

Drucksensoren

ohne

Supply 9, Output 38 0/1

Abschaltverhalten

3,8 mA

Elektrischer Anschluss

2x M20 x 1,5 (1x Kabelverschraubung, 1x Blindstopfen)

Gehdusewerkstoff
Standard Aluminium EN AC-44300DF
Edelstahl 1.4408

Gerdtedeckel
Mit rundem Sichtfenster

Geschlossen (ohne Sichtfenster)

Gehduseausfishrung

Standard

Mit zusdtzlicher Entliftungsbohrung und VDI/VDE-3847-Adapter, ohne Hubabgriffsteile
Mit zusditzlicher Entliftungsbohrung

Sicherheitszulassung
SIL

Typzulassung fir Schiffsanwendungen
ohne

Bureau Veritas

DNV GL

ABS — American Bureau of Shipping
Lloyd’s Register

O w NN = O

Zuldssige Umgebungstemperatur

Standard: —20 bis +85 °C

—40 bis +85 °C, Metall-Kabelverschraubung

-55 bis +85 °C, Tieftemperaturausfihrung mit Metall-Kabelverschraubung

© 0 0 —0 0 0 O 0W——0W  —0 W W ——00 —— 0 0O —0W — 00— 0 0 ——00 — 0 0O 0O 0O——0 0 0 —0 0 00—

VO 0O O——(0 V¥V VUV VUV O— (9O —|0V VUV V—90 V— 0 OV — 0O —( 90O — |0 V— | 0O——(0 V¥V VUV V—0V V¥V V— 0 VvV V—

A M MN—TIA MMM DNMNTTIM~N"TI~ DM NI NN~ NI~ "1 AT/~ MM D>/~ DM NMNTI~DNMNNMNT

T 8484-3

—r
~N



Stellungsregler TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x 0 x x x 0 x x x X x x X

Hardwareversion

X X
N
HV 01.00.002 99
9 8

HV 02.00.003

Firmwareversion
SV 02.00.15
SV 02.02.12

1} Software-Grenzkontakte (SPS) sind nicht in der Ex-Schutz-Version verfigbar.
2 Die Hardwareversion 01.00.00 ist nur kompatibel zur Softwareversion 02.00.xx (Update auf die Version 02.02.xx nicht mdglich).

3 Die Hardwareversion 02.00.00 ist nur kompatibel zur Softwareversion 02.02.xx (Downdate auf die Version 02.00.xx nicht méglich).

Technische Anderungen vorbehalten.

T 8484-3

2025-03-19 - German/Deutsch



